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A OSTRZEZENIE!

Przed przystapieniem do
uzytkowania narzedzia pro-
simy dokladnie przeczytaé
niniejszy podrecznik obstu-

gi. Niedopelnienie obowiazku
przyswojenia i stosowania si¢
do tresci niniejszego podrecz-
nika obstugi moze spowodo-
waé porazenie pradem, pozar Numer
illub powazne obrazenia. seryjny
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Ogolne informacje dotyczace bezpieczenstwa

Prosimy przeczytac i zrozumie¢ wszystkie instrukcje.
Niestosowanie sie do ponizszych instrukcji moze spo-
wodowac¢ porazenie pradem, pozar i/lub powazne ob-
razenia ciala!

ZACHOWAJ TE INSTRUKCJE!

Zachowac niniejszy podrecznik do uzytku operatora. Deklaracja
zgodnosci CE (890-011-320) jest dotaczana w razie potrzeby do
niniejszej instrukcji w formie oddzielnej broszury.

Bezpieczenstwo w miejscu pracy

+ Nalezy utrzymywad miejsce pracy czyste i dobrze
oswietlone. Nieuporzadkowane warsztaty i ciemne
miejsce pracy moga by¢ przyczyng wypadkow.

+  Nie uzywa¢ urzadzen elektrycznych w srodowisku
zagrozenia wybuchem, czyli w poblizutatwopalnych
cieczy, gazow lub ciezkich pytéw. Urzadzenia elek-
tryczne generujg iskry, ktére moga spowodowac za-
pton pytu lub oparéw.

+  Podczas pracy zuzyciem urzadzenia, nalezy trzymac
dzieci i inne osoby z dala. Odwrécenie uwagi moze
doprowadzi¢ do utraty kontroli.

Bezpieczenstwo zwigzane z elektrycznoscia

+  Nie nalezy uzywad systemu ze zdemontowanymi
komponentami elektrycznymi. Narazenie na dziatanie
elementéw wewnetrznych zwigksza ryzyko obrazen.

+ Unika¢ wystawiania na dziatanie deszczu lub
mokrego srodowiska. Trzymac baterie z dala od bez-
posredniego kontaktu z woda. Woda przedostajaca sie
do urzadzen elektrycznych zwieksza ryzyko porazenia
pradem elektrycznym.

+ Nie badac linii wysokiego napiecia.

Srodki ostroznosci dotyczace baterii

+  Uzywac wylacznie baterii o okreslonym rozmiarze
i typie. Nie uzywac razem réznych typéw ogniw (tj.
baterii alkalicznych z akumulatorami). Nie uzywa¢
razem czesciowo roztadowanych ogniw z w petni nata-
dowanymi (tj. nie uzywac razem starych z nowymi).

«  Akumulatory tadowac tylko przy uzyciu tadowarek
okreslonych przez producenta. Uzycie nieodpowied-
niej fadowarki moze spowodowac przegrzanie i pek-
niecie akumulatora.

SeekTech SR-60 RlMlD

W odpowiedni sposdb dokona¢ utylizacji baterii.
Wystawienie na dziatanie wysokiej temperatury moze
spowodowac¢ wybuch, dlatego nie wolno utylizowac
akumulatora przez spalenie. Niektére kraje maja wia-
sne przepisy dotyczace utylizacji akumulatoréw i bate-
rii. Nalezy wiec postepowac zgodnie z odpowiednimi
przepisami.

Bezpieczenstwo osobiste

Nalezy kierowac sie zdrowym rozsadkiem, zachowac
ostrozno$¢ i by¢ sSwiadomym wykonywanych
czynnosci. Nie nalezy uzywac narzedzi diagnostycz-
nych w stanie zmeczenia lub pod wptywem narkoty-
kow, alkoholu lub lekéw. Chwila nieuwagi podczas pra-
cy przyrzadem diagnostycznym moze doprowadzi¢ do
powaznych obrazen.

Ze wzgledow bezpieczeristwa i ochrony zdrowia
nalezy przez caly czas miec zalozone rekawice. Rury
kanalizacyjne nie sg higieniczne i moga zawierac¢ szko-
dliwe bakterie i wirusy.

Nie nalezy siegac za daleko. Przez caly czas utrzy-
mywac¢ odpowiednie oparcie dla stop i rownowage.
Zapewni to lepszg kontrole nad narzedziem w niespo-
dziewanych sytuacjach.

Uzywaé wyposazenia ochronnego. Zawsze nalezy
stosowac ochrone oczu. Maska przeciwpytowa, bez-
pieczne obuwie antyposlizgowe, kask lub zabezpie-
czenie uszu muszg by¢ stosowane w odpowiednich
warunkach.

Uzywac wtasciwych akcesoriéw. Nie umieszczac tego
produktu na niestabilnym podfozu. Urzadzenie moze
spas¢, powodujac powazne obrazenia dziecka lub oso-
by dorostej badz uszkodzenie urzadzenia.

Zapobiegac przed penetracjq czastek statych lub
cieczy. Nigdy nie wylewa¢ zadnego rodzaju cieczy na
urzadzenie. Ciecz zwieksza ryzyko porazenia pradem
elektrycznym i uszkodzenia produktu.

Unikac ruchu ulicznego. Podczas pracy na drodze
lub w jej poblizu zwraca¢ szczegélng uwage na po-
ruszajace sie pojazdy. Nosi¢ rzucajaca sie w oczy
odziez lub kamizelke odblaskowa. Te $rodki ostroz-
nosci moga zapobiec powaznym obrazeniom.

Ridge Tool Company
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Obstuga i konserwacja lokalizatora SR-60

Serwis

Uzywac¢ urzadzenia tylko zgodnie ze wskazéwkami.
Nle przystepowac do obstugi lokalizatora SR-60 bez za-
poznania sie z podrecznikiem obstugi.

Nie zanurza¢ anten w wodzie. Przechowywac¢ w su-
chym miejscu. Zmniejszy to ryzyko porazenia pradem
lub zniszczenia przyrzadu.

Nieuzywane urzadzenie przechowywaé¢ poza za-
siegiem dzieci i 0s6b nieprzeszkolonych. Urzadze-
nie jest niebezpieczne w rekach nieprzeszkolonych
uzytkownikow.

Konserwowac¢ przyrzad z nalezyta starannoscia.
Wiasciwa konserwacja przyrzadéw diagnostycznych
zmniejsza ryzyko obrazen.

Sprawdzi¢ pod katem uszkodzonych czesci i
wszelkich innych stanéw, ktore moga wptynaé na
dziatanie lokalizatora SR-60. W przypadku uszkodze-
nia zleci¢ serwisowanie przyrzadu przed jego uzyciem.
Wiele wypadkéw powodowanych jest przez niewtasci-
wie konserwowane narzedzia.

Stosowac wylacznie akcesoria, ktore sa zalecane
przez producenta dla lokalizatora SR-60. Akcesoria,
ktére sg odpowiednie do jednego przyrzadu, przy uzy-
ciu zinnym moga okazac sie niebezpieczne.

Uchwyty utrzymywac w stanie suchym i czystym
bez olejow i smaréw. Umozliwi to lepszg kontrole
przyrzadu.

Chroni¢ przed nadmierna temperatura. Nie wolno
ustawiac tego produktu w poblizu zrédet ciepta, takich
jak grzejniki, promienniki, piece lub inne urzadzenia
wytwarzajace ciepto.

Czynnosci serwisowe przyrzadu diagnostycznego
mogqa by¢ przeprowadzane tylko przez wykwali-
fikowany personel. Serwisowanie i konserwacja prze-
prowadzone przez niewykwalifikowany personel moga
doprowadzi¢ do obrazen.

Przy serwisowaniu przyrzadu diagnostycznego
nalezy uzywac wylacznie identycznych czesci zami-
ennych. Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
zawartymi w rozdziale Konserwacja w tym podreczni-
ku. Uzywanie nieoryginalnych lub zepsutych czesci w
trakcie czynnosci konserwacyjnych moze spowodowac
ryzyko porazenia pradem i innych obrazen.

+ Przy wymianie akcesoriow nalezy postepowacd
wedtug instrukgji. Przyczyna wypadkow sa niewtasci-
wie konserwowane urzadzenia.

«  Zapewni¢ prawidlowe czyszczenie. Przed czyszcze-
niem wyja¢ baterie. Nie stosowac srodkéw czyszcza-
cych w ptynie lub aerozolu. Uzywa¢ do czyszczenia wil-
gotnej szmatki.

+  Przeprowadzi¢ kontrole bezpieczenstwa. Po zakon-
czeniu czynnosci serwisowych nalezy poprosi¢ serwi-
santa o przeprowadzenie kontroli bezpieczenstwa w
celu stwierdzenia, czy produkt jest w dobrym stanie.

+  Uszkodzenia produktu wymagajace serwisowania.
Wyjac baterie i zleci¢ czynnosci serwisowe wykwalifiko-
wanemu personelowi w przypadku:

Do srodka urzadzenia dostat sie ptyn lub wpadty
jakies przedmioty.

Urzadzenie nie dziata poprawnie mimo postepowa-
nia zgodnie z instrukcja obstugi.

Urzadzenie upadto lub ulegto uszkodzeniu w ja-
kikolwiek sposéb.

Urzadzenie wykazuje wyrazna zmiane w dziataniu.

Przed wysytka urzadzenia nalezy wyjac baterie.

Firma Ridge Tool

Aby uzyska¢ informacje na temat najblizszego niezaleznego

centrum serwisowego RIDGID lub wszelkich kwestii dotyczacych

serwisowania lub naprawy, nalezy:

«  Skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem firmy RIDGID.

+  Odwiedzi¢ strone www.RIDGID.com lub www.RIDGID.eu w
celu znalezienia lokalnego punktu kontaktowego RIDGID.

«  Skontaktowac sie z Dziatem serwisowym RIDGID pod adre-
sem rtctechservices@emerson.com lub w USA i Kanadzie
zadzwoni¢ na numer (800) 519-3456.
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/N ZAGROZENIE

Wazna uwaga

SR-60 jest przyrzadem diagnostycznym, ktéry wykry-
wa pola elektromagnetyczne emitowane przez obiek-
ty znajdujace sie pod ziemia. Jego przeznaczeniem
jest wspomaganie uzytkownika w lokalizowaniu tych
obiektow poprzez rozpoznawanie charakterystyk linii
pola i wyswietlanie ich na ekranie. Poniewaz linie po-
la elektromagnetycznego moga by¢ znieksztalcone i
zaklécone, przed rozpoczeciem wykopéw wazne jest
zweryfikowanie lokalizacji podziemnych obiektow.

W tym samym obszarze pod ziemia moze znajdowac
sie kilka obiektow uzytecznosci. Nalezy dbac¢ o prze-
strzeganie lokalnych wytycznych oraz procedur ustug
typu jednego wezwania serwisowego.

Odstoniecie sieci uzytecznosci jest jedynym sposo-
bem zweryfikowania jej istnienia, lokalizacji oraz
glebokosci.

Firma Ridge Tool Co., jej przedsiebiorstwa stowarzy-
szone oraz dostawcy, nie beda ponosi¢ odpowiedzial-
nosci za obrazenia, ani zadne szkody bezposrednie,
posrednie, uboczne lub wynikowe doznane lub ponie-
sione wskutek uzytkowania urzadzenia SR-60.

W korespondencji nalezy podawac wszystkie informacje przed-
stawione na tabliczce znamionowej lokalizatora, w tym oznacze-
nie modelu oraz numer seryjny.

/N ZAGROZENIE

Wazna uwaga

Zawsze wkilada¢ i podtacza¢ prety uziemienia przed
wilaczeniem nadajnika. Nie wolno wyciagac pretéw
uziemienia, dopéki generator jest wigczony! Nie wol-
no wyciagac preta uziemienia ani odtacza¢ przewodu
uziemienia, kiedy jakikolwiek inny przewéd jest pod-
taczony do narzedzia.

Ridge Tool Company 555



RIDGID secitech s-6o I

Czesci sktadowe SR-60

Komora baterii

Etykieta numeru seryjnego
Ztacze USB

Ziacze portu szeregowego

Uwaga:

Porty USB/szeregowy stuza
do tadowania nowego
oprogramowania

Maszt antenowy

Gorny wezet anteny

Ekran wyswietlacza wszechkierunkowej

Potaczenie przegu-
/ bowe do sktadania
Klawiatura

Anteny prowadzace

Uchwyt

Gtosnik

Dolny wezet anteny
wszechkierunkowej

/ Gniazdo stuchawkowe

Zatrzask sktadanego masztu

Rysunek 1: Czesci sktadowe SR-60
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Prezentacja lokalizatora SR-60
Rozpoczecie pracy

Instalowanie/Wymiana baterii

W celu zainstalowania baterii w lokalizatorze SR-60 obrocic¢ urza-
dzenie, aby uzyskac¢ dostep do komory baterii. Obréci¢ pokretto
na pokrywie komory baterii w lewo. Pociaggna¢ do gory pokre-
tto w celu zdjecia pokrywy. Wtozy¢ baterie jak pokazano na we-
wnetrznej naklejce i upewnic sig, ze dobrze dobrze wtozone z
kontaktem na stykach. Zatozy¢ pokrywe w obudowie i obroci¢
pokretto w prawo, lekko je dociskajac. Pokrywe baterii mozna za-
ktada¢ w dowolnej orientacji.

Rysunek 2: Komora baterii

Po wiaczeniu zasilania lokalizatora SR-60 przez kilka sekund
sprawdzane sa baterie. Do zakonczenia sprawdzenia pokazywa-
ny jest poziom ,wyczerpanych” baterii.

Nie dopuszcza¢ do przedostania sie zanieczyszczen
lub wilgoci do komory baterii. Obecnos¢ zanieczysz-
czen lub wilgoci w komorze moze by¢ przyczyna zwar-
cia stykow baterii, prowadzac do szybkiego roztado-
wywania baterii, czego skutkiem moze by¢ wyciek
elektrolitu lub zagrozenie pozarem.

Sktadany maszt

Aby rozpocza¢ prace, roztozy¢ maszt anteny i zablokowac sztyw-
no potaczenie przegubowe. Po zakonczeniu lokalizowania na-
cisng¢ czerwonga dzwignie zwalniajaca w celu ztozenia masztu
anteny do przechowywania.

WAZNE!

Masztu lokalizatora SR-60 nie nalezy otwiera¢, ani za-
mykac¢ z zatrzasnieciem lub zamachem. Otwierac i za-
mykac go tylko reka.

SeekTech SR-60 RlMlD

Uwaga: Podczas lokalizowania za pomoca urzadzenia
SR-60 nie ciggna¢ dolnego wezta anteny po podfozu.
Ciagniecie wezta moze spowodowac zaktécenie sygnatu
wptywajace na wyniki i ostatecznie uszkodzi¢ antene.

Przycisk zwalniajacy

Rysunek 3: Skladany maszt antenowy i przycisk zwolnienia blokady

Tryby pracy lokalizatora SR-60
Lokalizator SR-60 dziata w trzech réznych trybach. Sa to:

1. Tryb Aktywne sledzenie przebiegu linii - jest on stosowa-
ny, kiedy za pomocga nadajnika liniowego mozna przytozyc¢
do dtugiego przewodnika sygnat o wybranej czestotliwosci
w celu lokalizowania przewodzacych rur, rurociggéw lub
kabli.

2. Tryb Lokalizowanie pasywne - jest on wykorzystywany do
$ledzenia przebiegu linii elektrycznych, przez ktére przepty-
wa juz prad elektryczny o czestotliwosci 60 Hz (USA), prad
elektryczny o czestotliwosci 50 Hz (Europa) lub sygnaty o
czestotliwosciach radiowych.

3. Tryb Lokalizacja sondy - jest on wykorzystywany do lo-
kalizowania potozenia sond w rurach, kanatach kablowych
lub tunelach, ktére nie przewodza pradu elektrycznego i ich
przebieg nie moze by¢ sledzony w inny sposéb.

Nalezy pamieta¢, ze obydwa tryby sledzenia - lokalizowanie ak-
tywne i $ledzenie pasywne - réznig sie jedynie czestotliwosciami.
W trybie Sledzenie pasywne nie uzywa sie nadajnika.

Elementy wyswietlania

Obstuga lokalizatora SR-60 nie stanowi problemu zaréwno dla
poczatkujacych jak i doswiadczonych operatoréw. Urzadzenie
SR-60 oferuje zaawansowane funkcje utatwiajace ztozone przy-
padki lokalizowania, lecz mozliwe jest wytaczenie lub ukrycie
jego funkgiji, przez co obstuga SR-60 jest prosta w przypadku lo-
kalizowania w nieskomplikowanych przypadkach.

~Funkcje podstawowe”lokalizatora SR-60 sg domyslnie wtaczone.
Mozna je fatwo dostosowac do potrzeb uzytkownika. Uzywanie
wielu wyswietlanych elementéw opisano w dalszych rozdziatach
niniejszego podrecznika.

Ridge Tool Company
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Wspdlne elementy wyswietlania

Elementy wys$wietlania: Sledzenie przebiegu linii

Natezenie
pradu/ L Strzatki
Kat sygnatu Sygnat bliskosci obrotu
. Linia
Czestotliwos¢ Krzyzyk $ledzenia
(Srodek mapy) ini
Tryb Py Linia prowadzaca Strzatki
Obszar aktywnego prowadzace
widoku
. i Mierzona gtebokos¢/
Mierzona Poziom baterii odleglosé Moc
gtebokos¢/ sygnatu
odlegtosé

Rysunek 4: Wspodlne elementy wyswietlania

Ekran wyswietlacza w trybach Aktywne sledzenie przebiegu linii,
Lokalizowanie pasywne lub Lokalizacja sondy przedstawia na-
stepujace elementy:

. A Kat sygnatu — Pole odchyla sie od poziomu; jest
to kat w kierunku srodka pola; wartos¢ liczbowa jest
wyswietlana w stopniach.

. {meel Poziom natadowania baterii - Wskazuje .
poziom pozostatego tadunku akumulatora.

. % Mierzona glebokosé/Odlegtosé — Wyswietlana .
jest gtebokos¢ zmierzona w momencie kontaktu
odbiornika z podtozem bezposrednio nad Zrédtem
sygnatu. Wyswietlana jest odlegtos¢ obliczona, gdy
maszt anteny jest skierowany na zrédto sygnatu w inny
sposéb. Odlegtos¢ jest wyswietlana w stopach/calach
(domyslne jednostki dla U.S.A.) lub w metrach (domysl-
ne jednostki w Europie). .

«  Tryb - lkona dla sondy #2, Lokalizowanie linii £,
Lokalizowanie linii energetycznej (Lokalizowanie pasy-
wne) % lub Lokalizowanie sygnatu czestotliwosci radio-
wej

+  Czestotliwos¢ Przedstawia biezace ustawienie
czestotliwosci w hercach lub kilohercach.

«  + Krzyzyk (Srodek mapy) - Przedstawia pozycje op-
eratora wzgledem srodka obiektu docelowego.

Rysunek 5: Elementy wyswietlania (Tryb Lokalizacja linii)

W trybie aktywnego sledzenia przebiegu linii bedg wyswietlane
takze nastepujace elementy:

¥ Sygnatbliskosci - Liczbowe wskazanie pokazujace,
jak blisko Zzrédfa sygnatu znajduje sie lokalizator.
Wyswietlane sg wartosci od 1 do 999. (Tylko w trybach
lokalizadji linii.)

@ Moc sygnatu - Jest to moc sygnatu, jaka wykrywa
dolna antena wszechkierunkowa.

e #% Linia $ledzenia - Linia $ledzenia reprezen-
tUJe przybllzonq o$ wykrytego pola. Reprezentuje on
znieksztatcenie pola poprzez pojawienie sie mniej sku-
pionych punktéw. (Na stronie 34 przedstawiono infor-
macje dotyczqce ustawiania czutosci oraz sposobu wtqg-
czania i wytqczania charakterystyki znieksztatcert w linii
Sledzenia.)

Linia znieksztatcenia - Gdy zostala
wylaczona normalna charakterystyka znieksztatcen
Sledzenia linii, wyswietlana jest druga linia, ktéra
reprezentuje sygnat z goérnego wezla antenowego.
Poréwnujac obie linie, uzytkownik moze oszacowac
poziom znieksztatcen wystepujacych w sygnale. (Patrz
strona 36.)

4 Strzatki prowadzace - Strzatki prowadzace
stuzg do nakierowywania operatora w strone srodka
wykrytego pola pokazujac, czy sygnaty docierajace z
lewej lub z prawej strony do anten prowadzacych nie sg
zrébwnowazone lub sg réwne. Dwa sygnaty sa rowne przy
przecieciu srodka niezaktéconego pola. Jesli sygnaty sa
nieréwne, strzatki prowadzace pokaza jak pole uktada
sie wzgledem odbiornika.

mA Natezenie pradu - Wartos¢ proporcjonalna do
natezenia pradu w przewodzie. Gdy kat sygnatu jest
wiekszy niz 35°, nastepuje przetaczenie do wyswietlania
wartosci Kat sygnatu.

Linia prowadzaca Pokazuje usytuowanie linii ce-
lu i utatwia okreslenie, czy lokalizator znajduje sie
bezposrednio nad linig celu. Bedzie ona najdtuzsza przy
bezposrednim pokrywaniu sie z linig celu. Strzatki ob-
rotu pojawig sie w celu wskazania kierunku obrotu loka-
lizatora SR-60 w celu pokrycia sie z polem.

558 Ridge Tool Company



Uwaga: Linia $ledzenia odzwierciedla przyblizona os sle-
dzonego przewodnika, ale jest zmodyfikowana poprzez
pewien stopien ,znieksztatcen” w postaci zmiennego zary-
su lub utraty ostrosci linii sledzenia. Lina $ledzenia bedzie
coraz bardziej nieostra wraz z wzrostem znieksztatcen w
badanym polu. Moze ona mie¢ postac¢ wyrazniej linii (brak
znieksztatcen) poprzez lekkie znieksztatcenie po umiar-
kowang nieostro$¢ zwiekszajaca sie w chmure czasteczek
zaleznie od stopnia znieksztatcenia w wykrytym polu.
Przestawia ona najbardziej optymalng kalkulacje lokaliza-
¢ji i widok linii wraz ze stopniem znieksztatceh wykrytych
przez anteny wszechkierunkowe odbiornika.

Po wytaczeniu wptywu znieksztatcen na linie $ledzenia
wysdwietlana bedzie oddzielna linia znieksztatcen. Linia
znieksztatcen moze stuzy¢ do analizy znieksztatcen przy
braku pokrycia z linig $ledzenia. (Linie przerywana mozna
réwniez wytaczy¢ oddzielnie, przez co uzyska sie pojedyn-
cza linie sledzenia bez wptywu znieksztatcen.)

Ustawieniem domysinym jest wtgczony wptyw znieksztat-
cen na linie $ledzenia. Informacje reprezentowane przez
te dwie linie sa pofaczone w jedng, czytelna postac, co uta-
twia korzystanie z lokalizatora SR-60.

(Wiecej informadji o znieksztatceniach podano na stronach
34i36.)

Uwaga: Elementy wyswietlane na ekranie w trybie
Lokalizowanie pasywne sg takie same, jak elementy wi-
doczne na ekranie w trybie Aktywne $ledzenie przebiegu
linii. Tryb jest okreslany przez zrédto docelowe (sonda lub
linia). Przykfadowo, wybranie czestotliwosci 512 Hz z sek-
¢ji trybu Sonda w menu czestotliwosci ustawia urzadze-
nie SR-60 w tryb Sonda. (Czestotliwo$¢ pojawiajaca sie w
wiecej niz jedna kategoria, np. 33 kHz, nalezy wybrac z
wiasciwej kategorii.)

SeekTech SR-60 R|M|D

Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizacja sondy

Kierunek
rury

Moc
sygnatu
lkona Biegun

Pierscien

zblizenia

Rownik

lkona Sonda

Rysunek 6: Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizacja sondy

Ekran wyswietlany w trybie Lokalizacja sondy obejmuje kilka
elementéw, ktére sa unikalne dla lokalizacji sondy.

- 2 Moc sygnatu - Jest to moc sygnatu, jakg wykrywa
dolna antena wszechkierunkowa.
« || Kierunekrury - Przedstawia przyblizony kierunek
rury, w ktérym lezy sonda.
. #& Ikonasondy - Jest wyswietlana przy zblizaniu sie
do potozenia sondy.
*+ ==== Rownik - Reprezentuje linie $rodkowg pola
sondy, prostopadta do osi biegunéw. (Patrz strona 28.)
. % lkona bieguna - Reprezentuje pofozenie jedne-
go z dwodch biegunéw dwubiegunowego pola sondy.
(Patrz strona 28.)
. C}' Pierscien zblizenia - Pojawia sie, gdy lokalizator
przemieszcza sie blisko bieguna.
Uzycie tych funkgji jest opisane w rozdziatach Aktywne $ledzenie
przebiegu linii, Lokalizacja pasywna oraz Lokalizacja sondy.

Domyslne czestotliwosci

Menu gtéwne czestotliwosci zawiera szeroki zakres czestotli-
wosci, ale tylko niektére sg aktualnie dostepne. Stajg sie one
saktualnie dostepne” po ich zaznaczeniu w menu gtéwnym
czestotliwosci.

Czestotliwosci aktualnie dostepne zostang wyswietlone w menu
gtéwnym czestotliwosci po nacisnieciu klawisza Menu .

Aktualnie dostepne czestotliwosci mozna sprawdza¢ w menu
gtéwnym, kiedy zostang wyswietlone przy uzyciu klawisza cze-
stotliwosci . Jesli zostang odznaczone w menu gtéwnym, nie
zostang wyswietlone po naci$nieciu przycisku czestotliwosci w
celu przewiniecia czestotliwosci.
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Czestotliwosci pojawiajace sie w menu gtéwnym i zaznaczone Klawiatura

do aktywowania to czestotliwosci,wybrane-aktywne".

Czestotliwosdci ,wybrane-aktywne” mozna przewija¢ poprzez
naciskanie klawisza czestotliwosci f (Patrz rysunek 7).
Czestotliwos¢ wybrana poprzez nacisniecie klawisza czestotli-
wosci staje sie czestotliwoscia ,w uzyciu”.

Czestotliwosci aktualnie dostepne jako domysine:

## Tryb Lokalizacja sondy
+  512Hz*
i+ Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii

Przycisk w gére Wybér pozycji/Przycisk
Menu Nawigacja/ Podanie gtebokosci
Skupienie sygnatu

Klawisz ustawiania Klawisz

gtosnosci Menu

. Czujnik
128 Hz Swiatta
«  1kHz*
Klawisz wt./wyt.
- 8kHz W prawo
+ 33kHz* Czestotliwos¢/ Przycisk W dot
W lewo Menu Nawigacja/
° 93 kHz* Skupienie sygnatu
50 Hz* Rysunek 7: Klawiatura

* Zasilanie (Tryb Lokalizowanie pasywne)
60 Hz (9-ta h.)*

«  <4kHz*

@ Sygnat czestotliwosci radiowej

«  4kHz-15kHz (L)*

. 15 kHz - 35 kHz (H)*
G0 OmniSeek (Wielozakresowa <4 kHz - 35 kHz)*

(* = Czestotliwosci wybrane-aktywne)

O Klawisz zasilania/w prawo - Wigczanie
urzadzenia SR-60. Lokalizator SR-60 wylgcza sie po
3-sekundowym odliczaniu. Odliczanie mozna przerwac
przed wytaczeniem poprzez nacisniecie jakiegokol-
wiek klawisza. Stuzy do ruchu w prawo na niektérych
ekranach.

AW Klawisze W gére i W dét - Stuzy do wyboru
lokalizowania podczas przegladania menu; do ustawi-
ania gtosnosci po nacisnieciu klawisza ustawiania
gtosnosci. Jesli aktywna jest funkcja Skupienie sygnatu,
klawisze W gore i W dot beda zwiekszaé lub zmniejsza¢
ustawienie Skupienie sygnatu.

@ Klawisz Wybierz - Stuzy dla dokonania wyboru
podczas przegladania menu; w normalnej obstudze
jest uzywany do wymuszenia wskazania zmierzonej
gtebokosci oraz wysrodkowania poziomu dzwieku.
Moze stuzy¢ do szybkiego sprawdzenia linii $ledzenia i
ekranu Mierzona gtebokosc.

Klawisz Menu - Stuzy do wyswietlania ,drze-
wa” struktury wyboréw obejmujacych parametry
czestotliwosci, opcje elementéw  wyswietlania,
jaskrawos¢ i kontrast oraz przywrdcenie ustawien
domysinych. Kiedy menu jest juz wyswietlane, powodu-
je przejscie o jeden poziom w gére.

o) Klawisz ustawiania glosnosci - Stuzy do
zwiekszania lub zmniejszania gto$nosci; zmiany
nastepuja skokowo do maksymalnej gtosnosci, a
nastepnie wyciszenia. Nacisniecie klawisza gtosnosci
spowoduje otwarcie panel sterowania gtosnoscia, jesli
jest zamkniety. Po otwarciu panel sterowania zamknie
sie po dziesieciu sekundach, jesli nie zostanie nacisniety
zaden klawisz. Gtosno$¢ mozna réwniez zwiekszac i ob-
niza¢ za pomoca klawiszy W gore i W dét przy otwartym
ekranie Gtosnosc.
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. f Klawisz Czestotliwos¢ W lewo - Jest uzywany
do ustawiania Czestotliwosci w uzyciu dla lokaliza-
tora SR-60 sposréd zbioru wybranych-aktywnych
czestotliwosci. Kazde krétkie nacisniecie spowoduje
cykliczne przejscie do nastepnej wybranej - aktywnej
czestotliwosci. (Liste czestotliwosci, ktérych stan zostat
ustawiony jako Wybrana-Aktywna, mozna modyfiko-
wac przy uzyciu klawisza Menu.)

Dtugie nacisniecie klawisza czestotliwosci f spowodu-
je wyswietlenie przewijanej listy wszystkich aktualnie
aktywnych czestotliwosci do wyboru poprzez wyréz-
nienie i nacisniecie klawisza wyboru.

Moo wr 330 |

&= 93kHz
& 262¢Hz

Rysunek 8: Przewijana lista czestotliwosci

«  Czujnik swiatla - W trybie Automatycznym czujnik
$wiatfa steruje wtaczaniem i wytaczaniem podswietlania
w zaleznosci od $wiatta otoczenia. Zastoniecie kciukiem
czujnika Swiatta wymusi wigczenie podswietlenia.

Czas pracy

Uzywajac ogniw alkalicznych, typowy czas pracy wynosi od
okoto 12 do 24 godzin, w zaleznosci od gtosnosci dzwieku oraz
czestotliwosci wiaczania podswietlania. Innym czynnikiem, jaki
wplywa na czas pracy, sa wtasciwosci chemiczne baterii (wie-
le sposrod nowych baterii o wysokiej wydajnosci, takich jak
,Duracell, ULTRA", moze pracowac o 10%-20% dtuzej niz konwen-
cjonalne ogniwa alkaliczne w przypadku zastosowan o wysokich
wymaganiach). Praca w nizszych temperaturach takze powoduje
skrécenie czasu pracy baterii.

Lokalizator SR-60 moze réwniez pokazywac symbole losowo,
kiedy natadowanie baterii jest zbyt niskie, aby zasila¢ odpowied-
ni wewnetrzne obwody logiczne. Mozna temu zaradzi¢, zmienia-
jac po prostu baterie na nowe.

W celu oszczedzania baterii lokalizator SR-60 wytacza sie auto-
matycznie po uptywie 1 godziny, kiedy nie zostanie nacisniety
zaden klawisz. Aby powrdci¢ do uzywania urzadzenia, wystarczy
po prostu wtaczy¢ zasilanie.

SeekTech SR-60 RlMlD

Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania baterii

Kiedy poziom naftadowania baterii stanie sie niski, w obszarze
mapy na ekranie bedzie pojawia¢ sie okresowo ikona baterii .
Wskazuje ona, ze baterie wymagaja baterii i urzadzenie wkrét-
ce sie wylaczy. Co dziesie¢ minut bedzie emitowany sygnat
dzwiekowy.

Rysunek 9: Ostrzezenie o niskim poziomie natado-
wania baterii

Tuz przed ostatecznym wytgczeniem wystepuje nie dajaca sie
przerwa¢ sekwencja wylaczenia zasilania. Kiedy lokalizator
SR-60 przechodzi do sekwencji wylgczenia, stycha¢ dtugi dzwiek
brzeczyka.

Uwaga: W przypadku akumulatoréw moze czasami do-
chodzi¢ do tak szybkiego spadku napiecia, wiec urzadze-
nie po prostu bedzie sie wytacza¢. Urzadzenie bedzie wy-
taczac sie i ponownie uruchamia¢. Nalezy tylko wymienic¢
baterie i z powrotem wtaczy¢ zasilanie.

Uruchamianie

ez . . . . . od . z . . .
Po naciénieciu klawisza zasilania O na klawiaturze, wyswietli sie
logo RIDGID, a w dolnym prawym rogu ekranu pojawi sie numer
wersji oprogramowania.

Jmniseck® Simol-frace™
kN ;

Rysunek 10: Ekran Uruchamianie
Zanotowac wersje oprogramowania w polu na stronie 1.

W razie koniecznosci skorzystania z pomocy technicznej firmy
Ridge bedzie on pomocny w jej uzyskaniu.

Ridge Tool Company 561



RIDGID seekTech sr-60

Konfiguracja

Kiedy lokalizator SR-60 jest wiaczony i dziata, nastepnym krokiem
jest ustawienie czestotliwosci dopasowanych do uzywanych cze-
stotliwosci nadajnika lub czestotliwosci linii do zlokalizowania.
Kazda czestotliwos¢ wybiera sie do uzycia poprzez jej wskazania
w menu gtéwnym. Jesli zaznaczy sie w menu gtéwnym pole dla
danej czestotliwosci, staje sie ona ,wybrana-aktywna".

Czestotliwosci wybrane-aktywne zostaty juz wybrane do wyko-
rzystywania i pojawiaja sie kolejno przy naciskaniu klawisza cze-
stotliwosci f (Przyktadowo, czestotliwosc¢ sledzenia linii 33 kHz
jest dostepna po nacisnieciu klawisza czestotliwosci i przejsciu
na liscie do wartosci 33 kHz.)

Uwaga: Po wyrdznieniu czestotliwosci w menu gtéwnym
nacisniecie klawisza czestotliwosci spowoduje wyswietle-
nie doktadnej jej wartosci. Przyktadowo, 8 kHz = 8192 Hz.

Dtugie nacisniecie klawisza czestotliwosci F spowoduje wy-
Swietlenie przewijanej listy wszystkich wybranych aktywnych
czestotliwosci.

Rysunek 12: Wybrana czestotliwos¢ sledzenia linii
za pomoca klawisza Czestotliwos¢

Uaktywnianie czestotliwosci

Czestotliwosci mozna wybieraé ze zbioru czestotliwosci wybra-
nych-aktywnych, wiec stang sie dostepne za pomocg klawisza
czestotliwosci Czestotliwosci F mozna réwniez dezaktywowac
w celu utrzymania mniejszego rozmiaru zbioru czestotliwosci.

Czestotliwo$¢ uaktywnia sie, wybierajac ja z listy w Menu gtéw-
nym (Patrz rysunek 14). Czestotliwosci sa grupowane wedtug
kategorii:

SimulTrace (512 Hz + 33 kHz) &L (jesli aktywna)
Lokalizacja sondy

Aktywne sledzenie przebiegu linii

Lokalizacja linii energetycznej
(Lokalizowanie pasywne)

Lokalizacja sygnatu radiowego

8ED A4 & @

OmniSeek (pasma multi-RF)

1. Nacisnij klawisz Menu :

Rysunek 13: Klawisz Menu

Zostanie uaktywniony ekran Menu gtéwne:

0 BkHz

0 262cHz

Rysunek 14: Menu Gléwne

2. Wyréznij zadang czestotliwo$¢ za pomoca klawiszy W
gore i W dot (Rysunek 15). W tym przykfadzie operator uak-
tywnia czestotliwos¢ 8 kHz.

B 33kHz
@0 262¢Hz

Rysunek 15: Wyréznianie zadanej
czestotliwosci (8 kHz)
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3. Nacisnij klawisz Wybierz @ (przedstawiony ponizej), aby
zaznaczy¢ pola wyboru dla kazdej z czestotliwosci, jakie ma-
ja by¢ wykorzystywane.

= 33kHz
0 262¢Hz

Rysunek 17: Zaznaczone zadane czestotliwosci

Czestotliwosci wybrane do stosowania bedg mie¢ zaznaczone
pola wyboru, znajdujace sie obok nich.

4. Nacisnij klawisz Menu |:=| ponownie, aby potwierdzi¢ wy-
bor i zakonczy¢ operacje. Pozostawienie odliczania urzadze-
nia i wyjscie automatyczne maja ten sam skutek.

Rysunek 18: Klawisz Menu

W menu Gtéwnym jest wyswietlana lista wszystkich czestotliwo-
$ci dostepnych do uaktywnienia. Informacje o wprowadzaniu
dodatkowych czestotliwosci do listy w Menu gtéwnym w celu
wybrania do uaktywnienia podano w czesci ,Kontrola wyboru
czestotliwosci” na stronie 34.

SeekTech SR-60 RlMlD

Dtugie naci$niecie klawisza czestotliwosci f spowoduje wyéwie-
tlenie listy wszystkich wybranych aktywnych czestotliwosci. Aby
uzy¢ jednej z nich, wystarczy przewing¢ do niej i nacisng¢ klawisz
Wybierz @

Uwaga dotyczaca korzystania z czestotliwosci 92 kHz
Lokalizator SR-60 oferuje dwie czestotliwosci 93 kHz w $le-
dzeniu linii. Domyslna czestotliwo$¢ 93 kHz to faktycznie
93623 cykle na sekunde.

Niektére starsze nadajniki jednak wykorzystuja wartosc¢
nominalnej czestotliwosci 93 kHz - 93696 cykli na sekun-
de. W urzadzeniu SR-60 te czestotliwos¢ oznaczono jako
+93k-B".

W razie stwierdzenia, ze sygnat uzywanego nadajnika o czestotli-
wosci 93 kHz nie jest wykrywany przez lokalizator SR-60, nalezy
ustawic¢ czestotliwos¢ lokalizatora na 93-B kHz, ktéra jest usta-
wiana na starsza wartos¢. Obydwie czestotliwosci 93 i93- B kHz
znajduja sie w kategorii $ledzenia linii w podmenu Wybor
czestotliwosci.

Dzwieki generowane przez lokalizator SR-60

W trybie normalnej eksploatacji poziom dzwieku zalezy od bli-
skosci namierzanego obiektu. Im blizej namierzanego obiek-
tu, tym wyzszy bedzie ton dzwieku. Narastajacy ton wskazuje
wzrost sygnatu.

W trybach Aktywne $ledzenie przebiegu linii lub Lokalizowanie
pasywne, ton dzwieku jest na ciagtej krzywej i nie podlega
skalowaniu.

W trybach $ledzenia linii domyslna charakterystyka znieksztatcen
aktywuje sygnat dZzwiekowy proporcjonalny do znieksztatcenia
w wykrytym polu. Jezeli nie wystepuja znieksztatcenia, lokali-
zator SR-60 wydaje czysty, Swiergoczacy dzwiek, gdy znajduje
sie z lewej strony wykrywanego pola, natomiast gdy lokalizator
znajdzie sie z prawej strony wykrywanego pola do dZzwieku jest
dodawana sktadowa brzeczenia. W razie wykrycia znieksztatce-
nia styszalny jest dzwiek podobny do szumu radiowego pasma
AM, ktory jest coraz gtosniejszy wraz ze wzrostem znieksztatcen,
tak jak coraz mniej ostry jest obraz sygnatu wokét linii $ledzenia.
Gdy funkcja charakterystyki znieksztatcen zostanie wylgczona,
nie wystepuje dzwiek zaktécen atmosferycznych.

W trybie Lokalizacja sondy w momencie najgtosniejszego nate-
zenia dzwieku zostanie on przeskalowany do poziomu srednie-
go i emitowanie sygnatu dzwiekowego rozpocznie sie od nowe-
go punktu.

W trybie Lokalizacja sondy ton bedzie ,wspinat sie” w gore.
To znaczy, bedzie nastepowaé podwyzszanie tonu, a nastep-
nie przeskalowanie (spadek) podczas zblizania sie do sondy.
Zwiekszanie odlegtosci do sondy bedzie powodowac obniza-
nie tonu oraz utrzymywanie na niskim poziomie, dopodki bedzie
trwac zwiekszanie odlegtosci od sondy. Ruch ponownie w stro-
ne sondy spowoduje dalsze zwiekszanie gtosnosci od poziomu
osiaggnietego wczesniej. Stanowi to wskazanie zblizania sie lub
oddalania odbiornika lokalizatora wzgledem sondy.
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W razie potrzeby mozna wymusic¢ wysrodkowanie dzwieku na po-
ziomie srednim (w dowolnym trybie), naciskajac klawisz Wybierz
podczas pracy. Patrz réwniez nizej czes¢ Dzwiek kierunkowy.

Elementy o kluczowym znaczeniu dla uzytkowania lokali-
zatora SR-60

SYGNAL BLISKOSCI odzwierciedla blisko$¢ lokalizatora wzgle-
dem docelowego obiektu uzytecznosci - w miare zblizania sie lo-
kalizatora ku srodkowi wykrywanego pola Sygnat bliskosci przyj-
muje coraz wyzszg wartosc¢ liczbowa. Warto$¢ Sygnatu bliskosci
jest obliczana w oparciu o stosunek odpowiednio przeskalowa-
nych sygnatéw odbieranych przez dolng i gérna antene,.

MOC SYGNALU reprezentuje natezenie pola wykrywanego
przez dolny wezet antenowy lokalizatora SR-60, przeskalowane
matematycznie. W przypadku czystego pola bez znieksztatcen
mozna dokonywac lokalizacji obiektéw w oparciu tylko o moc
sygnatu.

ZNIEKSZTALCENIE to stopien deformacji wykrytego pola. W
srodowisku bez znieksztatcen prad w dtugich przewodnikach
generuje pole cylindryczne wzdtuz przewodnikédw. W przypadku
obecnosci wielu pdl ksztatt wykrywanego pola jest scisniety lub
rozciggniety i rézne anteny beda odbierac sygnaty o ré6znej mo-
cy. W lokalizatorze SR-60 znieksztatcenie przedstawiane jest ja-
ko linia $ledzenia, ktéra jest nieostra, lub jako niewspodtbieznosc¢
strzatek prowadzenia, linii $ledzenia i natezenia sygnatu.

LINIA SLEDZENIA wskazuje kierunek i stopien znieksztatcenia w
wykrytym polu.

STRZALKI PROWADZACE s3 sterowane sygnatami z anten pro-
wadzacych lokalizatora SR-60. Kiedy natezenia pola wykrywane
przez te boczne anteny sa réwne, strzatki beda wysrodkowane.
Jezeli jedna antena odbiera silniejszy sygnat pola niz druga,
strzatki beda wskazywac¢ prawdopodobny srodek namierzanego
przewodnika. Ruch w strone wskazywang strzatkami przybliza
do srodka wykrytego pola. Krétka ,linia prowadzaca” na koncu
strzatki prowadzacej wskazuje stopiert dopasowania do pola
przewodnika. Osiaggnie ona swojg maksymalna dtugosc przy pra-
widtowym dopasowaniu do przewodnika, z osig anteny prowa-
dzacej przecinajaca pole pod katem 90°. Obrotowe strzatki pro-
wadzace na obrzezach ekranu wskazuja kierunek obrotu w celu
dopasowania do wykrytego przewodnika.

DZWIEK KIERUNKOWY z gtosnikéw stereo pozwala na poda-
zanie za linig za pomoca dzwieku przy zachowaniu wzrokowej
uwagi na ruch wokot lub przeszkody. Gtosniki wskaznika dzwie-
kowego sg tak skonstruowane, aby mozna je przypinac do kurtki
lub kamizelki na ramieniu.

Dzwiek stereo z gtosnikéw cichnie z lewej lub prawej strony.
Gtosniejszy kanat wskazuje kierunek ku centrum wykrytego pola.
Dzwiek bedzie zréwnowazony nad srodkiem linii. Operator moze
pozostawac w centrum linii, kierujac sie sygnatami dzwiekowymi
zamiast wskazéwkami wizualnymi na ekranie. W tym celu do lo-
kalizatora SR-60 dodawane s3 wpinane gtosniki do mocowania
na lewym i prawym ramieniu kamizelki ochronnej.

Wytaczanie

Nacisniecie klawisza zasilania w kazdym momencie podczas pra-
cy urzadzenia spowoduje odliczanie 3 sekund, podczas ktorych
emitowany jest dzwiek wytaczania. Na koniec odliczania lokali-
zator SR-60 wytaczy sie.

OriniSeek® Singl-Trace™
ko :

Rysunek 19: Ekran odliczania
(Wyltaczanie)

Sledzenie przebiegu linii przy uzyciu
lokalizatora SR-60

Wyroéznia sie dwa gtdwne sposoby wyszukiwania linii podziem-
nych za pomoca lokalizatora SR-60. S3 to sposéb aktywny i pasyw-
ny. Réznica polega na tym, ze w aktywnym $ledzeniu przebiegu
linii prad jest podawany na przewodnik za pomoca nadajnika i
ten specjalny sygnat wyszukiwany przez lokalizator. W lokalizacji
pasywnej nie wykorzystuje sie nadajnika i wyszukuje sie kazdy
sygnat podejmowany na konkretnych czestotliwosciach.

Aktywne sledzenie przebiegu linii

Podczas aktywnego $ledzenia przebiegu linii nadajnik liniowy
wzbudza sygnat w podziemnej linii. Taki aktywny sygnat jest
nastepnie sledzony za pomocga urzadzenia SR-60. Nadajnik linii
rézni sie od sondy tym, ze stuzy do tadowania docelowej linii
przewodzacej, a nie dziata jako cel do zlokalizowania tak jak son-
da. Nadajniki liniowe wzbudzajg sygnat w liniach, wykorzystujac
pofaczenie bezposrednie z uzyciem przewoddéw z zaciskami,
wzbudzajac sygnat indukcyjnie z uzyciem opaski zaciskowej al-
bo wzbudzajg sygnat indukcyjnie przy uzyciu cewek indukcyj-
nych umieszczonych w nadajniku.
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Tryb potaczenia bezposredniego: Nadajnik przytacza sie do
namierzanego przewodnika metodg bezposredniego potacze-
nia metal do metalu w jakim$ punkcie dostepu, jak na przyktad
zawor, miernik lub inne miejsce. Wazne: Pofgczenie miedzy na-
dajnikiem i przewodnikiem musi by¢ czystym, pewnym potacze-
niem. Nadajnik podfacza sie takze do kotka uziemiajacego, two-
rzac otwarty wezet obwodu do ziemi. Wazne: Stabe potaczenie
z ziemia jest najczesciej wystepujacym powodem niskiej jakosci
namierzania obwodu. Nalezy zadba¢ o dobre potaczenia nadaj-
nika z ziemia oraz o wystarczajacy kontakt z ziemia, zapewniaja-
cy przeptyw pradu przed obwéd.

Tryb opaski indukcyjnej: Nadajnik jest przylaczany do opaski
indukcyjnej, ktéra nastepnie jest zamykana na rurze lub kablu.
Nadajnik wzbudza opaske, ktéra indukuje prad w przewodniku.
Wazne: Upewnic¢ sie, ze lokalizator SR-60 jest w trybie sledzenia
i jest ustawiony na tg sama czestotliwos¢ jak nadajnik. Nie zakta-
dac opaski na przewodnik pod napieciem. Tryb dziata najlepiej,
jesli obydwa korice przewodu s3 uziemione.

Tryb indukcyjny: Nadajnik znajduje sie nad przewodnikiem.
Nie wystepuje tutaj bezposrednie potaczenie; wewnetrzne cew-
ki nadajnika generuja silne pole poprzez ziemie, ktére indukuje
prad w namierzanym, podziemnym przewodniku. Wazne: Jezeli
nadajnik znajduje sie w tym trybie zbyt blisko lokalizatora SR-60,
moze to powodowacd ,sprzezenie powietrzne”, co oznacza, ze
lokalizator odczytuje pole nadajnika, a nie pole namierzanego
przewodnika. (Patrz stronie 15.) Uwaga: W trybie indukcyjnym
mozna zawsze przesuna¢ nadajnik w inny punkt na linii docelo-
wej. Czasami poprawia to obwdd i zapewnia lepszy sygnat.

Aby unikna¢ porazenia pradem elektrycznym, prze-
wody uziemiajacy i zasilajacy nadajnika nalezy przy-
tacza¢ przed wilaczeniem zasilania nadajnika. Patrz
ostrzeZenie na stronie 5.

1. Nataduj przewodnik docelowy wedlug instrukcji pro-
ducenta nadajnika jedng z metod opisanych wyzej.
Wybierz czestotliwos¢ nadajnika. Przy uzyciu klawisza
Czestotliwos¢ ustaw czestotliwos¢ uzywana w lokaliza-
torze SR-60 na taka sama wartos¢, jaka zostata wybra-
na dla nadajnika - Upewnij sie, ze przy tej czestotliwosci
jest wyswietlana ikona $ledzenia przebiegu linii f£F. Nacisnij
klawisz Menu w celu powrotu na ekran roboczy. W ce-
lu aktywowania czestotliwosci dotad nieaktywnych, patrz
Kontrola wyboru czestotliwosci na stronie 34.
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Rysunek 20: Czestotliwosc sledzenia linii wybrana za po-
moca klawisza czestotliwosci (Ekran ten wyswietli sie na
krotko przy wybraniu nowej czestotliwosci)

2. Obserwuj Sygnat bliskosci, aby mie¢ pewnos¢, ze od-

biornik odbiera nadawany sygnat. Sygnat bliskosci powi-
nien osigga¢ wartos¢ szczytowa nad linig i powinien zmniej-
szac sie po obu stronach.

Kierunek przebiegu wykrytego pola jest przedstawiany
na ekranie podczas sledzenia jako Linia sledzenia. Linia
$ledzenia bedzie wyrazng, pojedyncza linig, jesli wykrywane
pole nie jest znieksztatcone.

Gdy inne pola magnetyczne wprowadzajg jakies za-
ktécenia, znieksztatcenie spowodowane przez te pola
jest odzwierciedlane rozmyciem Linii sledzenia. Im bar-
dziej znieksztatcone Linia $ledzenia jest wykrywane pole,
tym szersza bedzie chmurka rozmycia przy Linii $ledzenia.
Ostrzega to operatora, ze na widoczng o$ przewodu moga
mie¢ wptyw inne pola i wymaga to starannej oceny sytuacji.

Linia $ledzenia spetnia trzy wazne funkcje. Reprezentuje lo-
kalizacje orazkierunek namierzanego sygnatu. Odzwierciedla
zmiany kierunku namierzanego obiektu uzytecznosci — na
przyktad, kiedy obiekt uzytecznosci skreca. Pomaga tez roz-
poznawac znieksztatcenie sygnatu. Odbywa sie to poprzez
zwiekszanie rozmycia w miare wzrostu znieksztatcenia.
Niezgodnos¢ miedzy réznymi wskaznikami moze réwniez
oznaczac znieksztatcenie.

Rysunek 21: Linia $ledzenia pokazujaca
niewielkie znieksztatcenie
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Rysunek 22: Linia Sledzenia pokazujaca
duze znieksztalcenie

3. Podczas $ledzenia przebiegu linii korzystaj ze strzatek
prowadzacych, wartosci sygnatu bliskosci, mocy sygnatu
oraz linii sledzenia sygnatu. Te elementy informacyjne sa ge-
nerowane w oparciu o charakterystyki sygnatu cyfrowego,
aby poméc operatorowi rozrézniac jako$¢ lokalizacji. Sygnat
bez znieksztalcen, emitowany z linii, jest najsilniejszy bez-
posrednio nad linia. (Uwaga: Inaczej niz w przypadku Linii
$ledzenia, uzytkownik powinien tak orientowac lokalizator,
aby strzatki prowadzace byty ustawione pod katem 90 stop-
ni wzgledem linii $ledzenia. (Patrz rysunek 23.))

Uwaga: Linia bez znieksztatcenia sygnatu bedzie wyrazna, a
nie rozmyta na ekranie, oraz ze dzwiek towarzyszacy obrazowi
nie bedzie zawiera¢ sktadowej “zaktdcen atmosferycznych”.

Uwaga: Pewnos¢ dokladnosci lokalizacji mozna zwiekszac
maksymalizujac Sygnat bliskosci (i/lub Moc sygnatu), balansu-
jac Strzatki prowadzace oraz $rodkujac Linie sledzenia na ekra-
nie. Lokalizacje nalezy potwierdza¢ sprawdzajac, czy wskaza-
nie Mierzona gtebokos¢ jest stabilne i uzasadnione. Zgodnos¢
wszystkich tych wskaznikéw oznacza wysokie prawdopodobien-
stwo doktadnego zlokalizowania.

Zmaksyma-
lizowane

lizowane

Rysunek 23: Wysokie prawdopodobienstwo

Jak zawsze, jedyny sposéb uzyskania catkowitej pewnosci odno-
$nie ustalenia potozenia sieci polega na wizualnym potwierdze-
niu poprzez odsfoniecie obiektu uzytecznosci.

Zmaksyma-

Doktadnos¢ ustalenia potozenia oraz pomiaru gtebokosci popra-
wia sie w miare zblizania dolnego wezta antenowego lokalizatora
SR-60 do namierzanego obiektu uzytecznosci. Okresowe wyko-
nywanie ponownej kontroli parametru Mierzona gteboko$¢ oraz
potozenia w czasie wykonywania wykopu moze pomaéc uniknac
uszkodzenia namierzanego obiektu uzytecznosci i moze pozwo-
li¢ na identyfikacje sygnatéw dodatkowych obiektéw uzyteczno-
sci, ktore nie zostaty zauwazone przed rozpoczeciem wykopow.

Podczas $ledzenia przebiegu linii wazne jest, aby pamieta¢, ze
tréjniki, tuki, inne przewodniki w sasiedztwie oraz znajdujace sie
obok masy metalowe mogqg wprowadza¢ dodatkowe znieksztat-
cenia pola, co wymaga przeprowadzania dokfadniejszej anali-
zy danych w celu wyznaczenia trasy przebiegu namierzanego
obiektu uzytecznosci.

W celu wyjasnienia sytuacji mozna dokona¢ oceny, czy znie-
ksztatcenie powstato na skutek stabego sygnatu, ktéry nalezy
wzmocni¢, jest zaktéceniem lokalnym jak np. przejezdzajacy sa-
mochéd lub rozwidlenie lub skret linii.

Zataczanie kregéw wokét ostatniej lokalizacji czystego sygna-
tu w odlegtosci okoto 6,5 m (20 stop) moze wyjasnic, czy znie-
ksztatcenie pochodzi od miejscowego skretu lub tréjnika na linii
oraz pozwala operatorowi ponownie ustali¢ potozenie linii w
sgsiedztwie.

Nalezy zawsze weryfikowac lokalizacje upewniajac sig, czy:

« Linia $ledzenia wykazuje mate znieksztatcenie lub jego
brak (rozmycie).

+  Wartosci Sygnatu bliskosci oraz Mocy sygnatu s mak-
symalne, gdy Linia $ledzenia przechodzi przez $rodek
mapy.

« Wartos¢ liczbowa Mierzona gtebokos$¢ odpowiednio
wzrasta, gdy zespdt zostanie uniesiony pionowo w
gore, przy czym Linia $ledzenia pozostaje na srodku.

Wskazania Mierzona gtebokos¢ nalezy traktowa¢ jako war-
tosci szacunkowe, ktére przed rozpoczeciem kopania powin-
ny by¢ niezaleznie zweryfikowane poprzez wykonywanie
otworow punktowych lub innymi sposobami.

Nalezy zachowywac ostroznos¢, aby ustrzec sie zakto-
cen sygnatu, co mogtoby dawa¢ niedoktadne wskaza-
nia. Linia $ledzenia zapewnia reprezentatywne wska-
zanie polozenia znajdujacego sie pod ziemia obiektu
uzytecznosci, jezeli pole NIE JEST ZNIEKSZTALCONE.
NIE NALEZY opiera¢ lokalizacji wylacznie na Linii
Sledzenia.

Jesli sygnat jest czysty, lokalizator SR-60 czesto pokazuje sygnat
linii prostej z bardzo matym znieksztatceniem az do tréjnika 90
stopni, pokazuje niewielkie znieksztatcenie przy przejsciu wokét
krzywizny, a nastepnie znowu pokazuje czysty sygnat na odcin-
ku linii za tréjnikiem. Pokazuje to bardzo wyraznie miejsce, gdzie
linia skreca.
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Pomiar gtebokosci (Tryby sledzenia przebiegu linii)

Lokalizator SR-60 oblicza warto$¢ parametru Mierzona gtebo-
kos¢ w oparciu o poréwnanie mocy sygnatu przy dolnej antenie
z mocg sygnatu przy gérnej antenie.

Pomiar wielkosci Mierzona gtebokos¢ jest prawidtowy w nieza-
ktéconym polu, gdy dolna antena dotyka podtoza bezposrednio
nad zrédtem sygnatu.

1. Aby zmierzy¢ gtebokos¢, umiesc lokalizator na podtozu,
bezposrednio nad sonda lub przewodem.

2. Wartos$¢ parametru Mierzona gtebokos¢ zostanie wyswie-
tlona w lewym dolnym narozniku.

3. Wielko$¢ Mierzona gteboko$¢ bedzie doktadna tylko wte-
dy, jesli sygnat nie jest znieksztatcony i maszt antenowy jest
ustawiony pionowo.

Testowanie spojnosci wskazan wielkosci Mierzona gtebokos¢
mozna przeprowadzi¢ podnoszac lokalizator SR-60 na znang wy-
sokos¢ (powiedzmy, 33 cm (12 cali)) i obserwujac, czy wskazanie
Mierzona gtebokos¢ wzrosnie o taka samg wartos¢. Niewielkie
odchylenia s3 dopuszczalne, lecz gdy gtebokos¢ nie zmieni sie
lub zmieni sie radykalnie, bedzie to wskazywac¢ “znieksztatcone”
pole lub bardzo mate natezenie pradu w linii.

Przycisk Gtebokos¢

Przytrzymanie klawisza Wybierz spowoduje wyswietlenie krot-
kiego odliczania, a po nim raportu obliczonej gtebokosci. Ten
Jprzycisk Gtebokos¢” obliczony z wiekszej liczby prébek sygnatu
bedzie doktadniejszy niz aktywne wskazanie gtebokosci.

Przycisk Glebokos¢ spowoduje wyswietlenie ekranu krétkiego
odliczania, a po tym ekranu obliczenia, ktory przejdzie w ekran
raportu gtebokosci po zakonczeniu obliczen.

Rysunek 24: Raport przycisku Glebokos¢
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Ostrzezenia o gtebokosci

Uwaga: Odstoniecie sieci uzytecznosci jest jedynym
sposobem zweryfikowania jej istnienia, lokalizacji oraz
gtebokosci.

W niektérych warunkach odczyty gtebokosci sa mniej doktadne
lub wiarygodne. Przy uzyciu przycisku Gtebokos¢ w razie takich
warunkow pojawi sie ostrzezenie:

Ruch lokalizatora SR-60 przy
zbieraniu prébek.

Gtebokos$¢ zmienia sie w szero-
kim zakresie.

Moc sygnatu zmienia sie w sze-
rokim zakresie.

Skrajny rozrzut miedzy linia
prowadzenia i linig $ledzenie (w
prawo lub lewo).

Ograniczanie sygnatu (sygnat
zbyt wysoki). Gtebokos¢ srednia
bedzie niedoktadna.

Poziom znieksztatcen zbyt wy-
soki dla doktadnego odczytu
gtebokosci.
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Wskazanie wielkosci Natezenie pradu oraz Kat sygnatu

Wskaznik Natezenie pradu (mA) i Kat sygnatu CL) w prawym
gornym narozniku ekranu bedzie wyswietla¢c w miliamperach
natezenie pradu wykrytego w linii, kiedy obliczony kat wzgle-
dem srodka wykrywanego pola jest mniejszy niz 35° i lokalizator
SR-60 znajduje sie na srodku pola.

Przy przechodzeniu przez srodek pola na wyswietlaczu utrzyma
sie wyswietlana aktualnie wartos¢, dopdki strzatki prowadzace
ponownie odwrdcg wskazanie w miejscu, gdzie zostanie zaktu-
alizowany przechwycony obraz. Aktualizacja zachodzi zawsze
przy odwréceniu sie strzatek.

Kiedy kat wzgledem srodka przekroczy 35°, wskaznik Kat sygna-
tu ponownie zastapi wskaznik Natezenie pradu i na wyswietla-
czu bedzie wyswietlana obliczona warto$¢ kata wzgledem srod-
ka wykrywanego pola.

Ograniczanie sygnatu (Tryby $ledzenia przebieqgu linii)

Od czasu do czasu moc sygnatu bedzie na tyle duza, ze odbiornik
nie bedzie w stanie przetwarzac catego sygnatu, ktéry to stan jest
okreslany jako “ograniczanie sygnatu”. Gdy zdarzy sie co$ takiego,
na ekranie pojawi sie symbol ostrzegawczy A®. Oznacza to, ze
sygnat jest szczegdlnie silny. Jezeli wystapi ograniczanie sygnatu,
srodkiem zaradczym jest zwiekszenie odlegtosci pomiedzy an-
tenami i namierzana linig LUB zredukowanie natezenia pradu z
nadajnika.

Uwaga: W warunkach ograniczania sygnatu wyswietlanie
wielkosci Mierzona gtebokos$¢ jest wytaczone.

W razie ograniczania sygnatu lokalizator SR-60 automatycznie
sttumi sygnat, aby go obnizy¢. Jesli moc odbieranego sygnatu
spadnie ponizej progu ograniczania, ttumienie zostanie automa-
tycznie przerwane. Ekran lokalizatora SR-60 pokaze moment roz-
poczecia tlumienia i jego przerwania za pomoca tych symboli:

]54@ v 30.4mA
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Rysunek 25: Thumienie wiaczone Rysunek 26: Thumienie wytaczone

Wskazowki robocze dotyczace aktywnego
Sledzenia przebiegu linii

1. Lokalizator SR-60 szybko identyfikuje znieksztatcone pola.
Kiedy Strzatki prowadzace sa wysrodkowane na ekranie,
a Linia sledzenia nie jest wysrodkowana (lub gdy wartosci
Sygnatu bliskosci i Mocy sygnatu nie sg maksymalne), wtedy
znieksztatcenie tworzy niekotowe pole o skomplikowanym
ksztatcie. Odzwierciedla to rowniez zanikanie linii $ledzenia
lub wzrost nieostros$ci w smudze proporcjonalnej do wykry-
tego znieksztatcenia.

2. Aby dokonac ulepszenia namierzanego obwodu, nalezy:

a. Zmienic¢ potozenie kotka uziemiajacego na bardziej od-
dalone od linii podlegajacej sledzeniu przebiegu.

b. Zastosowac wieksza powierzchnie styku z ziemia (np.
ostrze topaty).

¢.  Upewnic sie, ze linia nie posiada wspolnego punktu z
inng siecia uzytecznosci. (Zlikwidowa¢ wspdlne punkty
tylko wtedy, gdy jest to bezpieczne.)

d. Sprébowac uzyc innej czestotliwosci.

e. Jedli to mozliwe, przenies¢ nadajnik w inne miejsce na
linii. Lokalizowa¢ np. z innego kierunku wzdtuz linii.

3. Zataczanie kregéw wokét ostatniej lokalizacji czystego sy-
gnatu w odlegtosci okoto 6,5 m (20 stép) moze wyjasnic, czy
znieksztatcenie pochodzi od miejscowego skretu lub tréjni-
ka na linii oraz pozwala operatorowi ponownie ustali¢ poto-
zenie linii w sasiedztwie.

4. Jezeli Linii sledzenia nie udaje sie wysrodkowac lub, gdy
przesuwa sie btednie poprzez ekran, oznacza to, ze lokali-
zator SR-60 moze nie odbiera¢ czystego sygnatu. W takich
okolicznosciach wartosci parametréw Mierzona gtebokos¢
oraz Sygnat bliskosci takze moga by¢ niestabilne:

a. Sprawdzi¢, czy nadajnik pracuje i jest dobrze uziemio-
ny. Dobre pofaczenie i dobre uziemienie moze rozwia-
zac problemy z niskim natezeniem pradu.

b. Wykona¢ test obwodu, wskazujac dolng anteng jeden
z przewoddw nadajnika. Jesli nie jest wskazywany silny
sygnat, poprawi¢ obwaod.

c.  Sprawdzi¢, czy lokalizator SR-60 oraz nadajnik pracuja
na tej samej czestotliwosci.

d. Uzy¢wyzszej czestotliwosci, az bedzie mozna wyrazniej
znalez¢ linie. Zastosowanie nizszej czestotliwosci moze
rozwigza¢ problemy z uptywnoscig. Wyzsze czestotli-
wosci moga poprawic rezystancje i wygenerowac wiek-
szy prad. w przewodzie.
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e. Zmieni¢ potozenie potaczenia z uziemieniem w celu
ulepszenia obwodu. Upewni¢ sie, ze potaczenie jest
wystarczajace (czy kotek uziemiajacy znajduje sie do-
statecznie gteboko), zwtaszcza w przypadku bardziej
suchej gleby.

f. W przypadku bardzo suchej gleby obwdd mozna po-
prawi¢ zwilzajac obszar wokét kotka uziemiajacego.
Nalezy mie¢ swiadomos¢, ze z uptywem czasu wilgoc
moze wsigkna¢ lub odparowad, powodujac obnizenie
jakosci obwodu.

Inny sposéb kontrolowania znieksztatconych sygnatéw
polega na uzyciu liczbowego wskaznika Kata sygnatu.
Przesuwac lokalizator SR-60 w obie strony prostopadle do
namierzanej linii az liczbowy wskaznik Kata sygnatu wskaze
wartosc 45 stopni. Nalezy zadba¢, aby dolny wezet anteny
wszechkierunkowej byt utrzymywany na tej samej wysoko-
$ci, a maszt lokalizatora byt ustawiony pionowo. Gdy wyste-
puje niewielkie znieksztatcenie lub brak jest znieksztatcenia,
namierzana linia powinna znajdowac sie na srodku, a odle-
gtosci do punktu kata sygnatu réwnego 45 stopni powinny
by¢ jednakowe po obu stronach. Jezeli sygnat nie jest znie-
ksztatcony, odlegtos¢ od srodka linii do punktu 45° jest w
przyblizeniu réwna gtebokosci.

Uwaga: Inna metoda polega na przemieszczeniu lokalizatora
na taka sama odlegtos¢ z prawej i z lewej strony, na przyktad
60 cm (24 cale) i sprawdzeniu, czy wskazania Mocy sygnatu sa
podobne,

6.

Podczas namierzania Sygnat bliskosci oraz Moc sygnatu
powinny przyjmowaé wartosci maksymalne, a Mierzona
gtebokos¢ warto$¢ minimalng w tym samym miejscu, gdzie
strzatki prowadzace znajduja sie na srodku ekranu. Jezeli tak
nie jest, moze to oznaczac, ze linia sieci zmienia kierunek lub
wystepujg inne sprzezone sygnaty.

@ = taka sama odlegtos¢
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Rysunek 27: Kontrola znieksztalcenia
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7. Wyzsze czestotliwosci fatwiej przenikajg do znajdujacych
sie w poblizu sieci uzytecznosci, lecz konieczne moze by¢
przekraczanie przerw w namierzanych przewodach lub
przechodzenie nad izolujgcymi tgcznikami. Jesli linia nie po-
siada uziemienia przy odlegtym koncu, wyzsze czestotliwo-
$ci moga okazac sie jedynym sposobem, aby linia dawata sie
namierzy¢. (Patrz Lokalizacja informacyjna na stronie 37.)

8. Uzywajac nadajnika w trybie indukcyjnym, lokalizowanie
nalezy zaczyna¢ w odlegtosci okoto 10 m (30 stép), aby
uniknac¢ “bezposredniego sprzezenia” (znanego takze jako
sprzezenie powietrzne). Zachodzi to przy podjeciu przez lo-
kalizator SR-60 sygnatu z nadajnika bezposrednio przez po-
wietrze a nie z linii do $ledzenia. Nieprawdopodobny odczyt
Mierzonej gtebokosci nad linig moze réwniez wskazywac
zachodzenie sprzezenia powietrznego.

9. Podczas $ledzenia przebiegu linii, wyswietlanie mapy dziata
najlepiej w nastepujacych warunkach:

Linia jest pozioma.
b. Lokalizator SR-60 znajduje sie ponad namierzanym
obiektem uzytecznosci.

c. Maszt anteny lokalizatora SR-60 jest ustawiony w
przyblizeniu pionowo.

Jezeli te warunki nie s spetnione, nalezy zwraca¢ szczegdlng
uwage na zapewnienie maksymalizacji wartosci Mocy sygnatu.

W zasadzie mapa bedzie uzyteczna i dokfadna, gdy lokaliza-
tor SR-60 jest uzywany w strefie nad namierzang linia w obre-
bie przeszukiwania o wielkosci okoto dwdch ,gtebokosci” linii.
Nalezy by¢ tego swiadomym korzystajac z mapy, gdy namierza-
ny obiekt lub linia znajduje sie bardzo ptytko. Szerokos¢ uzytecz-
nego obszaru przeszukiwania dla mapy moze by¢ bardzo mata,
jezeli linia jest zakopana skrajnie ptytko.

Informacje dotyczqce opcji ttumienia szumu podano w czesci
Ttumienie na stronie 33.
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Natezenie pradu

Rysunek 28: Obraz na ekranie dla réznych potozen lokalizatora (Sledzenie przebiegu linii)
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Pasywne sledzenie przebiegu linii

Lokalizator SR-60 dziatajagcy w trybie pasywnego sledzenia
wyszukuje ,szum” elektromagnetyczny, ktéry za pomoca do-
wolnych dostepnych metod zostat wzbudzony w podziemnej
sieci uzytecznosci. Istnieje wiele sposobéw wzbudzania sygna-
téw elektromagnetycznych w podziemnych przewodach sieci
uzytecznosci.

Najczesciej stosowana metoda polega na bezposrednim przyta-
czeniu do jakiegos zrodfa sygnatow. Wszystkie pracujace urza-
dzenia elektroniczne przytaczone do zrédta zasilania pradem
przemiennym wypromieniowuja pewna czes¢ “szumu” elektro-
nicznego z powrotem do linii zasilania, do ktérych sa przyta-
czone. Przyktadami takich urzadzen sg komputery, kopiarki, lo-
dowki, sprzet z silnikami elektrycznymi, telewizory i urzadzenia
klimatyzacyjne itp.

Inna droga pojawienia sie szumu elektromagnetycznego w li-
nii jest indukcja, ktéra moze zadziata¢ bez zadnego bezposred-
niego fizycznego potaczenia z linig podziemna. Na przykfad, w
niektérych obszarach podziemne sieci uzytecznosci dziataja jako
anteny transmisji sygnatéw radiowych niskiej czestotliwosci o
wysokiej mocy (na przyktad sygnaty nawigacyjne i komunikacyj-
ne okretéw podwodnych w Wielkiej Brytanii) i wypromieniowuja
z powrotem te sygnaty. Takie sygnaty retransmisji moga by¢ bar-
dzo przydatne dla celéw lokalizowania.

Podobnie linie podziemne przebiegajace obok siebie, szczegol-
nie na wiekszych odlegtosciach, beda wzajemnie generowaty
sygnaty uptywowe. Takie zjawisko jest bardziej wyraznie dla wyz-
szych czestotliwosci. Na skutek sprzezen wszystkie linie z meta-
lu w poblizu moga sie natadowad. Z tego wzgledu mozliwe jest
lokalizowanie pasywne linii, ale trudno jest wtedy okredli¢, ktéra
linia jest $ledzona lokalizatorem.

W rurach moze by¢ niekiedy indukowany sygnat 60 Hz przez le-
zace w poblizu pola linii energetycznych, a inne czestotliwosci
moga by¢ zbierane na liniach telefonicznych, np. z energii po-
bliskich anten nadawczych. Méwiac w skrécie, na podziemnych
przewodnikach moga wystepowac czestotliwosci wzbudzane na
rézne sposoby i moga by¢ one wychwytywane pasywnie, jesli
wytwarzane pola sg dostatecznie silne.
1. Wybierz czestotliwo$¢ pasywnego $ledzenia przebiegu linii
(ikona g lub §).
2. Wybierz uporzadkowany sposéb wyszukiwania pokrywaja-
cy badany obszar.
3. Zapomoca Linii $ledzenia, Gtebokosci i Mocy sygnatu naste-
ruj na linie z czestotliwoscia tadujaca.

4. W razie mozliwosci po znalezieniu szukanego celu znajdz
punkt dostepu i przeprowadz sledzenie aktywne w celu po-
twierdzenia uzyskanych wynikéw.

SeekTech SR-60 R|M|D

Lokalizator SR-60 posiada wiele ustawien pasywnego sle-
dzenia przebiegu linii. Czestotliwosci linii energetycznych
(identyfikowane ikong linii energetycznej *) wykorzystuje sie
do lokalizacji sygnatéw powstajacych w wyniku przesytu energii
elektrycznej, zwykle 50 lub 60 Hz. W celu zredukowania wpty-
wu nieodtgcznego szumu pochodzacego od obcigzenia linii
lub urzadzen znajdujacych sie w sasiedztwie, lokalizator SR-60
mozna ustawia¢ na rézne wielokrotnosci (lub harmoniczne)
czestotliwosci podstawowej 50/60 Hz, az do wartosci 4000 Hz.
(Ustawienie <4 kHz.)

Do lokalizowania sygnatu 50/60 Hz najczesciej wykorzystuje sie
9-tg harmoniczng 50/60 Hz. W dobrze zréwnowazonych, wysoko-
napieciowych systemach dystrybucji energii elektrycznej lepsze
wyniki uzyskuje sie, ustawiajac czestotliwos¢ 5-tej harmonicznej.
Ustawienia czestotliwosci 100 Hz (w krajach, gdzie czestotliwos¢
sieci elektrycznej wynosi 50 Hz) i 120 Hz (w krajach, gdzie czesto-
tliwosc¢ sieci elektrycznej wynosi 60 Hz) s szczegdlnie przydatne
w przypadku rurociggédw wyposazonych w systemy ochrony ka-
todowej z wykorzystaniem prostownikéw.

Podobnie jak w przypadku trybu Aktywne $ledzenie przebiegu
linii, wyglad Linii sledzenia bedzie odzwierciedla¢ znieksztat-
cenia wykrywanego pola w formie rozmycia lub utworzenia
chmurki, proporcjonalnie do znieksztatcenia. Taka ,charaktery-
styka znieksztatceniowa” jest przydatna przy namierzaniu pola,
ktore zostato znieksztatcone przez inne pola obiektéw metalo-
wych znajdujacych sie w sgsiedztwie.

Rysunek 29: 60501z (*-ta harmoniczna) _ czagtotliwosc
pasywnego sledzenia

Sa rowniez dwa wyzsze pasma czestotliwosci radiowych @
ktére pomagaja $ledzi¢ przebieg linii w trybie pasywnym. Sa to:

« 4 kHzdo 15 kHz (pasmo niskich czestotliwosci (LF))
« 15 kHz do 35 kHz (pasmo wysokich czestotliwosci (HF))

Czestotliwo$¢ radiowa i pasma <4 kHz moga by¢ przydatne w
rozréznianiu przy $ledzeniu w zaszumionym srodowisku. Sg one
réwniez pomocne w wykrywaniu linii w wyszukiwaniu na $lepo.
Przy wyszukiwaniu na duzym obszarze, gdzie lokalizacja celow
jest nieznana, skuteczng metoda jest wybranie kilku czestotliwo-
$ci do uzycia i sprawdzanie obszaru na kilku czestotliwosciach w
kolejnosci wyszukiwania istotnych sygnatéw. Jeszcze lepszg me-
toda jest uzycie ustawienia OmniSeek opisanego nizej.
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Zasadniczo, tryb Aktywne sledzenie przebiegu linii z pota-
czeniem bezposrednim jest bardziej niezawodny od trybu
Lokalizacja pasywna.

W przypadku lokalizacji pasywnej lub kiedy sygnaty
sg skrajnie stabe, przyrzad wskazuje zasadniczo zbyt
duza mierzong gtebokos¢, podczas gdy rzeczywista
glebokos¢ podziemnego przewodu moze by¢ znacz-
nie mniejsza.

Lokalizacja OmniSeek

Lokalizator SR-60 jest wyposazony w zaawansowang funkcje
lokalizowania pasywnego o nazwie OmniSeek. Tryb OmniSeek
00 jest uniwersalnym trybem wyszukiwania pasywnego, w kté-
rym mozna jednocze$nie wykrywac czestotliwosci w trzech pa-
sywnych pasmach wyszukiwania (<4 kHz, 4 - 15 kHz i >15 kHz).
Wyswietlany bedzie o najwyzszej Bliskosci M. Umozliwia to
sprawdzenie obszaru bez koniecznosci przetaczania miedzy pa-
smami czestotliwosci.

Aby skorzysta¢ z funkcji OmniSeek, nalezy jg wybra¢ z Menu
gtéwnego:

QO & <4k+L+H

Feet 4+ Meter
PAuto e 3

Rysunek 30: Wybor & OmniSeek

Nastepnie lokalizator SR-60 przeszuka jednoczesnie wszystkie
trzy pasma czestotliwosci pasywnych. Sledzenie przy wartosci
najwiekszej bliskosci bedzie wyswietlane z wieksza wyrazisto-
$cig na ekranie, a odpowiadajaca czestotliwos¢ pojawi sie z le-
wej strony ekranu gtéwnego. Symbol OmniSeek Q) na ekranie
wskazuje, ze dziatajg rowniez inne filtry. W razie wykrycia wiek-
szej bliskosci z innego pasma czestotliwosci wyswietlana war-
tos¢ czestotliwosci przefaczy sie na to pasmo.

Rysunek 31: OmniSeek z pomocnicza
linig sledzenia

Na wyswietlaczu pojawi sie gtéwna linia $ledzenia i pasmo, w kté-
rym sie znajduje. Na rysunku 31 pasmo <4 kHz wyswietlane jest
jako najblizszy sygnat wykrywany przez lokalizator. Nalezy tez
zauwazy¢, ze pokazywana jest rowniez pomocnicza przerywa-
na linia $ledzenia. Jesli sygnaty sa rowniez wykrywane z innych
pasm czestotliwosci, linie przerywane (nazywane pomocniczymi
liniami sledzenia) beda wskazywac ich widoczng lokalizacje.

Pomocnicza linia $ledzenia 1

Pomocnicza linia $ledzenia 2

Linia $ledzenia

Rysunek 32: 0 OmniSeek
Pasmo 15 - 35 kHz

Na rysunku 32 linia sledzenia w pasmie <4 kHz wykazuje pewne
znieksztatcenie. Dwa inne sygnaty sa wykrywane w pasmach 15 -
35 kHz i 4 - 15 kHz. Jesli operator chce podazac za tymi pomoc-
niczymi sygnatami, moze przetaczy¢ na okre$lone pasma w celu
stwierdzenia, ktéry wykrywany jest w kazdym pasmie.

Umozliwia to bardziej skuteczng lokalizacje pasywna, jesli np. w
srodowisku wystepuje duzo szumu 60 Hz. Nalezy pamieta¢, ze
wyswietlane sg slady sygnatéw z wielu czestotliwosci szerokie-
go pasma. Operator powinien wykorzystac te dane do wiasciwej
interpretacji tego, co widzi na ekranie. Jesli jedna lub dwie po-
mochnicze linie $ledzenia lezg poza dopasowaniem z gtéwna linig
sledzenia, moze to oznaczac¢ inng linie uzytecznosci, zwtaszcza
na wiekszej gtebokosci. Ale moze to by¢ réwniez wywotane po
prostu energig sygnatu w tej samej linii w innych pasmach cze-
stotliwosci. Zawsze wieksze znieksztatcenie bedzie obecne na in-
nych pasmach czestotliwosci, co moze spowodowa¢, ze pomoc-
nicze linie $ledzenia moga znajdowac sie poza dopasowaniem z
gtéwna linig sledzenia.
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Wskazowki robocze dotyczace pasywnego sledzenia
przebiegu linii

1. Podczas namierzania znanej linii w trybie Lokalizacja pa-
sywna nalezy zadbac o dobranie czestotliwosci najbardziej
odpowiedniej dla szukanej linii. Moze to by¢, np. 50/60 Hz
(1) dla linii energetycznej, a moze przejscie na czestotliwos¢
50/60 Hz (9) zapewni bardziej pewne rezultaty w przypadku
danej linii.

2. Szukajac rurociagu z systemem ochrony katodowej w trybie
Lokalizacja pasywna nalezy stosowac wyzsza czestotliwosc¢
(wyzsza od 4 kHz), aby wychwyci¢ sktadowe harmoniczne.

3. Trzeba pamietad, ze rury moga przewodzi¢ prady, co jest
wykazywane w trybie Lokalizacja pasywna, podobnie jak
kable. Jedyna gwarancja prawidtowosci lokalizacji jest in-
spekcja odstaniajaca i wzrokowa.

4. Zasadniczo, Lokalizacja pasywna jest mniej niezawodna od
Aktywnego $ledzenia przebiegu linii, poniewaz $ledzenie
aktywne zapewnia jednoznaczng identyfikacje sygnatu z
nadajnika.

5. Wiedza, Ze co$ zostato znalezione, nie jest tym samym, co
wiedza, co zostato znalezione, zwtaszcza w przypadku try-
bu Lokalizacja pasywna. Konieczne jest wykorzystywanie
wszystkich dostepnych wskaznikéw do potwierdzenia lo-
kalizacji, takich jak Mierzona gtebokos¢, Moc sygnatu, itd.
Jezeli mozliwy jest dostep do czesci kabla zlokalizowanego
w trybie pasywnym, mozna wtedy wzbudzi¢ go przy uzyciu
nadajnika i jednoznacznie namierzy¢.

6. Chociaz tryb Lokalizacja pasywna jest najczesciej stosowany
w przypadku linii energetycznych 50/60 Hz, inne linie, np.
linie telefoniczne, linie telewizji kablowej itd. moga natado-
wac sie podczas pracy lub sygnaty czestotliwosci radiowych,
wystepujace w danym rejonie i moga one pojawiac sie na
ekranach wyszukiwania w trybie Lokalizacja pasywna.

7. Nalezy sprawdzi¢ lokalizacje pasywna poprzez znalezienie

znanego punktu zakonczenia i zaczepienia nadajnika w celu
uzyskania lokalizacji aktywnej na linii, jesli to mozliwe.

SeekTech SR-60 RlMlD

Lokalizacja sond

Lokalizatora SR-60 mozna uzywac do lokalizowania sygnatu son-
dy (nadajnika) w rurze, tak aby jej lokalizacje mozna byto okresli¢
nad gruntem. Sondy mozna umieszcza¢ w punkcie problemu w
rurze za pomoca kamery, popychacza lub kabla. Mozna je wpro-
wadzac¢ za pomoca strumienia do rury. Sondy czesto uzywa sie
do lokalizowania niedroznej rury lub przewodnika.

WAZNE!

Moc sygnatu jest czynnikiem o kluczowym znaczeniu
w przypadku okreslania potozenia sondy. Przed ozna-
czeniem obszaru wykopéw nalezy zmaksymalizowac¢
wskazanie Mocy sygnatu.

W ponizszym opisie przyjeto zalozenie, ze sonda
znajduje sie w rurze utozonej poziomo, powierzch-
nia podloza jest w przyblizeniu ptaska, a lokalizator
SR-60 jest trzymany z pionowym ustawieniem masztu
antenowego.

Pole generowane przez sonde jest innego ksztattu niz pole koto-
we wokét diugiego przewodnika, jakim jest rura lub kabel. Jest
to pole dwubiegunowe, podobne do pola wytwarzanego przez
Ziemig, gdzie wystepuje biegun pétnocny i biegun potudniowy.

0 0

Rysunek 33: Pole Ziemi zdwoma biegunami

W przypadku pola sondy, lokalizator SR-60 bedzie wykrywat te
miejsca po obu stronach, gdzie linie sit pola zakrzywiajg sie w dot,
kierujac sie pionowo, oraz bedzie oznaczat te miejsca na obrazie
mapy ikona,bieguna” (). Lokalizator SR-60 bedzie réwniez wy-
Swietlat linie pod katem 90 stopni wzgledem sondy, znajdujaca
sie w $Srodkowym potozeniu pomiedzy biegunami, okreslang ja-
ko “réwnik’, bardzo podobnie, jak to jest w przypadku réwnika
na mapie, kiedy patrzy sie na Ziemie z boku (Patrz rysunek 33).

Nalezy pamiegta¢, ze z uwagi na wszechkierunkowosc¢ anten loka-
lizatora SR-60, sygnat bedzie zachowywat stabilnos¢ niezaleznie
od orientacji. Oznacza to ptynny wzrost sygnatu przy zblizaniu
sie do sondy oraz ptynne zmniejszanie sie sygnatu podczas od-
dalania sie od sondy.

Uwaga: Biegun jest wyznaczany w miejscu, gdzie linie
pola przyjmuja kierunek pionowy. Réwnik wystepuje w
miejscu, gdzie linie pola przebiegaja poziomo.
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Biegun Biegun

Rysunek 34: Pole dwubiegunowe

Przy lokalizowaniu sondy nalezy najpierw skonfigurowac
lokalizowanie:

«  Uaktywnij sonde przed umieszczeniem jej w prze-
wodzie. Wybierz te sama czestotliwos¢ na lokalizatorze
SR-60 i upewnij sig, czy odbiera on sygnat sondy.
Kiedy sonda zostanie wpuszczona do rury, przejdz do spodzie-
wanego potozenia sondy. Gdy kierunek przebiegu rury nie jest
znany, sonde nalezy umiesci¢ na mniejszej odlegtosci w rurze
(odlegtos¢ okoto 5 m (15 stop) od miejsca dostepu jest dobrym
punktem startowym).

Metody lokalizacji

W procesie lokalizacji sondy wyréznia sie trzy zasadnicze
czesci. Pierwszy etap to zlokalizowanie sondy. Drugi etap
polega na wskazaniu potozenia sondy z maksymalna do-
ktadnoscia. Trzeci etap to weryfikacja potozenia sondy.

Etap 1: Lokalizacja sondy

«  Chwyci¢ lokalizator SR-60 w taki sposéb, aby maszt byt
zwrécony na zewnatrz. Przesun maszt anteny w bada-
nym kierunku sondy, obserwujac Moc sygnatu i odstu-
chujac dzwiek. Sygnat bedzie najwyzszy, kiedy maszt
bedzie skierowany ku sondzie.

«  Opusc lokalizator SR-60 do normalnego potozenia rob-
oczego (maszt antenowy ustawiony pionowo) i idz w
kierunku sondy. W miare zblizania sie do sondy Moc
sygnatu bedzie wzrasta¢, a ton dzwieku bedzie coraz
wyzszy. Wykorzystaj wskazania Mocy sygnatu do zmak-
symalizowania sygnatu.

«  Zmaksymalizuj Moc sygnatu. Gdy uznasz, ze wskazanie
mocy osiggneto swa najwyzsza wartos¢, ustaw loka-
lizator SR-60 blisko poziomu podtoza nad miejscem o
wysokim wskazaniu mocy sygnatu. Zadbaj o utrzymy-
wanie odbiornika na statej wysokosci nad podtozem,
poniewaz ta odlegtos¢ na wptyw na Moc sygnatu.

«  Zapisz moc sygnatu i odsun sie od punktu wysokiej
mocy we wszystkich kierunkach. Przesun lokalizator
SR-60 na tyle we wszystkich kierunkach, aby sprawdzi¢
czy Moc sygnatu spada znacznie we wszystkich kierun-
kach. Oznacz punkt najwyzszej Mocy sygnatu zéttym
znacznikiem sondy (przypietym dla wygody do masztu
anteny). Jest to prawdopodobna lokalizacja sondy.

Rysunek 35: Bieguny i rownik sondy

Jesli podczas ,przyblizania sie” na ekranie jest wyswietlany réw-
nik, mozna podaza¢ wzdtuz niego w kierunku wzrastajacej mocy
sygnatu, aby zlokalizowa¢ sonde.

Jesli przed réwnikiem pojawia sie biegun, nalezy sonde zlokali-
zowac¢, wysrodkowujac biegun na krzyzyku ekranu.

Etap 2: Wskazanie sondy z maksymalna doktadnoscia

Bieguny 8 powinny by¢ wyswietlane po obu stronach punktu
o maksymalnej mocy sygnatu, w jednakowych odlegtosciach
z obu stron, jesli sonda jest utozona poziomo. Jezeli nie widac
ich na ekranie w poblizu punktu o maksymalnej mocy sygnatu,
odsun lokalizator od punktu maksymalnego sygnatu w kierunku
prostopadtym do kropkowanej linii (réwnika), az pojawi sie je-
den z biegunéw. Wysrodkuj lokalizator nad biegunem.

Miejsce wystepowania biegunéw zalezy od gtebokosci sondy.
Im gtebiej znajduje sie sonda, tym dalej od niej beda znajdowac
sie bieguny.

Linia kropkowana reprezentuje rownik sondy. Jezeli sonda
nie jest przechylona, réownik bedzie przecinat sonde w punk-
cie maksymalnej Mocy sygnatu i na minimalnej Mierzonej
glebokosci.

Uwaga: Znajdowanie sie na réwniku nie oznacza, ze loka-
lizator jest nad sonda. Nalezy zawsze weryfikowa¢ lokali-
zacje maksymalizujac Moc sygnatu oraz oznaczajac oba
bieguny.
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+  Oznacz czerwonym, tréjkatnym znacznikiem potozenie
pierwszego znalezionego bieguna. Po wysrodkowaniu
na biegunie pojawi sie znacznik linii podwojnej. Linia ta
przedstawia utozenie sondy pod ziemig i w wiekszosci
przypadkoéw réowniez przyblizony kierunek rury.

«  Kiedy lokalizator znajdzie sie blisko bieguna, na bie-
gunie pojawi sie wysrodkowany pierscien zblizenia,
umozliwiajac precyzyjne wysrodkowanie.

«  Drugi biegun bedzie znajdowat sie po przeciwnej stron-
ie, w podobnej odlegtosci od miejsca potozenia sondy.
Zlokalizuj go w taki sam sposdb i oznacz czerwonym,
trojkatnym znacznikiem.

« Jedlisonda jest utozona poziomo, te trzy znaczniki pow-
inny leze¢ w jednej linii, a czerwone znaczniki biegunéw
powinny znajdowac sie w podobnych odlegtosciach
od zéttego znacznika sondy. Jesli tak nie jest, moze to
oznacza¢ pochylenie sondy. (Patrz czes¢ ,Pochylona
sonda") Stwierdzenie, ze sonda znajduje sie na linii po-
miedzy dwoma biegunami jest prawdziwe, jezeli nie
wystepuje znaczne znieksztatcenie.

Etap 3: Weryfikacja lokalizacji

-« Wazne jest, aby zweryfikowa¢ potozenie sondy
wykonujac kontrole skrosng informacji przekazy-
wanych przez odbiornik i maksymalizujagc Moc sygnatu.
Odsun lokalizator SR-60 od punktu maksymalnej mocy
sygnatu, aby upewnic sig, ze moc sygnatu zmniejsza sie
po obu stronach. Odsuwaj lokalizator na tyle daleko,
aby mozna byto stwierdzi¢ znaczne zmniejszenie mocy
sygnatu w obu kierunkach.

Rysunek 36: Potozenie sondy: Réwnik

«  Dwukrotnie sprawdz potozenia obu biegundw.

«  Zwrd¢ uwage, czy wskazanie Mierzona gtebokos¢ w
potozeniu maksymalnej mocy sygnatu jest uzasad-
nione i konsekwentne. Jesli potozenie sondy wydaje
sie o wiele zbyt gtebokie lub zbyt ptytkie, sprawdz po-
nownie, czy w tym potozeniu znajduje sie rzeczywiscie
maksimum mocy sygnatu.

«  Zwrd¢ uwage, czy bieguny oraz punkt najwyzszej mocy
sygnatu leza na linii prostej.

SeekTech SR-60 RlMlD

WAZNE!

Pozycja na réwniku nie oznacza znajdowania sie nad
sonda. Widok dwéch biegunéw dopasowanych na wy-
Swietlaczu nie zastepuje oddzielnego wysrodkowania
nad kazdym z biegunéw i oznaczenia ich lokalizacji w
opisany wyzej sposéb.

Aby uzyska¢ maksymalna doktadnos¢, lokalizator
SR-60 powinien by¢ trzymany z pionowym ustawie-
niem masztu. Podczas oznaczania biegunéw i réwnika
maszt antenowy musi by¢ ustawiony pionowo, w prze-
ciwnym razie ich potozenia bedaq mniej doktadne.

Nie ma znaczenia, czy zlokalizowane bedg jako pierwsze biegun
lub réwnik, a nastepnie bieguny lub jeden biegun, a nastepnie
rownik, a nastepnie drugi biegun. Mozna nawet zlokalizowac
sonde za pomocg Mocy sygnatu, a nastepnie zweryfikowac
otrzymany wynik za pomoca biegunéw i réwnika. Wazne jest,
aby zweryfikowa¢ wszystkie punkty danych i oznaczy¢ pozycje
sondy w miejscu o najwiekszym sygnale.

Sondy pochylone

Jesli sonda jest pochylona, jeden biegun przesunie sie blizej
sondy, a drugi odsunie, wiec lokalizacja sondy nie bedzie sie juz
znajdowac¢ w $rodku miedzy dwoma biegunami. Moc sygnatu
najblizszego bieguna bardzo wzrosnie w poréwnaniu z dalszym
biegunem, jesli sonda jest pionowa (jesliby wpadta w zatamanie
linii), jednak wciaz jest ona do zlokalizowania.

To co widac na ekranie, gdy sonda jest ustawiona pionowo, to je-
den biegun w punkcie maksymalnej mocy sygnatu. (Sonda pty-
wajaca Ridgid zapewnia “widoczno$¢” jednego bieguna i jest tak
wywazona, aby utrzymywac sonde wzdtuz osi pionowej. Patrz
uwaga nizej.)

Wazne jest, aby pamieta¢, ze mocno przechylona sonda moze
spowodowac, ze lokalizacje bieguna i réwnika beda wygladac
na przesuniete ze wzgledu na kat potozenia sondy. Maksymalne
zwiekszenie Mocy sygnatu wciaz moze jednak doprowadzi¢ do
najlepszej lokalizacji sondy.

Ptywajace sondy

Niektére sondy sg przeznaczone do zastosowan, w ktérych sg
przemieszczane lub unoszone strumieniem wody wzdtuz prze-
wodu. Ze wzgledu na to, ze takie sondy moga bardziej swo-
bodnie kotysac sie niz sondy w ksztatcie torpedy, moga sie one
ustawia¢ w kazdym kierunku. Oznacza to, ze réwnik moze by¢
zaktécony przez przechyt i lokalizacja biegundéw moze sie réznié.
Jedyna gwarancje zlokalizowania sondy ptywajacej daje mak-
symalizowanie mocy sygnatu oraz dwukrotne sprawdzanie, czy
moc sygnatu zmniejsza sie w kazdym kierunku od miejsca poto-
zenia punktu mocy maksymalnej.
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Uwaga: Podazajac za poruszajaca sie sonda, moze okazac
sie tatwiejsza ,pogon” za biegunem, a nastepnie oznacze-
nie aktualnej pozycji sondy tylko wtedy, gdy sonda sie
zatrzyma.

Pomiar gtebokosci (Tryb Lokalizacja sondy)

Lokalizator SR-60 oblicza wartos¢ parametru Mierzona gtebo-
kos¢ w oparciu o poréwnanie mocy sygnatu przy dolnej antenie
z moca sygnatu przy gérnej antenie. Wartos¢ Mierzona gtebo-
kos¢ stanowi przyblizenie; zazwyczaj odzwierciedla gtebokos¢
fizyczna, gdy maszt jest utrzymywany pionowo, a dolna antena
dotyka podtoza bezposrednio nad zrédtem sygnatu przy zatoze-
niu, ze nie wystepuje znieksztatcenie pola.

1. Aby zmierzy¢ gtebokos¢, umiesc lokalizator na podtozu,
bezposrednio nad sonda lub przewodem.

2. Mierzona gtebokos¢ zostanie wyswietlona w lewym dolnym
narozniku ekranu wyswietlacza lokalizatora SR-60.

3. Wartos¢ mierzonej gtebokosci jest dokfadna tylko wtedy,
gdy sygnat nie jest znieksztatcony. W warunkach ogranicza-
nia sygnatu wyswietlanie wielkosci Mierzona gtebokos¢ jest
wytaczone.

Uwaga: Przytrzymanie klawisza Wybierz spowoduje wy-
swietlenie krétkiego odliczania, a po nim raportu obli-
czonej gtebokosci. Ten ,przycisk Gtebokos¢” obliczony z
wiekszej liczby prébek sygnatu bedzie doktadniejszy niz
aktywne wskazanie gtebokosci. (Patrz Ostrzezenia gtebo-
kosci na stronie 17.)

Ograniczanie sygnatu (Tryb Lokalizacja sondy)

Od czasu do czasu wartos¢ parametru Moc sygnatu bedzie na
tyle duza, ze odbiornik nie bedzie w stanie przetwarza¢ catego
sygnatu, ktory to stan jest okreslany jako ,ograniczanie sygnatu”.
Gdy zdarzy sie co$ takiego, na ekranie pojawi sie symbol ostrze-
gawczy A" Oznacza to, ze sygnat jest szczegdlnie silny.

=5 SimulTrace

Lokalizator SR-60 jest wyposazony w nowa funkcje do specjal-
nych warunkéw lokalizacji, umozliwiajaca jednoczesne sledze-
nie kabla popychacza i sondy. Funkcja ta nosi nazwe SimulTrace.
Po jej aktywowaniu lokalizator SR-60 wyswietli linie $ledzenia
ustawiong na 33 kHz przy jednoczesnym wyszukiwaniu sondy
na czestotliwosci 512 Hz. Podazajac za sygnatem 33 kHz, lokali-
zator moze sledzi¢ kabel popychacza np. wzdtuz rury i jednocze-
$nie wykrywac sonde emitujaca sygnat 512 Hz, jesli znajduje sie
w zakresie wykrywania.

Niektdre systemy popychaczy i kamery sa wyposazone w mozli-
wos¢ automatycznego wprowadzania sygnatu 33 kHz do kabla
popychacza. W razie korzystania ze starszego systemu popycha-
cza i kamery mozna wprowadzi¢ do popychacza sygnat 33 kHz
za pomocg opaski indukcyjnej poprzez kilka obrotéw kabla
popychacza zapetlonego na zaciskach. Nalezy wpia¢ opaske in-
dukcyjna do nadajnika ustawionego na 33 kHz, a nastepnie go
wihaczyc.

W celu aktywowania trybu SimulTrace wybra¢ czestotliwos$¢
z listy w Menu gtéwnym i przetaczy¢ ja na stan aktywny (jesli
domysInie jest wytaczona). Nastepnie wybra¢ opcje SimulTrace
&% w menu czestotliwosci.

Rysunek 37: Wybieranie trybu SimulTrace

Po aktywowaniu trybu SimulTrace nalezy postepowac wedtug
zasad aktywnego $ledzenia linii w celu znalezienia i podazania
za kablem popychacza.

Jesli lokalizator znajduje sie w odlegtosci wykrywania sondy,
ekran automatycznie przetaczy sie na tryb sondy i pojawi sie
na nim réwnik i bieguny jak opisano wyzej. W aktywnym trybie
SimulTrace na ekranie bedzie wyswietlana staba linia sledzenia
reprezentujaca kabel popychacza na 33 kHz, nawet jesli jest w
trybie sondy. Jest to szczegdlnie przydatne, jesli podaza sie za
rurg, ktérej lokalizacja i widok jest watpliwy. Uwaga: Jesli mozna
wykry¢ sygnat zaréwno z linii 33 kHz lub z sondy 512 Hz, wyswie-
tli sie lupa, wskazujace, ze urzadzenie wyszukuje sygnat.

Rysunek 38: &% Tryb SimulTrace:
lkona Brak sygnatu
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Rysunek 39: Obraz na ekranie dla ré6znych potozen lokalizatora (Lokalizacja sondy)
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Normalnie

Maksymalna moc sygnatu s
« i
/-I\ ~§~ |
~
&

Pochylona %

Rysunek 40: Pochylona sonda, bieguny i rownik
Nalezy zwrdci¢ uwage, ze wskutek przechylenia sondy biegun z prawej strony znalazt sie blizej
réwnika.
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Niestandardowe czestotliwosci
uzytkownika

Uzytkownicy lokalizatora moga ustawiac i korzysta¢ z czesto-
tliwosci niestandardowych. Dzieki ustawieniu w urzadzeniu
SR-60 czestotliwosci uzytkownika mozna je uzywac z nadajnika-
mi wszystkich producentéw, nawet jesli nadajnik wykorzystuje
nie stosowane zazwyczaj czestotliwosci lub czestotliwos¢ nomi-
nalna sie rozregulowata.

W razie potrzeby mozna utworzy¢, zmienia¢, zachowywac i usu-
wac do 30 czestotliwosci uzytkownika.

W celu utworzenia nowej czestotliwosci nalezy przewina¢ do
podmenu Kontrola wyboru czestotliwosci FZ]+EE] Menu gtéw-
nego. Nastepnie nalezy wybra¢ kategorie Sonda, Sledzenie
linii lub Zasilanie dla tworzonej czestotliwosci uzytkownika.
Pierwsza opcja na liscie kategorii bedzie Czestotliwo$¢ uzytkow-
nika. W celu zarzadzania czestotliwosciami uzytkownika nalezy

SR-60 45

-

1284 -HE

lkiz ~E
=

Rysunek 41: Czestotliwos¢ uzytkownika
(Tryb sledzenia linii)

Wyswietli sie ekran z miejscami na szesciocyfrowa czestotli-
wos¢. Mozliwe jest podanie czestotliwosci z zakresu od 00000
to 490000 Hz. Dla kazdej cyfry nacisniecie strzatki w gore
spowoduje zwiekszenie liczby, a nacisniecie strzatki w dét  jej
zmniejszenie. Klawisze strzatek wlewo  iwprawo  stuzgdo
przechodzenia miedzy kolumnami.

Rysunek 42: Ustawianie czestotliwosci
uzytkownika

SeekTech SR-60 RlMlD

Przechodzac do korica w lewo za pomoca klawisza strzatki w
lewo , mozna podswietli¢ ikone lupy. Spowoduje to rozwinie-
cie listy czestotliwosci (Rysunek 43) uzywanych przez producen-
téw innych nadajnikéw. Nacisniecie klawisza Wybierz .1+ spowo-
duje automatyczny wpis do wartosci czestotliwosci uzytkownika
wyréznionej liczby.

Liste czestotliwosci stosowanych w nadajnikach i lokalizatorow
réznych producentéw dotgczono do Instrukcji obstugi.

=|_%
f-
Dyna 577Hz

Dyna 8k
Dyna 33k
Dyna 200k

Rysunek 43: Wybor wartosci czestotliwosci

Zamiast tego mozna okresli¢ czestotliwos¢ uzytkownika, usta-
wiajac wszystkie cyfry od prawej do lewej za pomocg klawiszy
strzatek.

W celu zapisania ustawionej _czestotliwosci uzytkownika nalezy
nacisna¢ klawisz Wybierz @ Czestotliwosci niestandardowe
mozna fatwo rozpoznac po ,+" przy ich nazwach na liscie menu.

Rysunek 44: Czestotliwos¢ uzytkownika
w Menu gléwnym

Zmiana czestotliwosci uzytkownika
W celu edycji czestotliwosci uzytkownika:

1. Naci$nij klawisz Menu , aby wyswietli¢ liste dostepnych
czestotliwosci. Przewin do czestotliwosci uzytkownika, kto-
ra chcesz edytowac.

2. Nacisnij klawisz Wybierz f Wyswietli sie okno czestotliwo-
$ci uzytkownika z wybrang wartoscia.
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Rysunek 45: Edycja czestotliwosci uzytkownika
(Uwaga: Ikona $mietnika do usuwania czestotliwo-
Sci pojawia sie po ustawieniu czestotliwosci na 0)

3. Za pomoca klawiszy strzatek przechodz miedzy cyframi,
zwiekszajac je lub zmniejszajac.

4. Po uzyskaniu wiasciwej czestotliwosci nacisnij klawisz
Wybierz *.).#, aby zapisa¢ nowa wartos¢.

W celu usuniecia czestotliwosci uzytkownika:

1. Nacis$nij klawisz Menu , aby wyswietli¢ liste aktywnych
czestotliwosci. Przewin do czestotliwosci uzytkownika, kto-
ra chcesz edytowac.

2. Naciénij klawisz Wybierz f. Wyswietli sie okno czestotliwo-
$ci uzytkownika z wybrang wartoscia.

3. Kazda ustawiong cyfre inng niz zero zmniejsz do zera za po-
moca klawisza strzatki W dét.

4. Po ustawieniu wszystkich cyfr na zero pojawi sie ikona
$mietnika. Naci$nij klawisz Wybierz @ Czestotliwos¢ uzyt-
kownika zostanie usunieta.

Rysunek 46: Ekran Czestotliwos¢ uzytkownika

Menu i ustawienia

Nacisniecie klawisza Menu wywotuje serie wyboréw umozliwia-
jacych operatorowi skonfigurowanie lokalizatora SR-60 wedtug
wilasnych potrzeb (Patrz rysunek 47). Menu jest lista opcji zalezng
kontekstowo. Punkt wejsciowy listy menu jest ustawiony na ak-
tualnie aktywnej czestotliwosci.

® Uktad czasowy odliczania wstecz dla automatyczne-
go zamkniecia menu

Podczas przegladania schematu drzewa struktury menu w dol-
nej czesci ekranu jest wyswietlany licznik odliczania wstecz. Po
osiggnieciu zera automatycznie powrdci o jeden poziom drzew-
ko menu w goére az do osiggniecia ponownie ekranu roboczego.
Przechodzi on do dziewieciu przy kazdym nacisnieciu klawisza
lub przechodzi o jeden poziom menu, az osiggnie sie ekran
roboczy.

fAutoe o

OLCD
Zoikg ol

Rysunek 47: Menu Giéwne

W menu Gtéwnym sa wyswietlane nastepujace elementy w ko-
lejnosci od goéry w dét:

1. &9 SimulTrace (512 Hz + 33 kHz) (jesli aktywowana)

2. #5} Aktualnie dostepne czestotliwosci sondy
(Wybrane-Aktywne lub nie)

3. # Aktualnie dostepne czestotliwosci dla Aktywnego
Sledzenia przebiegu linii (Wybrane-Aktywne lub
nie)

H
s

Aktualnie dostepne czestotliwosci zasilania
(Lokalizacja pasywna) (Wybrane-Aktywne lub nie)

]
B8

Aktualnie dostepne czestotliwosci radiowe (Niskie
i Wysokie) (Wybrane-Aktywne lub nie)

Tryb OmniSeek
Ustawienia jednostek pomiaru gtebokosci

Regulacja podswietlenia

= "8

Regulacja automatycznego wytaczania

10. } Regulacja kontrastu wyswietlacza LCD
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11. [Ee~fE)  Sterowanie wyswietlaniem elementéw ekra-
nu (W przypadku trybow lokalizacji sondy i linii
wyswietlane sa wybrane podmenu.)

12. H Kontrola wyboru czestotliwosci (Wyswietlane
sq podmenu dla kategorii czestotliwosci, ktére
mozna wybrac.)

Menu Informacje zawierajagce numer wer-
sji oprogramowania oraz numer seryjny (Na
ekranie Informacje jest wyswietlane podmenu
stuzace do przywracania fabrycznych ustawien
domyslnych.)

Na stronie 36 pokazano Drzewo struktury menu przedstawiajqce
peinq liste elementdw.

&g Tryb SimulTrace

Tryb SimulTrace jest domysinie wytaczony i mozna go aktywo-
wa¢, wybierajac go w podmenu Kontrola wyboru czestotliwosci.
Zapewnia on rownoczesnie sledzenie sondy 512 Hz i linii 33 kHz,
ufatwiajac sledzenie podziemnych rur za pomoca sondy.

f88| Dostepne obecnie czestotliwosci sondy

Obok czestotliwosci, ktdrych stan zostat ustawiony jako,Wybrana-
Aktywna’, s wyswietlane zaznaczone pola wyboru. Jesli zazna-
czono pole wyboru, dostep do czestotliwosci mozna uzyskac za
pomocy klawisza Czestotliwos¢ f. Czestotliwosci zaznacza sie
lub odznacza, wyrdzniajac je i naciskajac klawisz Wybierz. Aby
powréci¢ do ekranu roboczego, nalezy nacisna¢ klawisz Menu.
Patrz Lista czestotliwosci na stronie 10.

&+ Aktualnie dostepne czestotliwosci sledzenia
aktywnego

Obok czestotliwosdci, ktérych stan zostat ustawiony jako
+Wybrana-Aktywna" s wyswietlane pola wyboru. Jesli zaznaczo-
no pole wyboru, czestotliwos¢ bedzie aktywowana i dostepna za
pomoca klawisza Czestotliwoé¢ . Czestotliwosci zaznacza sie
lub odznacza, wyrdzniajac je i naciskajac klawisz Wybierz. Aby
powréci¢ do ekranu roboczego, nalezy nacisna¢ klawisz Menu.
Patrz Lista czestotliwosci na stronie 10.

& Aktualnie dostepne czestotliwosci lokalizacji
pasywnej

Jak w przypadku innych kategorii czestotliwosci, pozycje te po-

jawia sie pojawiaja sie jako naciskajac,Wybrane-Aktywne” po za-

znaczeniu. Patrz Lista czestotliwosci na stronie 10.

SeekTech SR-60 RlMlD

@ Dostepne obecnie czestotliwosci radiowe

Jak w przypadku innych kategorii czestotliwosci, pozycje te po-
jawia sie pojawiaja sie jako naciskajac,Wybrane-Aktywne” po za-
znaczeniu. Patrz Lista czestotliwosci na stronie 10.

0 Tryb OmniSeek

Tryb OmniSeek umozliwia rownoczesne $ledzenie w kilku pa-
smach wysokich czestotliwosci: <4 kHz, 4 - 15 kHz i 15 - 35 kHz.

Zmiana jednostek gtebokosci

Lokalizator SR-60 moze wyswietla¢ Mierzona gtebokos¢ zarow-
no w stopach jak i metrach (Rysunek 48). Stopy pokazywane sa w
formacie stopy i cale, metry w formacie dziesietnym. Aby zmie-
nic te ustawienia, nalezy wyrézni¢ wybér Jednostki gtebokosci w
menu, a nastepnie nacisna¢ klawisz Wybierz w celu przetaczenia
miedzy stopami i metrami. Aby zapisa¢ ustawienia i zamknac
menu, nalezy uzy¢ klawisza Menu.

Feet 4— Meter

Auto e 3
® 1Hr

Rysunek 48: Wybor jednostek (Stopy/Metry)

@  Sterowanie podswietleniem

Czujnik natezenia o$wietlenia, wbudowany w gérnym lewym na-
rozniku klawiatury, wykrywa niski poziom oswietlenia. Blokujac
doptyw sSwiatta do tego czujnika mozna wymusi¢ wigczenie
podswietlenia.

Automatyczne podswietlenie LCD jest ustawieniem fabrycznym
wytacznie w warunkach stabego o$wietlenia. Ma na celu oszcze-
dzanie baterii. Kiedy baterie bedg na wyczerpaniu, podswietle-
nie bedzie stabsze.

Aby na state wylaczy¢ podswietlenie, nalezy wyrézni¢ ikone
zaréwki w czesci narzedziowej menu. Nalezy nacisnag¢ klawisz
Wybierz w celu przetaczenia miedzy ustawieniem Auto, statym
wiaczeniem lub statym wytaczeniem.
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- Menu Elementy wyswietlania

Zaawansowane funkcje lokalizatora SR-60 mozna wiaczac¢ wyko-

Feet « Meter rzystujac klawisz Menu do wyswietlenia drzewa struktury menu.
Wybra¢ menu wyboru Elementy wyswietlania. Nastepnie wybrac

Auto©« 3 tryb (Sledzenie linii lub Sonda) do zmiany.
o x Wybranie ikony przedstawiajacej dwa mate ekrany spowoduje
OLCD wywotanie menu Elementy wyswietlania dla trybu i+ $ledzenia
#% lub sondy. Dla zapewnienia prostoty lokalizator SR-60 jest

E-E

wysytany z wytaczonym wyswietlaniem niektérych elementéw.
Aby przetaczy¢ miedzy wiaczeniem a wytaczeniem elementu,
nalezy nacisna¢ klawisz W gére lub W dét w celu wyrdznienia iko-
ny elementu ekranu dla tej funkgji. Nastepnie za pomoca klawi-
sza Wybierz zaznaczy¢ lub odznaczy¢ pole wyboru. Zaznaczone
elementy wyswietlania beda wtaczone w tym trybie. Preferencje
uzytkownika i typ przeprowadzanej lokalizacji okreslaja, ktore
elementy opcjonalne bedzie chciat wyswietla¢ operator.

Rysunek 49: Ustawianie trybu podswietlenia
(wk./wyt./auto)

i Kontrast wy$wietlacza LCD

Kontrast mozna regulowa¢ po wybraniu tej funkgcji klawiszem
Wybierz (Rysunek 50). Do rozjasnienia lub przyciemnienia ekranu
nalezy uzy¢ klawiszy W gére i W dot (Rysunek 51). Skrajne zmia-
ny temperatury moga spowodowa¢, ze wyswietlacz LCD bedzie
ciemniejszy (goraco) lub jasny (zimno). Ustawienie kontrastu na
skrajnie ciemny lub jasny moze utrudni¢ odczyt z wyswietlacza
LCD.

Aby zapisa¢ ustawienia i zamkna¢ menu, nalezy uzy¢ klawi-
sza Menu. To menu mozna takze zamkna¢, naciskajac klawisz
Wybierz w celu zapisania ustawienia i zamkniecia.

& X

Ey ©LCD

-
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Rysunek 51: Zwiekszanie/zmniejszanie kontrastu

Linia znieksztatcen
Pierscien nawigacji wi./wyt.
ze znakiem poziomu Natezenie pradu/Kat

i wskaznikiem r—q sygnatu

Sterowanie sku- I Znieksztatcenie

pieniem sygnatu linii sledzenia

Strzatki I Dzwigk dla
prowadzace I mocy sygnatu
Ikona Brak sygnatu l Opcja Wyswietlaj
(Ttumienie) I l moc sygnatu na
$rodku ekranu
Uktad czasowy od- Moc sygnatu
liczania wstecz dla

Rysunek 52: Elementy wyswietla- wk/wyt.

automatycznego - .o (Tryb Lokalizacja linii)

zamkniecia menu

Pierécien nawigacji o
ze znakiem poziomu i . Natezenie pradu/

wskaznikiem Kat sygnatu
Sterowanie skupie- Ikona Brak sygnatu
niem sygnatu (Ttumienie)
Uktad czasowy od- Wyciszenie
liczania wsteczdla [ J diwicku > 99'
automatycznego
zamknigcia menu Rysunek 53: Elementy

wyswietlania (Tryb Sonda)

Funkcje opcjonalne

Funkcje opcjonalne w menu Elementy wyswietlania obejmuja:

@ Pierscien nawigacji i znak poziomu

Pierscien nawigacji jest pierécieniem wokét srodka obszaru ak-
tywnego widoku na ekranie. Znak poziomu jest znacznikiem
w zewnetrznym pierscieniu wyswietlacza, przesuwajacym sie
wzdtuz pierscienia nawigacji (Rysunek 54).
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Pierscien nawigacji

Znak poziomu jest graficznym przedstawieniem osiggnietej
najwyzszej Mocy sygnatu (w trybie Sonda) lub osiggnietego naj-
wyzszego poziomu Sygnatu bliskosci (w trybie sledzenia linii). Za
nim podaza staty Znacznik poziomu, ktory pokazuje aktual-
nq Moc sygnatu. Jesli wskaznik poziomu mocy sygnatu jest wyz-
szy niz znak poziomu, znak poziomu wydtuza sie odpowiednio w
celu graficznego przestawienia nowego najwyzszego poziomu.
Znak poziomu jak pierscier wysokiego poziomu wanny pokazu-
je najwyzszy osiagniety poziom.

Zapewnia to dodatkowy wizualny sposéb sledzenia maksymal-
nego sygnatu. Przy $ledzeniu linii za pomoca najwyzszego pozio-
mu Mocy sygnatu znak poziomu zapewnia dodatkowa pomoc
wizualna.

Znak poziomu i pierscien nawigacji stanowia pojedyncza opcje,
ktéra jest domysinie wytaczona, ale mozna jg ustawi¢ w menu
wyboru Elementy wyswietlania.

Wskaznik

Znak poziomu

Rysunek 54: Pierscien nawigacji ze znakiem poziomu i wskaznikiem

@ Ikona Brak sygnatu (Ttumienie)

Jesli funkcja ta jest ustawiona jako wiaczona, w sytuacji braku
odbioru przez lokalizator SR-60 zadnego znaczacego sygnatu na
wybranej czestotliwosci, spowoduje ona wyswietlenie przesu-
wajacej sie ikony lupy, wskazujac, ze zaden sygnat nie jest wykry-
wany (Rysunek 55). W przypadku braku sygnatu wyciszony jest
rowniez dzwiek. Dzieki temu nie ma problemu z interpretacjg
przypadkowego szumu, jaki pokazuja niektére lokalizatory w ra-
zie braku sygnatu.

«  Thumienie gtebokosci — Jesli Mierzona gtebokos¢ jest
wieksza niz gtebokos¢ progowa (domyslnie 99 stép /
30 m w trybie Sonda i 30 stép/10 m w trybie Sledzenie
linii), mapa jest zmniejszana i pojawia sie lupa.

«  Tlumienie szumu - Jesli sygnat wyglada na zbyt zaszu-
miony, mapa moze zosta¢ wtedy rowniez sttumiona.

SeekTech SR-60 RlMlD

Rysunek 55: lkona Brak sygnatu

Opcja Wyswietlaj moc sygnatu na srodku ekranu

Wiaczenie tej opcji na ekranie Wybér elementéw menu spo-
woduje wymuszenie wyswietlania liczby reprezentujacej Moc
sygnatu na srodku obszaru wyswietlania zawsze wtedy, gdy nie
jest dostepny Sygnat bliskosci (Rysunek 56). Moze to wystapi¢ przy
stabym sygnale. Kiedy ponownie bedzie dostepny Sygnat blisko-
$ci, liczba Mocy sygnatu powrdci do normalnej pozycji w dolnym
prawym rogu ekranu. (Dotyczy to tylko trybu Sledzenie linii.)

Rysunek 56: Wyswietlanie Mocy sygnatu w srodku
ekranu

A2Hz5  Sterowanie skupieniem sygnatu

Funkcja Sterowanie skupieniem sygnatu dziata na sygnat w za-
sadzie podobnie jak lupa. Umozliwia zredukowanie szerokosci
pasma probkowania sygnatu analizowanego przez odbiornik i
zapewnia wyswietlanie obrazu na podstawie odczytu odbiera-
nego sygnatu o wyzszej czutosci. Kompromis korzystania z usta-
wienia Sterowanie wartoscig Skupienie sygnatu polega na tym,
ze obraz jest bardziej precyzyjny, ale aktualizowany z mniejsza
szybkoscia. Ustawienie Sterowanie wartoscia Skupienie sygnatu
moze przyjmowac wartosci 4 Hz (szerokie pasmo), 2 Hz, 1 Hz,
0,5 Hz i 0,25 Hz (waskie pasmo). Im wezsze pasmo zostanie wy-
brane, tym wieksza bedzie odlegtos$¢ wykrywania i precyzja dzia-
fania odbiornika, ale réwniez tym nizsza bedzie predkos¢ aktuali-
zowania danych na wyswietlanym obrazie.

Ridge Tool Company
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Sterowanie
skupieniem sygnatu

Rysunek 57: Sterowanie skupieniem sygnatu

Nalezy pamieta¢, ze przy korzystaniu z bardziej wqskiego usta-
wienia sterowania skupieniem sygnatu konieczne jest wolniejsze
przesuwanie odbiornika wzdtuz linii. Jest to kompromis wobec
poprawionej ostrosci i wyeliminuje to aktualizacje utraconych
danych o wolniejszej predkosci.

Po uaktywnieniu funkgji Sterowanie Skupieniem sygnatu zmiane
ustawien na wezsze lub szersze pasmo wprowadza sie przy uzy-
ciu klawiszy W goére (wezsze pasmo) i W dét (szersze pasmo).

Funkcja Sterowanie Skupieniem sygnatu jest przydatna, kiedy
wystepuje potrzeba szczegétowego skupienia sie na okreslonym
sygnale.

I @ Wyciszenie dzwieku —> 30 m

Opcja ta automatycznie wycisza dzwiek przy Mierzonej gteboko-
$ci wiekszej niz 30 m (99 stop). Jesli nie jest zaznaczona, dzwiek
nie bedzie automatycznie wyciszany.

Charakterystyka linii $ledzenia

Pole wyboru Charakterystyka znieksztatcern Linii $ledzenia
umozliwia ustawienie czutosci wyswietlania znieksztatcenia na-
mierzanej linii jako niska, srednia lub wysoka, albo wylacza je
catkowicie. Im wyzsze jest ustawienie, tym bardziej czuta staje sie
~,chmurka znieksztatcenia” wokot Linii sledzenia.

Jesli wytaczy sie charakterystyke znieksztatcen, linia sledzenia
zmieni sie w pojedyncza wyrazna linie, a na ekranie pokaze sie
druga linia przerywana - Linia znieksztatcen. (Opis korzystania z
takiego alternatywnego wyswietlania opisano na stronie 36.)

EEl~[E] Kontrola wyboru czestotliwosci

Dodatkowe czestotliwosci dostepne w Menu gtéwnym czesto-
tliwosci mozna dodac do listy dostepnych czestotliwosci Menu
gtébwnego, przechodzac do podmenu Kontrola wyboru cze-
stotliwosci "’ i wybierajac zadany tryb. Beda wyswietla-
ne wszystkie czestotliwosci w lokalizatorze SR-60 dla tego trybu.

Zaznaczone czestotliwosci s juz ,aktualnie dostepne” - tzn.
wybrane do wyswietlania w Menu gtéwnym. Stad mozna jest
ustawia¢ w status ,Zaznaczone-Aktywne", aby byly dostepne za
pomoca klawisza Czestotliwos¢ f. Zaznaczenie czestotliwosci
w celu jej dodania do Menu gtéwnego ustawi urzadzenie do
pracy w tej czestotliwosci, a sama czestotliwos¢ uzyska status
Zaznaczona-Aktywna.

podmenu H Kontrola wyboru czestotliwosci. Nalezy wy-
rézni¢ kategorie zadanej czestotliwosci (Rysunek 58). Nacisnac
klawisz Wybierz *. 1.+

SR-60 @

Rysunek 58: Wybieranie Kategorii czestotliwosci

Nastepnie za pomoca klawiszy W gére i W dot nalezy przewinac
dostepne czestotliwosci. Wyrézni¢ zadang czestotliwos¢, aby do-
dac ja do listy obecnie dostepnych czestotliwosci (Rysunek 59).

Zaznaczenie czestotliwosdci (klawiszem Wybierz) spowoduje
dotfaczenie jej do listy ,aktualnie dostepnych” czestotliwosci w
Menu Gtéwnym (Rysunek 60). W Menu gtéwnym mozna ustawic
status czestotliwosci jako ,Wybrana-Aktywna’, a nastepnie uzy-
wac czestotliwosci za pomoca klawisza Czestotliwos¢.

=& 1cHz

@B 33kHz
BB = 93kHz
@l:\_ar__262k|-|z

Rysunek 59: Wyréznianie czestotliwosci
do aktywowania
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Rysunek 60: Ustawianie dla czestotliwosci
statusu,obecnie dostepna”

W celu przetaczenia na czestotliwos¢ ,aktualnie dostepna’, kto-
ra nie jest jeszcze ,Wybrana-Aktywna’, nalezy nacisna¢ klawisz
Menu i przewina¢ do zadanej czestotliwosci. Jesli nie jest za-
znaczona, nacisna¢ klawisz Wybierz, aby przetaczy¢ pole wybo-
ru na,zaznaczone”. Ustawia to status ,Zaznaczona-Aktywna” dla
czestotliwosci. Nacisnag¢ klawisz Menu w celu powrotu na ekran
roboczy, na ktérym ustawiona bedzie wiasnie aktywowana cze-
stotliwos¢. Lokalizator SR-60 bedzie pokazywat wybrang czesto-

Wybrane czestotliwosci w zbiorze czestotliwosci wybranych-
aktywnych mozna przefacza¢ naciskajac klawisz Czestotliwos¢,
kiedy lokalizator SR-60 jest w uzyciu. Lokalizator SR-60 bedzie
cyklicznie przewijat w dét liste aktywnych czestotliwosci od war-
tosci niskich po wysokie, grupa po grupie. Usuniecie zaznaczenia
pola wyboru danej czestotliwosci w Menu gtéwnym spowoduje
jej dezaktywacje i nie bedzie ona wyswietlana przy naciskaniu
klawisza Czestotliwos¢.

Uwaga: Jesli wyglada na to, ze brakuje czestotliwosci, na-
lezy upewnic sie, czy jest ona dostepna na liscie czestotli-
wosci Menu gtéwnego. Jedli jest dostepna, nalezy jg wy-
brac¢ za pomoca klawisza Wybierz. Jesli nie jest dostepna,
nalezy przejs¢ do menu Wybér czestotliwosci i odpowied-
niej podkategorii, a nastepnie wybrac jg tam, zaznaczajac
pole w celu ustawienia jako ,Obecnie dostepna”i przenie-
sienia na liste Menu gtéwnego. Upewnic sie, ze jest ,za-
znaczona” na obydwu poziomach menu do wyswietlania
w aktualnym zestawie roboczym czestotliwosci.

Ekran Informacje oraz przywracanie ustawien
domysinych

@ Ekran informacyjny

Element Ekran informacyjny jest wyswietlany w dolnej czesci
listy wyboréw menu. Naci$niecie klawisza Wybierz powoduje
wyswietlenie informacji o lokalizatorze, ktére obejmujg wersje
oprogramowania, numer seryjny odbiornika oraz date jego ka-
libracji (Rysunek 61).

SeekTech SR-60 RlMlD

Rysunek 61: Ekran informacyjny

Przywracanie fabrycznych ustawien domyslnych

Powtdrne nacisniecie klawisza Wybierz spowoduje wyswietlenie
opcji Przywré¢ domysine ustawienia fabryczne. (Patrz rysu-
nek 62.)

CASF -
[ ]

Rysunek 62: Opcja przywracania wartosci
domysinych

Za pomoca klawiszy W gére i W dét nalezy wyrdzni¢ symbol ,za-
znaczenia” w celu przywrdcenia fabrycznych ustawienn domysl-
nych, albo symbolu “X’, aby ich NIE przywracac.

Rysunek 63: Elementy wyswietlania
(Tryb Lokalizacja linii)

Nacisniecie klawisza Menu bez dokonania zmiany zadnego z pél
wyboru spowoduje zamkniecie tej opcji z pozostawieniem do-
tychczasowych ustawien.
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Drzewo struktury menu

Na ponizszym rysunku pokazano opcje i elementy sterowania
zawarte w menu SR-60.

Uaktywnione czestotliwosci

Lokalizacja sondy

512

Lokalizacja linii

Moc

Lokalizacja sygnatu
radiowego

) OmniSeek

Jednostki gtebokosci

Podswietlenie

Automatyczne
wylaczenie

Kontrast wyswietlacza
LCD

Elementy wyswietlania

*—
Wyswietlanie tylko w try-
bie Lokalizowanie linii

126 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz, 93 kHz
50A9 (450 Hz), <4 kHz
L (4-15kHz), H (15 - 35 kHz)

<4kHz+4-15kHz+15-35 kHz
Stopy, Metry

Wiaczone/Wytaczone/Automatyczne

1 h, Wyt

Zwieksz/Zmniejsz

Tryb Lokalizacja Tryb Lokalizacja
sondy linii

» Znak poziomu

» Ustawienie Skupienie sygnatu

» Wskaznik Brak sygnatu

» Sygnaty dzwiekowe

» Wyswietlaj moc sygnatu na Srodku
ekranu*

» Moc sygnatu

» Wskaznik Kata sygnatu

» Charakterystyka linii
znieksztatcenia*

(wysoka, Srednia, niska)
» Znieksztatcenie linii $ledzenia *
» Wyciszenie dZwieku > 99’
» Strzatki prowadzace*

Wyb6ér czestotliwosci

Menu Informacje

» 3% SimulTrace™: 512 Hz + 33 kHz

» Sonda:
Czestotliwosci niestandardowe,
16,512, 640,850,8k, 16 k, 33 k

» Lokalizacja linii:
Czestotliwosci niestandardowe,
128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz, 51 kHz,
93 kHz, 93 kHz-B

» Moc:
Czestotliwosci niestandardowe,
50 Hz, 60 Hz, 100 Hz, 120 Hz, 5075
(250 Hz), 6015 (300 Hz), 5019
(450 Hz), 6079 (540 Hz), <4 kHz

» RF:L (4-15kHz), H (15 - 35 kHz)

» ) OmniSeek: <4 kHz + 4 - 15 kHz
+15-35kHz

Przywro¢ domysine, Wyczys¢ czestotliwo-
sci niestandardowe, Anuluj

Rysunek 64: Drzewo menu SR-60

Praca z linig znieksztatcenia

Jesli charakterystyka znieksztatcenia linii sledzenia (rozmycie)
jest wylaczona, wykryte pole bedzie pokazywane z dwoma li-
niami, jedna ciagta (linia $ledzenia ) i jedng przerywang
(linia znieksztatcenia - - - - - - ). (Przerywanag linie znieksztatcenia
mozna wybra¢ oddzielnie do wiaczenia lub wytaczenia w menu
Elementy wys$wietlania.) Przerywana linia znieksztatcenia jest
sygnatem widzianym przez gérny wezet anteny, a ciagta lina sle-
dzenia jest sygnatem widzianym przez dolny wezet.

Rysunek 65: Ekran wyswietlacza z linig znieksztatcenia
(Tryb lokalizowania linii)

Linia sledzenia bez dynamicznej charakterystyki znieksztatcenia
(rozmycia) caty czas przestawia lokalizacje oraz kierunek sledzo-
nego sygnatu. Caty czas pokazuje zmiany kierunku w przewodzie
docelowym. Ufatwia ona rozpoznanie znieksztatcenia sygnatu
przy poréwnaniu z przerywana linig znieksztatcenia - jedli cos za-
ktéca sygnat i znieksztatca jego ksztatt, linia znieksztatcen moze
by¢ znacznie przesunieta lub przekrzywiona.

Linia sledzenia przedstawia sygnat odbierany przez dolny we-
zet anteny. Linia znieksztatcenia przedstawia sygnat odbierany
przez gérny wezet anteny. Jedli te dwie linie nie pokrywaja sie
lub nie pokazuja tych samych informacji jak strzatki prowadza-
ce o umiejscowieniu srodka pola, operator bedzie swiadomy, ze
oglada pewne znieksztatcenie.

Dwie linie moga sie porusza¢ w sposéb losowy, jesli odbierany
jest staby sygnat, wskazujac, ze obwadd lokalizatora musi zostac
ulepszony.

Zréwnowazenie linii $ledzenia i linii znieksztatcenia stanowi
pofaczenie pokazujace operatorowi tyle informaciji ile linia $le-
dzenia z wigczong charakterystyka znieksztatcenia , ale w innej
postaci graficznej. Dla doswiadczonych operatoréw moze ona
by¢ bardziej uzyteczna w odseparowaniu sygnatu gtéwnego od
znieksztatcenia.
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Lokalizacja informacyjna

Normalny ksztatt pola wokét dtugiego przewodnika jak np. ru-
ra lub przewdd jest okragty (cylindryczny w trzech wymiarach).
Znajdujac sie nad srodkiem pola kotowego, operator moze zaob-
serwowac nastepujace wskazniki:

«  Maksymalna moc sygnatu.
«  Maksymalny sygnat bliskosci (tryb lokalizowania linii).

«  Wysrodkowana linia $ledzenia ze zmniejszonym znieksztat-
ceniem.

«  Wysrodkowane strzatki prowadzace, dopasowane do linii
$ledzenia.

«  Minimalna mierzona gtebokos¢.
« Ton i gtosnos¢ dzwieku bedzie zwigkszac¢ sie az do pozi-
omu maksymalnego nad przewodem docelowym.

SeekTech SR-60 RlMlD

Ztozone lub skomplikowane pola beda dawaty rézne wskazania
lokalizatora SR-60 informujace o konkretnej sytuacji. Moga by¢
to:

+  Niezgodno$¢ strzatek prowadzacych, linii $ledzenia i
wskaznika znieksztatcen.

+  Nieciagta lub niewiarygodna mierzona gtebokosc.

«  Zmienne wskazania losowe (rowniez spowodowane bard-
zo stabym sygnatem).

+  Nieciagly sygnat bliskosci w stosunku do strzatek
prowadzacych (tryby sledzenia aktywnego i pasywnego).

+  Moc sygnatu skupiaja sie tylko z jednej strony przewod-
nika.

Rysunek 66: Nad polem kotowym

Doswiadczony operator uczy sie ,widzie¢” warunki podtoza po-
przez wiedze jak rézne informacje podawane przez lokalizator
SR-60 sg ze soba powigzane. Podczas gdy zwykte proste lokali-
zowanie pola kotowego jest szybkie i fatwe, sledzenie linii lezacej
blisko innych duzych przewodnikéw takich jak linie energetycz-
ne, telefoniczne, rury z gazem, zbrojenie lub nawet zakopany
ztom moze stanowi¢ problem, ktéry mozna jedynie rozwiagzac
biorac pod uwage i interpretujac wszystkie dostepne dane.

Poprzez poréwnanie Strzatek prowadzacych, Linii $ledzenia,
Mocy sygnatu, Kata sygnatu, Gtebokosci mierzonej i Sygnatu bli-
skosci operator moze rozpoznac w jaki sposob znieksztatca sie
pole. Poréwnanie informacji o polu z odpowiednig analizg tere-
nu ze znajomoscia umiejscowienia transformatoréw, licznikéw,
skrzynek przylaczeniowych, wiazéw i innych czynnikéw moze
poméc w znalezieniu przyczyn zaktécen pola. Wazne jest, aby
pamieta¢, zwlaszcza w sytuacjach ztozonych, jedyng gwarancja
zlokalizowania konkretnej linii lub rury jest kontrola wzrokowa,
np. poprzez eksploracje.

Rysunek 67: Nad zakt6conym polem

Ogdlnie znieksztatcenie jest wieksze na wyzszych czestotliwo-
$ciach niz na niskich. Jest to spowodowane tendencja sygnatéw
wyzszych czestotliwosci do ,przeskakiwania” na przylegte prze-
wodniki. Duze obiekty z zelaza i stali, takie jak szyby i pokrywy
wiazow, plyty wykopdw, podpory konstrukcyjne, zbrojenia i po-
jazdy moga znacznie znieksztafci¢ nawet niskie czestotliwosci.
Ogdlnie lokalizacja pasywna jest bardziej podatna na znieksztat-
cenia niz aktywna, zwtaszcza w zakresie pomiaréw gtebokosci.
Transformatory mocy, podziemne i naziemne linie energetyczne
sg powszechnymi zrédtami silnych znieksztatcen. Uzyskanie do-
ktadnej lokalizacji przy duzym transformatorze mocy moze oka-
zac sie niemozliwe.

Uwagi dotyczace doktadnosci

Pomiary parametréw takich jak Mierzona gtebokos¢, Bliskos¢ i
Moc sygnatu zaleza od odbioru przez lokalizator SR-60 silnego
sygnatu. Nalezy pamieta¢, ze urzadzenie SR-60 stuzy do wykry-
wania pol elektromagnetycznych emitowanych przez linie pod-
ziemne (przewodniki elektryczne jak np. kable i rury metalowe)
lub sondy (nadajniki aktywne).
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Jesli pola sa nieskomplikowane i niezaktécone, informacje o wy-
krytym polu przedstawiaja zakopany obiekt.

Jedli takie pola sg znieksztatcone oraz istnieje wiele p6l oddzia-
tywujacych, lokalizacja urzadzenia SR-60 bedzie niedokfadna.
Lokalizowanie nie jest ,nauka $cista”. Wymaga ono od operato-
ra analizy i zgromadzenia wszystkich dostepnych informacji
nie ograniczajacych sie tylko do odczytu przyrzadu. Lokalizator
SR-60 zapewnia operatorowi wiecej informacji, ale to musi zin-
terpretowac te informacje w odpowiedni sposéb. Zaden producent
lokalizatoréow nie bedzie deklarowat, aby operator opierat sie
wylacznie na informacjach z jego urzadzenia. Madry operator
traktuje uzyskane informacje jako tylko czes$¢ rozwigzania pro-
blemu lokalizacji i taczy je ze znajomoscig srodowiska, zasada-
mi konstruowania obiektéw uzytecznosci, obserwacja wzroko-
w3 i znajomoscig urzadzenia w celu uzyskania uzasadnionych
whnioskow.

Dokfadnos¢ lokalizacji nie powinna wyznaczana w nastepuja-
cych warunkach:

1. Obecne sa inne przewody lub obiekty uzytecznosci.
,Uptawnos¢” moze powodowac znieksztatcenia pél i ukazy-
wac przewody lub rury mimo woli. Gdzie to mozliwe, nalezy
stosowac niskie czestotliwosci i eliminowac potaczenia mie-
dzy dwoma przewodami (np. potaczone uziemienie).

Rysunek 68: Uptawnos¢

2. W przewodzie znajdujq sie rozgatezienia, zakrety lub
rozszczepienia. Jesli podczas sledzenia wyraznego sygnatu
staje sie nagle niejednoznaczny, nalezy sprébowac wyszu-
kac okrag o promieniu 20’ wokét ostatniego punktu w celu
sprawdzenia, czy bedzie mozliwe ponowne podjecie sygna-
tu. Moze to wskazywac ramie, wezet lub inng zmiane w linii.
Nalezy uwazac na ,rozszczepienia” lub gwattowne zmiany
kierunku w $ledzonym obiekcie uzytecznosci. Zakrety lub
rozwidlenia moga powodowac nagty wzrost charakterysty-
ki wskaznika znieksztatcenia.

3. Kiedy Moc sygnatu jest niska. Do doktadnego lokalizowa-
nia konieczny jest silny sygnat. Staby sygnat mozna popra-
wi¢ poprzez zmiane uziemienia obwodu, czestotliwosci lub
potfaczenia z nadajnikiem. Zuzyta lub uszkodzona izolacja,
odstoniete kable koncentryczne i rury zelazne w kontakcie
z podtozem moga ostabi¢ Moc sygnatu poprzez uptyw do
uziemienia.

4. Uziemienie odlegle zmieni znacznie Moc sygnatu. Gdzie
uziemienie odlegte nie jest mozliwe, wyzsza czestotliwosc¢
da silniejszy sygnat. Ulepszenie warunkéw uziemienia ob-
wodu lokalizujacego jest podstawowym sposobem popra-
wy stabego sygnatu.

5. Stan podloza jest zréznicowany. Skrajna wilgotnos¢, bar-
dzo sucha lub nawodniona, moze mie¢ wptyw na pomiary.
Przyktadowo, podfoze przesigkniete stona woda bedzie
mocno izolowato sygnat i jest trudne do lokalizacji, zwtasz-
cza na wysokich czestotliwosciach. Przeciwnie, dodanie wo-
dy do bardzo suchej gleby wokét kotka uziemiajacego moze
bardzo poprawic sygnat.

6. W obecnosci duzych przedmiotéw metalowych. Zwykte
przejscie obok zaparkowanego samochodu podczas $ledze-
nia moze spowodowac niespodziewany wzrost lub spadek
Mocy sygnatu, ktéra jest przywracana do normalnego po-
ziomu po minieciu obiektu zaktécajacego. To zjawisko jest
silniejsze na wyzszych czestotliwosciach, ktére fatwiej sie
sprzegaja z innymi obiektami.

Lokalizator SR-60 nie ma wptywu na warunki podtoza przy trud-
nej lokalizacji, ale zmiana czestotliwosci, warunkéw uziemienia,
umiejscowienia nadajnika lub izolowanie linii docelowej od ma-
sy wspdlnej moga zmieni¢ wyniki poprzez lepsze uziemienie,
unikanie sygnatéw bocznych lub zmniejszenie znieksztatcen.
Inne odbiorniki lokalizujace dadza wskazanie, ze znajduja sie
nad linig, ale nie beda w stanie okresli¢ jakosci lokalizacji.

Lokalizator SR-60 zapewnia wiecej informacji. Jesli wszystkie
wskazniki sg dopasowane, mozna dokonac¢ wiarygodnych ozna-
czen. Kazde znieksztatcenie pola jest natychmiast sygnalizowa-
ne. Urzadzenie umozliwia operatorowi zareagowanie poprzez
izolacje linii docelowej, zmiane uziemienia, punktu potaczenia,
przesuniecie nadajnika lub zmiane czestotliwosci w celu uzyska-
nia lepszego odbioru z mniejszymi zaktédceniami. Aby uzyskac
dodatkowa pewnos¢, nalezy dokonac przegladu warunkéw, jak
np. przeprowadzenie eksploracji podtoza.

W analizie konncowej ,najwazniejszym” czynnikiem lokalizacji
jest operator. Lokalizator SR-60 zapewnia niestychang ilos¢ in-
formacji dla podjecia wtasciwej decyzji szybko i w prawidtowy
sposob.
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Lepszy sposob lokalizacji

Lokalizator SR-60 daje operatorowi obraz sytuacji z poruszajace-
go sie odbiornika na obszarze docelowym i utatwia stwierdzenie,
gdzie znajduje sie pole elektromagnetyczne linii docelowej. Przy
petniejszych informacjach operator moze pozna¢ warunki pod
ziemia i rozwigza¢ ztozone przypadki, unikajac niedoktadnych
oznaczen i znajdujac szybciej whasciwa linie lub przewdd.

Mozliwosci urzadzenia SR-60

Urzadzenie SR-60 jest uzywane nad gruntem do wykrywania i
$ledzenia pdl elektromagnetycznych emitowanych spod ziemi
lub z ukrytych linii (przewodnikéw elektrycznych jak przewody i
rury metalowe) lub sond (aktywnych nadajnikéw).

W przypadku braku znieksztatcen informacje z wykrytych pol
daja doktadny obraz zakopanego obiektu. W warunkach bardziej
ztozonych ze wzgledu na zaktécenia pochodzace z wiecej niz
jednej linii lub innych czynnikéw lokalizator SR-60 wyswietla in-
formacje kilku pomiaréw wykrytego pola. Dane ufatwiaja zrozu-
mienie przyczyny problemu, dajac wskazéwki dotyczace jakosci
lokalizacji i jej wiarygodnosci. Zamiast po prostu potozenia farby
w ztym miejscu operator moze jasno stwierdzi¢, kiedy trudny
przypadek lokalizacji wymaga ponownej oceny.

Lokalizator SR-60 zapewnia wiecej informacji kluczowych dla
operatora do rozpoznania sytuacji pod ziemia.

Ograniczenia funkcjonalnosci urzadzenia

Lokalizator SR-60 lokalizuje, wykrywajac pole elektromagne-
tyczne wokét obiektéw przewodzacych, lecz nie wykrywa bez-
posrednio podziemnych obiektow. Zapewnia wiecej informacji
o ksztatcie, orientadji i kierunku p6t niz inne lokalizatory, lecz nie
analizuje ,magicznie” tych informacji ani nie oferuje obrazu rent-
genowskiego podziemnych obiektow.

Znieksztatcone ztozone pole w zaszumionym srodowisku wyma-
ga do trafnej analizy inteligencji cztowieka. Urzadzenie SR-60 nie
moze zmieni¢ wynikéw trudnej lokalizacji, nawet jesli pokazuje
wszystkie informacje o tych wynikach. Dzieki odczytom z SR-60
dobry operator moze poprawi¢ wyniki lokalizowania poprzez
sulepszenie obwodu’, zmiane czestotliwosci, uziemienie lub
umiejscowienie nadajnika w linii docelowe;j.

SeekTech SR-60 R|M|D

Zalety anteny wszechkierunkowej

Inaczej niz w przypadku cewek stosowanych w wielu prostych
lokalizatorach antena wszechkierunkowa wykrywa pola w trzech
oddzielnych osiach i moze taczyc te sygnaty w,obraz” widocznej
mocy, orientacji i kierunku catego pola. Anteny wszechkierunko-
we oferujg konkretne korzysci:

Obraz z mapowaniem

Obraz z mapowaniem dzieki antenom wszechkierunkowym za-
pewnia graficzna reprezentacje charakterystyk sygnatu i obraz z
lotu ptaka sygnatu spod ziemi. Stuzy on jako wskazéwka do $le-
dzenia przewodéw i rur podziemnych, a takze do lepszego ozna-
czania pozycji sond. Moze rowniez dostarcza¢ wiecej informacji
o ztozonych lokalizacjach.

Rysunek 69: Obraz z mapowaniem

Linie (przedstawiajace sygnaty wykryte przez gérne i dolne
anteny) wraz ze strzatkami prowadzacymi (wskazujacymi sro-
dek wykrytego pola) pokazuja graficzny obraz lokalizacji od-
biornika oraz umiejscowienie obiektu docelowego lub sondy.
Jednoczesnie na ekranie roboczym pokazywane sa wszystkie
informacje konieczne do zrozumienia jak zachowuje sie lokali-
zowane pole - jego Moc sygnatu, odlegtos¢ ciagta, Kat sygnatu
i bliskos¢ do celu. Informacje dostepne w jednym momencie z
SR-60 odpowiadaja kilku odczytom prébek z tradycyjnych loka-
lizatoréw. Analiza znieksztatconego lub ztozonego pola bedzie
fatwiejsza dzieki wszystkim informacja na jednym ekranie, jak to
jest w przypadku urzadzenia SR-60.
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Orientacja wzgledem sygnatu

Ze wzgledu na to, ze przetwarzane jest wiele sygnatéw z kazdej
anteny wszechkierunkowej, sygnat celu bedzie coraz silniejszy
przy przyblizaniu sie do celu. Sposéb trzymania urzadzenia nie
ma wptywu na Moc sygnatu. Uzytkownik moze zblizac sie z kaz-
dego kierunku i nie musi zna¢ orientacji ani kierunku rury lub
kabla.

Sondy lokalizujace

Dzieki uzyciu sondy SR-60 eliminuje wartosci zerowe i ,szczy-
ty-widma” Sygnat z tradycyjnego lokalizatora czesto wykazuje
wzrost i nastepujacy po nim brak sygnatu (lepiej opisywany jako
przerwa w sygnale rejestrowany na antenie), a nastepnie war-
tos¢ szczytowa. Moze to wprowadzi¢ operatora w btad, ktéry
moze zinterpretowad mniejszy szczyt jako cel.

Falszywe wartosci szczytowe
Wartosci zerowe

Wartos$¢ szczytowa

(AT

Rysunek 70: Sygnat sondy widziany za pomoca
tradycyjnego lokalizatora

Gléwny szczyt sygnatu znajduje sie w srodku, a dwa falszy-
we szczyty znajduja sie na zewnatrz wartosci zerowych.

Urzadzenie SR-60 wykorzystuje pomiary petnego pola do kiero-
wania uzytkownika do celu. Wyszukanie sondy za pomoca Mocy
sygnatu jest bardzo prostym procesem.

Wartos¢ szczytowa

Rysunek 71: Sygnat sondy widziany
za pomoca lokalizatora SR-60

Jedyna metoda jest podazanie ku maksymalnemu sygnatowi.

Dalsze informacje dotyczace lokalizowania

Dzieki zawansowanemu przetwarzaniu i wyswietlaczowi SR-60
informacje dostarczane przez ten lokalizator uwiarygadniajg lo-
kalizacje w razie jakichs podejrzen.

Dobry operator moze pozna¢ obraz pod ziemig tatwiej dzieki ze-
stawowi informacji:

+  Sygnat bliskosci/Moc sygnatu

«  Linia $ledzenia
«  Wskaznik znieksztatcenia

«  Strzatki prowadzace i dzwiek kierunkowy

«  Wskazania ciggtej Gtebokosci mierzonej

Wskazania te pokazujg na biezaco to, co wykrywaja anteny pod-
czas ruchu w polu. Sygnalizuja one, kiedy pole jest znieksztatcone
przez zaktécenia z innych pobliskich przewodéw, rur lub obiek-
tow przewodzacych. W razie wystapienia znacznego znieksztat-
cenia wskazniki nie bedg zgodne. Swiadomo$¢ obecnosci znie-
ksztatcert pozwala operatorowi na podjecie dziatania w celu ich
zmniejszenia lub po prostu na ich uwzglednienie. (Przyktadowo,
zaréwno lokalizacja jak i odczyt Gtebokosci mierzonej sg nienor-
malne w znieksztatconych polach.)

Inna korzyscig z posiadania wiekszej ilosci informacji jest weryfi-
kacja wiarygodnosci lokalizacji. Jesli wszystkie wskazniki sa zgod-
ne i prawdopodobne, mozna przyja¢ wiekszy stopier pewnosci
lokalizacji.

Konserwacja lokalizatora SR-60

Transport i przechowywanie

Przed transportowaniem nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie zo-
stato wytaczone, aby oszczedzaé energie baterii.

Podczas transportu nalezy dba¢, aby urzadzenie byto zabezpie-
czone i nie podskakiwato, ani nie byto uderzane przez luzno roz-
mieszczone czesci wyposazenia. Lokalizator SR-60 powinien by¢
przechowywany w chtodnym, suchym miejscu.

Uwaga: Jesli lokalizator SR-60 nie ma by¢ uzywany przez
dtugi okres czasu, nalezy wyjac z niego baterie.

Jedli lokalizator SR-60 ma by¢ wystany, nalezy wyjac¢ z nie-
go baterie.

Montaz/uzytkowania akcesoriow

Wraz z lokalizatorem SR-60 dostarczane sa znaczniki sondy i
biegunéw stuzace do oznaczania umiejscowienia biegunéw
lub sondy nad gruntem. Do oznaczania stuza dwa (2) czerwo-
ne znaczniki, a do oznaczania sondy jeden (1) zotty znacznik.
Znacznikdw mozna réowniez uzy¢ do tymczasowego oznaczania
punktéw na czas sprawdzania obszaru docelowego lub $ledze-
nia linii. W razie potrzeby istnieje mozliwos¢ zamoéwienia akceso-
riow zamiennych u dostawcy firmy Ridgid.
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Konserwacja i czyszczenie

1. Czystos¢ lokalizatora SR-60 nalezy utrzymywaé uzywajac
wilgotnej $ciereczki oraz tagodnego detergentu. Nie zanu-
rza¢ w wodzie.

2. Podczas czyszczenia nie uzywac narzedzi skrobigcych ani
srodkéw $ciernych, poniewaz mogtoby to spowodowac
trwate zarysowanie wyswietlacza. NIE WOLNO STOSOWAC
ROZPUSZCZALNIKOW do czyszczenia jakiejkolwiek czesci
systemu. Silne chemikalia moga spowodowac¢ pekniecia
obudowy.

Lokalizowanie wadliwych elementéw

Sugestie dotyczqce rozwigzywania probleméw znalez¢é mozna w
przewodniku rozwiqzywania probleméw na stronie 46. W razie ko-
niecznosci nalezy skontaktowac sie z Pomoca techniczna firmy
RIDGE Tool. Przygotujemy plan dziatarh naprawczych urzadzenia
SR-60.

Serwis i naprawa

WAZNE!

Przyrzad nalezy przekazac do niezaleznego, autoryzo-
wanego centrum serwisowego firmy RIDGID lub zwré-
ci¢ do fabryki. Przed wysytka urzadzenia nalezy wyjac
baterie.

SeekTech SR-60 RlMlD

Na wszystkie naprawy wykonywane w serwisach Ridge jest
udzielana gwarancja na wady materiatlowe i wykonawstwa.

W razie jakichkolwiek pytant odnosnie serwisu lub naprawy tego
urzadzenia prosimy o kontakt telefoniczny lub listowy:

Firma Ridge Tool

Aby uzyska¢ informacje na temat najblizszego niezaleznego

centrum serwisowego RIDGID lub wszelkich kwestii dotyczacych

serwisowania lub naprawy, nalezy:

. Skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem firmy RIDGID.

+  Odwiedzi¢ strone www.RIDGID.com lub www.RIDGID.eu w
celu znalezienia lokalnego punktu kontaktowego RIDGID.

«  Skontaktowac sie z Dziatem serwisowym.

RIDGID pod adresem rtctechservices@emerson.com lub w USA i

Kanadzie zadzwoni¢ na numer (800) 519-3456.

Przed wysytka urzadzenia nalezy wyjac baterie.

W krajach UE: Nie utylizowa¢ urzadzen elek-
trycznych wraz z odpadami z gospodarstwa
domowego! Zgodnie z Wytycznymi euro-
pejskimi 2002/96/UE dotyczacymi odpadow
elektrycznych i elektronicznych i ich wdroze-
niem do prawodawstwa krajowego, urzadze-

_ nia elektryczne, ktére nie sg juz uzywane mu-
sza by¢ odbierane oddzielnie i utylizowane w
sposob przyjazny dla srodowiska.

W krajach UE: Uszkodzone lub zuzyte akumulatory/ baterie mu-
szg by¢ poddane recyklingowi zgodnie z dyrektywa 2006/66/
EEC.
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lkony i symbole

IKONY KLAWIATURY

Menu Nawigacja/Skupienie sygnatu

A
O

Menu Wybor

Tryb sondy: Narzu¢ gtebokos¢/Wysrodkuj dzwiek

Tryb Lokalizowanie linii: Narzu¢ gtebokos¢, Narzu¢ prad, Wysrodkuj dzwiek
Ustawienie Blisko$¢ mocy sygnatu: Narzu¢ mape

A\

Menu Nawigacja/Skupienie
sygnatu

IKONY WYSWIETLACZA IKONY WYSWIETLACZA (cd.)

Czestotliwos¢é sondy Sygnat bliskosci

Czestotliwos¢ $ledzenia aktywnego Moc sygnatu

be &

Sygnat czestotliwosci radiowej

)

Poziom dzwigku

Czestotliwos¢ pasywnego $ledzenia

linii Poziom baterii

Mierzona odlegtosé/gtebokos¢

Nwes @

T

Ustawienia podswietlenia

g‘%' Simutrace '|l§. Ostrzezenie o niskim poziomie nata-
dowania baterii (migajace)
w OmniSeek Wskaznik poziomu

(Moc sygnatu)

P

Linia sledzenia Znak poziomu

(Moc sygnatu)

Nachylenie kierunku linii
Brak sygnatu

lkona Biegun

Strzatki prowadzace obrotu

N2Hz5
A
mA

Skupienie sygnatu
Linia znieksztatcenia

""" Réwnik Wskaznik Kata sygnatu

Kierunek rury mA, prad

G Dim

Prég gtebokosci wiekszej niz 30 stop/10 metréw

Rysunek 72: lkony i symbole

O
B

Klawisz Menu

Klawisz Wk./WYL. zasilania

(f Klawisz Czestotliwosé

©

Klawisz Dzwigk

&l

Feet + Meter

Ey© LCD

& 1Hr

-]

FEleE

IKONY MENU

Menu narzedziowe

Ustawienie Mierzona gte-
bokos¢/
odlegtosc

Regulacja kontrastu ekranu

Ustawienie automatycznego
wylaczania

Elementy wyswietlania

Kontrola wyboru czestotliwosci

Ekran informacyjny

Przywracanie ustawien
fabrycznych

Przywracanie ustawien
czestotliwosci

Menu Licznik przerwy

Przejscie o poziom wyzej
(nacisna¢ klawisz menu)
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Stowniczek - Definicje

Aktywne sledzenie prze- | Tryb lokalizacji za pomoca nadajnika linii podajacego wybrang czestotliwo$¢ na ukryty przewodnik, cze-
biegu linii stotliwos¢ jest wtedy wykrywana przez SR-60 do $Sledzenia przewodnika.
Antena Opatentowana technologia anteny taczaca w sobie jednoczesne wykrywanie pél elektromagnetycznych
wszechkierunkowa w trzech osiach. Lokalizator SR-60 wykorzystuje dwie anteny wszechkierunkowe.

Miejsce, w ktérym linie pola z sondy wychodza z gruntu pionowo. Jeden z dwéch koicéw pola dipolu,
Biegun jak np. pola magnetycznego Ziemi lub pola wokét sondy. Lokalizator SR-60 wys$wietla ikone Biegun przy

wykryciu biegundéw sondy.
Charakterystyka Wiasnos¢ I|n’|| slej.dlzema p.rzedstawmquc.a“s.toplen znlelfsztalcenla wykrytego wA postaci zmlennej Sn:\%lgl

. . czastek wokét linii $ledzenia. Rozmycie linii jest proporcjonalne do wykrytego znieksztatcenia. Wiasnos¢ ta

znieksztatcenia . o S , o

jest domyslnie wiaczona i mozna jg wytaczy¢ na wyswietlaczu.

Liczba przebiegéw na sekunde, jakie tworzy pole elektromagnetyczne (lub zmiany od wartosci dodatniej
Czestotliwos¢ do ujemnej w przypadku pradu zmiennego). Wyrazona w hercach (Hz) (cyklach na sekunde) lub kiloher-

cach (kHz) (tysigcach cykli na sekunde).

Czestotliwo$¢ ustawiona aktualnie w lokalizatorze SR-60 do wykrywania. Domysing czestotliwoscia w
Czestotliwos¢ w uzyciu uzyciu s 33 kHz. Czestotliwo$¢ w uzyciu wybiera sie za pomoca klawisza Czestotliwo$¢ z zbioru czestotli-

wosci, Wybranych-Aktywnych”.

Czestotliwosci Wybrane-
Aktywne

Czestotliwosc jest uznawana za ,Wybrana-Aktywna’, jesli zaznaczy sie jg w menu gtéwnym. Umozliwia to
dostep do czestotliwosci za pomoca klawisza Czestotliwos¢ podczas pracy z SR-60. Czestotliwos¢ w uzy-
ciu jest zawsze jedna z zbioru czestotliwosci ,wybranych-aktywnych”.

Czysty sygnat jest polem wywotywanym przez prad ptynacy przez przewodnik, ktére jest na tyle silne,

Czysty sygnat aby mozna je byto jednoznacznie wykryte przez odbiornik taki jak SR-60. Czyste sygnaty zalezg od dobrej

przewodnosci i odpowiedniego pradu ptynacego przez przewodnik docelowy.
. Wartosci domyslne to ustawienia urzadzenia SR-60 nie zmienione przez operatora, mozna je przywrocic¢

Domysine . .
w Menu informacyjnym.

Dostepne obecnie Czestotliwosci zaznaczone w Menu czestotliwosci gtéwnych uznaje sie za, obecnie dostepne”. Pojawiaja sie

czestotliwosci one w Menu gtéwnym po naci$nieciu klawisza Menu i mozna ustawic ich status jako,Wybrane-Aktywne".
Ekran wyswietlacza przyrzadu podczas lokalizowania. Obejmuje on Obszar aktywnego widoku, na ktérym
wyswietlana jest Linia $ledzenia w trybach Sledzenia linii lub ikony Bieguna i Réwnika w trybie Sonda.

Ekran roboczy . AT iy - . o
Zawiera on réwniez Mierzong gtebokos¢, Moc sygnatu, Kat sygnatu, wartosci pradu i Sygnatu bliskosci
zaleznie od trybu i wyboru uzywanych opgji.

Glebokos¢ Patrz Mierzona gtebokos¢.

Kaqt sygnatu Kat pola zmierzony wzgledem ptaszczyzny poziome;j.

Krzyzyk Symbol w $rodku obszaru aktywnego widoku przedstawiajacy umiejscowienie lokalizatora SR-60 wzgle-

dem wykrytego pola.
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Stowniczek - Definicje

Linia przerywana wyswietlana po wytaczeniu wiasnosci charakterystyki znieksztatcenia linii sledzenia.

Linia znieksztatcenia TR , . . .
Mozna jej uzywac do analizy znieksztatcenia wykrywanego pola.

Najnowsze rozwigzanie w lokalizacji obiektéw podziemnych i sond stanowigce kombinacje wielu infor-
Lokalizacja informacyjna | macji na zintegrowanym wyswietlaczu. Zalezne od szyku anten wszechkierunkowych dla informacji w
czasie rzeczywistym.

Niezalezny nadajnik, czesto zasilany bateryjnie, ktéry stuzy do sygnalizowania punktu w rurze, tunelu lub

Lokalizacja sondy przewodniku podziemnym.
Menu gftéwne Zbiér czestotliwosci, z ktérych mozna korzysta¢ w urzadzeniu SR-60. Uzyskuje sie do niego dostep z pod-
czestotliwosci menu Wybor czestotliwosci.
Mierzona glebokos¢/ Obllc.zona. giebokf)sc I.ub o<,:|Ie.g’rosc do sondy I.ub W|docznegf> srqdka sledzc’me.go przewodnlk:i\.,Jest 'Fo

s pomiar wirtualny i moze by¢ niedoktadny w razie wystepowania znieksztatcen. Fizyczng gtebokos¢ nalezy
odlegtos¢ ) X . .

zweryfikowac poprzez eksploracje przed kopaniem.

Moc sygnatu Wzgledna moc catkowitego sygnatu pola wykryta przez dolng antene wszechkierunkowa w trzech

wymiarach.

Obliczony poziom natgzenia pragdu w oparciu o moc pola wykrytego przez anteny wszechkierunkowe
Natezenie prqdu urzadzenia SR-60, wyrazony w przyblizeniu w miliamperach (mA). Doktadny pomiar gtebokosci wymaga-
ny jest dla doktadnego obliczenia.

Obszar aktywnego Obszar w okregu w $rodku ekranu roboczego, w ktérym pojawia sie linia sledzenia lub symbole bieguna
widoku sondy i réwnika.

Catkowity przeptyw energii z nadajnika przez przewodnik do uziemienia i od uziemienia do nadajnika. Jesli

Obwéd $ledzenia obwdd sledzenia jest w jakikolwiek sposéb ograniczony, sygnat jest staby i wykrywanie niedokfadne.

Sytuacja odbierania zbyt silnego sygnatu do przetworzenia na biezaco przez przetwornik sygnatu. W loka-
Ograniczanie sygnatu lizatorze SR-60 taka sytuacja bedzie sygnalizowana miganiem sygnatu ostrzegawczego. Wartosci szczyto-
we s3 zbyt wysokie i w takim razie ograniczane.

Zaawansowany tryb umozliwiajacy réwnoczesne wyszukiwanie sygnatéw na kilku pasmach jednoczesnie:

OC Omniseek <4KHz,4-15kHzi 15 - 35 kHz.

3 . Tryb sledzenia linii, w ktérym nie jest uzywany nadajnik do podania pradu w linii. Stuzy do $ledzenia linii
Pasywne sledzenie prze- L. S L .
biegu linii natadowanych ze zrédet zewnetrznych, takich jak przewody elektryczne 50/60 Hz lub przewodniki odbi-

jajace fale radiowe itp.

Opcjonalny pierscien na zewnatrz Obszaru aktywnego widoku, po ktérym porusza sie Znacznik poziomu
Pierscien nawigacji w celu graficznego przedstawienia mocy sygnatu. Zawiera on réwniez Znak poziomu pokazujacy najwyz-
szy uzyskany poziom Mocy sygnatu.
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Stowniczek - Definicje

Uzycie potaczenia do uziemienia wiecej niz jednej linii. Linie telefoniczne np. s razem uziemiane przez
Pofgczone uziemienie ten sam przewdd pomocniczy uziemienia. Potagczone uziemienie moze by¢ przyczyna niejednoznacznych
sygnatéw w lokalizacji.

Pole elektromagnetyczne wywotane przez dwa lub wiecej pél lezacych blisko. Pole ztozone charakteryzu-
Pole ztozone je sie wieloma zboczami i ztozonymi wzorcami energii, ktére moga wymagac zanalizowania do wihasciwej
interpretacji lokalizacji.

Zaawansowany tryb lokalizowania umozliwiajacy rownoczesne $ledzenie kabla popychacza emitujgcego

. ™
B9 SimulTrace sygnat 33 kHz i wykrywanie sondy 512 kHz, kiedy zbliza sie ona do zasiegu lokalizatora.
. Przeniesienie energii (bez bezposredniego styku elektrycznego) miedzy dwoma lub wiecej przewodami
Sprzezenie L . s . . Lo .
lub czesciami obwodu. Moze to zajs¢ przez indukcje, potaczone uziemienia lub z innych przyczyn.
Strzafki prowadzqce Dwa groty §trzaiek przedstaW|aJ§ce detekcje z nachylén)fch anten zwojowych w, kotach bocznych” uktadu
anten lokalizatora SR-40. Strzatki prowadzace wskazujg srodek wykrywanego pola.
Svanat bliskosci Obliczony sygnat odzwierciedlajacy bliskos¢ operatora do obiektu docelowego w trybach $ledzenia linii.
Y9 Oblicza sie go na podstawie sygnatu odebranego przez dwa wezty anteny wszechkierunkowej SR-60.
Oddzielny stan lub metoda pracy, w jaki mozna korzysta¢ z ukfadu. Urzadzenie SR-60 ma trzy tryby:
Tryb . . . - o o
Aktywne $ledzenie przebiegu linii, Lokalizacja pasywna oraz Lokalizacja sondy.
Sprzeganie sygnatu z linii docelowej z przylegtymi przewodnikami w dowolny sposéb (rezystancyjne, po-
Uplawnosé jemnosciowe lub indukcyjne). Uptawnos¢ sprawia, ze sygnat jest widziany jakby pochodzit zinnego prze-
wodnika niz przewodnik sledzony na skutek wygenerowania pole o tej same czestotliwosci w pobliskim
przewodniku.
Wskaznik poziomu Wskaznik w urzadzeniu SR-60, ktéry porusza sie po okregu, pokazujac aktualng moc wykrywanego sygna-

tu. Patrz Znak poziomu.

Opcjonalna ikona wyswietlacza pokazujaca najwyzszy poziom wykrytej Mocy sygnatu. Porusza sie po
Znak poziomu pierscieniu nawigacji i rosnie, gdy Wskaznik poziomu osigga nowy punkt najwyzszy, pokazujac graficzne
wskazanie najwyzszego wykrytego poziomu. Patrz Znacznik poziomu.

Wplyw pobliskiego pola, innych przewodnikéw, strumienia magnetycznego lub innych zaktécer w koli-
stym polu elektromagnetycznym. Znieksztatcenie wykrywa sie poprzez poréwnanie informacji odczytow
z urzadzenia SR-60 Linii $ledzenia, Sygnatu bliskosci, Mocy sygnatu, Mierzonej gtebokosci i Kata sygnatu.
Linia $ledzenia bedzie coraz mniej wyrazna na skutek wiekszych znieksztatcert w wykrytym polu.

Znieksztatcenie
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Poradnik wykrywania i usuwania usterek

PROBLEM

PRAWDOPODOBNA LOKALIZACJA WADY

Lokalizator SR-60
blokuje sie podczas
uzytkowania.

Wytaczy¢ urzadzenie, a nastepnie ponownie wigczy¢. Jezeli przyrzad nie wytacza sie, nalezy wyjac baterie.
Wymienic baterie, jesli sa roztadowane.

Lokalizator SR-60 nie
odbiera sygnatu.

Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ ustawienia trybu pracy oraz czestotliwosci. Przeanalizowa¢ mozliwosci ulepsze-
nia obwodu. Przenie$¢ nadajnik, zmieni¢ uziemienie, czestotliwos¢ itp. lub zmieni¢ ustawienia Sterowanie
skupieniem sygnatu (Strona 33).

Linie na obrazie mapy
»~skacza” po ekranie
podczas namierzania
obiektow.

Wskazuje to, ze lokalizator SR-60 nie odbiera sygnatu lub wystepuja zaktécenia.

Upewnic¢ sie, czy nadajnik jest prawidtowo przytaczony i uziemiony. Zwréci¢ lokalizator SR-60 w kierunku
dowolnego przewodu, aby upewnic¢ sie, ze utrzymuje sie petny obwéd.

Sprébowac zastosowac wyzsza czestotliwos¢ lub przytaczyc¢ sie w innym miejscu do linii albo przejs¢ do
trybu indukcyjnego.

Postarac sie ustali¢ zrodto szumow i wyeliminowac je. (Pofgczone uziemienia, itp.)

Sprawdzi¢, czy baterie lokalizatora SR-60 sg swieze i w petni natadowane.

Podczas lokalizowania
sondy linie “skacza” po
calym ekranie.

Sprawdzi¢ baterie w sondzie, aby przekonac sie, ze dziataja.

Sonda moze znajdowac sie zbyt daleko; sprobowac lokalizowania w mniejszej odlegtosci, jezeli jest to
mozliwe, albo wykona¢ przeszukiwanie obszaru.

Zweryfikowa¢ sygnat umieszczajac dolng antene blisko sondy. Uwaga — Emisja sygnatu sondy poprzez
rury wykonane z zeliwa lub Zeliwa sferoidalnego jest utrudniona.

Odlegtosci pomiedzy
sondq i oboma bieguna-
mi nie sg jednakowe.

Sonda moze by¢ przechylona lub rura zeliwna moze przechodzi¢ w rure z tworzywa sztucznego.

Urzadzenie dziata nie-
prawidiowo, nie mozna
go wylaczyc¢.

Baterie moga by¢ roztadowane. Zatozy¢ Swieze baterie i wigczy¢ urzadzenie.

Po wiaczeniu ekran
wyswietlacza jest catko-
wicie ciemny lub catko-
wicie jasny.

Wytaczy¢ urzadzenie, a nastepnie ponownie wigczyc.

Wyregulowac kontrast ekranu wyswietlacza LCD.

Brak dzwieku.

Dostosowac poziom gtosnosci dzwieku w menu dzwieku. Sprawdzi¢, czy Sygnat bliskosci jest wiekszy od
zera.

Lokalizator SR-60 nie

Sprawdzi¢ prawidtowos¢ orientacji baterii.

Sprawdzi¢, czy baterie sa natadowane.

wiacza sig. Sprawdzi¢ stan stykéw baterii.
W urzadzeniu mogto dojs$¢ do spalenia bezpiecznika. (Konieczny jest serwis fabryczny.)
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Dane techniczne
. Masa z bateriami.......eeeeveveenenne 2,5 kg (5,4 funta)
+ Masa bez baterii ......owerereereeerrrerennn. 2,1 kg (4,7 funta)
Wymiary
»  Dtugosc 35,56 cm (14 cali)
. Szerokos¢ 17,78 cm (7 cali)
+ Wysokos¢ 78,74 cm (31 cali)

Zrédlto zasilania

+  4baterietypuC, 1,5V, alkaliczne (ANSI/NEDA 14A, IEC LR14)
lub akumulatorki 1,2 V NiMH badz NiCd
«  Parametry znamionowe zasilania: 6 V, 550 mA
+  Moc sygnatu
Zaleznos¢ nieliniowa. Wskazanie mocy 2000 jest 10x

wieksze od wskazania mocy 1000, 3000 jest 10x wiek-
sze od 2000, itd.

Srodowisko robocze

«  Temperatura -20°C do 50°C (-4°F do 122°F)
« Wilgotnos$¢ 5% do 95% (wilgotnos¢ wzgledna)
«  Temperatura przechowywania -20°C do 60°C (-4°F do 140°F)

Tabela czestotliwosci

SeekTech SR-60 R|M|D

Ustawienia domysine

« Jednostki gtebokosci = stopy i cale

+  Gtosnosc¢ = 2 (dwa ustawienia powyzej wyciszenia)

+  Podswietlenie = automatyczne
+  Czestotliwos¢ = 33 kHz (tryb Lokalizacja linii)

Wyposazenie standardowe

Pozycja

Wyposazenie opcjonalne

Dodatkowe znaczniki sondy

Lokalizator SR-60

Znaczniki i uchwyt masztu

Podrecznik obstugi

4 baterie typu C (alkaliczne)
Szkoleniowy film wideo (DVD)

Nadajnik ST-33Q
Nadajnik ST-510

Opaska indukcyjna (4,75")

Zdalna sonda

Sonda ptywajaca

Nr kat.

30123
12543

12543
21948
21953
20973
16728
19793

Urzadzenie seekTech SR-60 jest chronione patentami USA
7009399, 7136765 i zgloszone jest do innych patentow.

W ponizszej tabeli podano czestotliwosci dostepne w urzadzeniu SR-60. Pokazane domysine czestotliwosci sg fabrycznie ustawione jako
Wybrane-Aktywne. Istnieje mozliwos¢ dodania czestotliwosci opcjonalnych jako to opisano na stronie 34.

Domyslne czestotliwosci

Aktywne sledzenie

przebiegu linii....................... 128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz,
93 kHz
Sledzenie aktywne................ 50 Hz (9-ta h.), <4 kHz

Czestotliwosci radiowe......... Niskie (4 - 15 kHz)
Wysokie (>15 kHz)

OmniSeek.....eereerennne <4kHz+4-15kHz +
15-35kHz

Sonda

Czestotliwosci opcjonalne:

SimulTrace............o...

Lokalizacja pasywna.....

........ 512 Hz + 33 kHz

16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 850 Hz,
8 kHz, 16 kHz, 33 kHz

........ 50 Hz, 50 Hz (5-ta h.), 50 Hz (9-ta h.),
60 Hz, 60 Hz (5-ta h.), 60 Hz (9-ta h.),

100 Hz, 120 Hz

Doktadne wartosci czestotliwosci (SR-60)

16 Hz 16,0
50 Hz 50
512 Hz 512,0

50 Hz>tah 250
ol 640 Hz 640,0 Kal 50 Hzoh 450
. . Sotah.
Lokalizacja 850 Hz 850,0 Lokalizacja

sondy pasywna 60 Hz 60
8 kHz 8192 ot | 300
Z -ta h.
16kHz | 16384 ot | 540
Z -ta h.

33 kHz 32768

Aktywne sle-
dzenie linii

Europa

128 Hz

1 kHz

8 kHz

33 kHz
93 kHz
93 kHz-B

128
1024
8192
32768

93.696,0
93.622,9
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Tabela czestotliwosci producentéow

Wys.W|etIana Firma Dostepr}e » Model Dokladr.la 3 Uwagi
opcja czestotliwosci czestotliwosc (Hz)
Dyna 3M Dynatel™ 577 Hz 2273 577 200 kHz nie wyste-
puje w europejskim
8 kHz 8192 modelu ST-510.
33 kHz 32768
200 kHz 200012
Fish FISHER 820 Hz TW-8800 821
8,2 kHz 8217
82 kHz 82488
Gen Gen.EyeTM 512 Hz LCTX 512/8/65 512
8 kHz 8192
65 kHz 65536
Gold GOLDAK 117,5 kHz 3300 11750 Nie zalecane do
uzytku z nadajnikiem
ST-510.
Nie wystepuje w
europejskim modelu
ST-510.
Heath Heath Consultants 8,1 kHz ALLPRO 8128 480 kHz nie wyste-
Incorporated puje w europejskim
81 khz 81326 modelu ST-510.
480 kHz 480323
McLau McLAUGHLIN® 9,5 kHz VERIFIER 9499 Wykonane przez
Takachiho Sanyo Co.,
38 kHz 37997
Ltd.
Metro METROTECH® 982 Hz 9890 982
9,8 kHz 810 dla 83 kHz 9820
82 kHz 82488
83 kHz 83080
MicroE Microengineering 76,8 kHz Xmtr-101 76802
Mytan MyTana 76,8 kHz PT20 76802
Phorn Nie wystepuje w
PipeHorn 480 kHz 479956 europejskim modelu
ST-510.
RD 512 Hz 512
8 kHz 8193
Radio Detection 33 kHz (Podobnie jak w 32768 200 kHz nie wyste-
(Podobnie jak Gen- przypadku LCTX puje w europejskim
Eye™ powyzej) 65 kHz 512/8/65) 65538 modelu ST-510.
82 kHz 81865
200 kHz 200000
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Wyswietlane

Dostepne

Doktadna

opcje Firma czestotliwosci Model czestotliwosc (Hz) Uwagi
RIDGID Ridge Tool Co. 512 Hz 512 200 k zmieniono na
(Poprzedni) 93 kHz w europej-
8 kHz 8192 skim modelu ST-510.
33 kHz 32768
51 kHz 51712
200 kHz 200000
RIDGID (Nowy) Ridge Tool Co. 128 Hz 128 262 k zmieniono na
1KH 1004 93 kHz w europej-
z skim modelu ST-510.
8 kHz 8192
33 kHz 32768
93 kHz 93623
262 kHz 262144
RIDGID-B (Nowy) Ridge Tool Co. 128 Hz 128 Poprzednia wartos¢
93 kHz.
1 kHz 1024
8 kHz 8192
33 kHz 32768
93 kHz 93696
Ryco RYCOM 815Hz 8876 815
82 kHz 82318
SeekTech-B 128 Hz 128 Poprzednia wartos¢
93 kHz.
1 kHz 1024 z
8 kHz 8192
33 kHz 32768
93 kHz* 93696
262 kHz 262144
Schon Schonstedt 575 Hz TraceMaster 575
Instrument Company
Ssurf SubSurface 8 kHz PL-2000 8055 Wyprodukowane
przez FUJITECOM
27 kHz 26721
SubS SUBSITE® 1 kHz 950 1170
ELECTRONICS 8 kHz 8009
Ditch Witch® 29 kHz 29430
80 kHz 80429
Telex 577 Hz 577

Ridge Tool Company
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" RiDGID “

FULL LIFETIME
WARRANTY

Against Material Defects
& Workmanship

Co obejmuje
RIDGID® gwarantuje, ze narzedzia sa wolne od wad produkcyjnych i materiatowych.

Jaki okres obejmuje
Gwarancja obejmuje caty okres uzytkowania narzedzia RIDGID®. Gwarancja koAczy sie, gdy produkt stanie sie nie-
zdatny do uzytku z powodu wystapienia wad innych niz produkcyjne i materiatowe.

Jak uzyska¢ pomoc serwisowa

Aby skorzystac z gwarancji, nalezy dostarczy¢ przesytka przedptacong kompletny produkt do RIDGE TOOL COMPANY,
Elyria, Ohio, kazdego autoryzowanego NIEZALEZNEGO CENTRUM SERWISOWEGO RIDGID®. Klucze do rur oraz inne
reczne narzedzia nalezy zwrdci¢ w miejscu zakupu.

Co zrobimy, aby rozwigza¢ problem

Produkty objete gwarancjg zostang naprawione lub wymienione, na inne produkty RIDGE TOOL i zwrdécone bezptat-
nie; jesli po trzech prébach naprawy lub wymiany produkt nadal bedzie wadliwy w okresie gwarancyjnym, mozna
wybrac zwrot petnej ceny zakupu.

Co nie jest objete
Usterki wynikajace z uzytkowania niezgodnego z przeznaczeniem, nadmiernego uzytkowania lub normalnego zu-

zycia nie s3 objete niniejsza gwarancja. Firma RIDGE TOOL nie ponosi odpowiedzialnosci za Zadne szkody przypad-
kowe lub wynikajace.

Jak lokalne prawo odnosi sie do tej gwarancji

Niektére kraje nie zezwalaja na wytaczenie lub ograniczanie gwarancji z powodu przypadkowych lub wynikajacych
uszkodzen, wiec powyzsze ograniczenie lub wylgczenie moze nie mie¢ zastosowania. Niniejsza gwarancja nada-
je uzytkownikowi okreslone prawa, ale uzytkownik moze mie¢ réwniez inne prawa zaleznie od stanu, regionu czy
kraju.

Zadna inna gwarancja nie ma zastosowania

Ta PELNA GWARANCJA jest uznawang i wytaczng gwarancjg na produkty RIDGID®. Zaden pracownik, przedstawiciel,
dealer lub inna osoba nie jest uprawniona do zmiany niniejszej gwarancji lub zastepowania jej inng gwarancjg innej
w imieniu RIDGE TOOL COMPANY.

Ridge Tool Company
400 Clark Street
Elyria, Ohio 44036-2023

Numer czesci: 748-028-519-PL-0A

% Wer. B

EMERSON

Professional Tools
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