Lokalizator SeekTech SR-20
Instrukcja obstugi

Ogolne informacje dotyczace
bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE! Przed rozpoczeciem
uzytkowania urzadzenia nalezy
doktadnie zapoznac¢ sie z tymi
zaleceniami oraz z dotaczong
broszura dotyczaca bezpieczenstwa.
W przypadku wystapienia watpliwosci
dotyczacych jakiegokolwiek aspektu
uzytkowania tego narzedzia nalezy
skontaktowac¢ sie z dystrybutorem firmy
RIDGID, aby uzyskac wiecej informacji.

Skutkiem braku zrozumienia i nie stosowania
sie do wszystkich zalecen moze by¢ porazenie
pradem elektrycznym, pozar i/lub powazne
obrazenia ciala.

ZACHOWAJ TE INSTRUKCJE!

APRZESTROGA: Przed wysytka urzadzenia nalezy wyjac
baterie.

W  przypadku pojawienia sie jakichkolwiek pytan
dotyczacych serwisu badz napraw tego urzadzenia nalezy
kontaktowac sie ze swym dystrybutorem, z lokalnym
biurem firmy Ridgid lub z firma Ridge Tool Europe na stronie
info.europe@ridgid.com.

seekTech SR-20 RIDGID

/N\ NIEBEZPIECZENSTWO

e SR-20 jest przyrzadem diagnostycznym, ktéry wykrywa
pola elektromagnetyczne emitowane przez obiekty
znajdujace sie pod ziemia. Jego przeznaczeniem jest
wspomaganie uzytkownika w lokalizowaniu tych
obiektéw poprzez rozpoznawanie charakterystyk linii
pola i wyswietlanie ich na ekranie. Poniewaz linie pola
elektromagnetycznego moga by¢ znieksztatcone i
zaktdcone, przed rozpoczeciem wykopéw wazne jest
zweryfikowanie lokalizacji podziemnych obiektow.

e W tym samym obszarze pod ziemiag moze znajdowa¢c
sie kilka obiektow uzytecznosci. Nalezy dbac¢ o
przestrzeganie lokalnych wytycznych oraz procedur
ustug typu jednego wezwania serwisowego.

e Odsloniecie sieci uzytecznosci jest jedynym
sposobem zweryfikowania jej istnienia, lokalizacji
oraz gtebokosci.

* Firma Ridge Tool Co. jej przedsiebiorstwa
stowarzyszone oraz dostawcy, nie beda ponosic
odpowiedzialnosci za obrazenia, ani zadne szkody
bezposrednie, posrednie, uboczne lub wynikowe
doznane lub poniesione wskutek uzytkowania
urzadzenia SR-20.

W korespondencji nalezy podawac wszystkie informacje
przedstawione na tabliczce znamionowej narzedzia, w tym
oznaczenie modelu oraz numer seryjny.
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Czesci sktadowe SR-20

Zkjcze portu szeregowego

Komora baterii
Ziacze USB

Etykieta numeru seryjnego

N\
-

Opis ikon

Uwaga: Porty USB/ szeregowy stuza do
tadowania nowego oprogramowania

|

Ekran wyswietlacza

Klawiatura

Maszt antenowy

Uchwyt
Gorny wezel antenowy
Glosnik

Polaczenie przegubowe

do skladania ==

Anteny
prowadzace

Dolny wezet antenowy

Zatrzask sktadanego masztu

Rysunek 1: Cze$ci sktadowe SR-20
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Prezentacja lokalizatora SR-20
Rozpoczecie pracy

Instalowanie/wymiana baterii

Rysunek 2: Komora baterii

APRZESTROGA: Nie dopuszcza¢ do przedostania sie
zanieczyszczen lub wilgoci do komory baterii. Obecnos¢
zanieczyszczen lub wilgoci w komorze moze by¢
przyczyna zwarcia stykow baterii, prowadzac do szybkiego
roztadowywania baterii, czego skutkiem moze by¢ wyciek
elektrolitu lub zagrozenie pozarem.

Sktadany maszt

WAZNE! Masztu lokalizatora SR-20 nie nalezy otwierac,
ani zamykac z zatrzasnieciem. Otwierac i zamyka¢ go tylko
recznie.

UWAGA: Wykonujac lokalizowanie obiektu przy uzyciu
lokalizatora SR-20 nalezy unika¢ ciggniecia dolnego wezta
antenowego po podtozu. Moze to powodowac wprowadzanie
szuméw do sygnatu, czego skutkiem bedzie zakiécanie
rezultatow i moze w koncu doprowadzi¢ do uszkodzenia
anteny.

Przycisk zwalniajacy =y

v\M\

Rysunek 3: Skladany maszt antenowy i
przycisk zwolnienia blokady

seekTech SR-20 RIDGID

Tryby pracy lokalizatora SR-20

Lokalizator SR-20 dziata w trzech odrebnych trybach. Sa to
nastepujace tryby:

1. Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii - jest on
stosowany, kiedy za pomocg Nadajnika liniowego
mozna przytozy¢ do diugiego przewodnika sygnat
o wybranej czestotliwosci w celu lokalizowania
przewodzacych rur, rurociggéw lub kabli.

2. TrybLokalizowanie pasywne-jest on wykorzystywany
do $ledzenia przebiegu linii elektrycznych, przez
ktore przeptywa juz prad elektryczny o czestotliwosci
60 Hz (U.S. A.), prad elektryczny o czestotliwosci 50 Hz
(Europa) lub sygnaty o czestotliwosciach radiowych.

3. Tryb Lokalizacja sondy - jest on wykorzystywany do
lokalizowania potozenia sond w rurach, kanatach
kablowych lub tunelach, ktére nie przewodza pradu
elektrycznego i ich przebieg nie moze by¢ sledzony w
inny sposéb.
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Elementy wyswietlania

“Funkcje podstawowe” lokalizatora SR-20 s3 domyslnie
wiaczone. Wykonujgc podstawowe lokalizowanie obiektow
w nieskomplikowanych sytuacjach funkcje mozna wylaczy¢
lub ukry¢ w celu zapewnienia przejrzystosci wyswietlanego
obrazu.

Wspodlne elementy wyswietlania

Natezenie pradu/

e Kat sygnatu
e Poziom natadowania
Czestotliwos¢ | baterii
T |
Tryb pracy - & | + | Krzyzyk

Glebokosé/ l l_E.:I' A L {

Odlegtos¢
widoku

Rysunek 4: Wspolne elementy wyswietlania

Ekran wys$wietlacza w trybach Aktywne $ledzenie przebiegu
linii, Lokalizowanie pasywne Ilub Lokalizacja sondy
przedstawia nastepujace elementy:

Obszar aktywnego widoku — Obszar wewnatrz okregu
na wyswietlaczu lokalizatora SR-20, gdzie sa wyswietlane:
Linia $ledzenia przebiegu, Strzatki prowadzace oraz
krzyzyk.

Natezenie pradu mA - Wartos¢ proporcjonalna do
natezenia pradu w przewodzie. Gdy kat sygnatu jest
wiekszy niz 35° nastapuje przetaczenie do wyswietlania
Kata sygnatu.

“Z Kat sygnatu - Pole odchyla sie od poziomu; jest
to kat w kierunku s$rodka pola; wartos¢ liczbowa jest
wyswietlana w stopniach.

{_oi Poziom natadowania baterii - Wskazuje poziom
pozostatego tadunku akumulatora.

% Mierzona glebokosé¢/odleglosé - Zmierzona
gtebokos¢ jest wyswietlana wtedy, gdy odbiornik
dotyka podtoza bezposrednio nad Zrédtem sygnatu
Wyswietla obliczang odlegto$¢, kiedy maszt antenowy
jest skierowany na zrédto sygnatu w pewien inny sposéb.
Odlegtosc jest wyswietlana w stopach/calach (domyslne
jednostki dla U.S.A.) lub w metrach (domysine jednostki
w Europie).

Tryb - lkona dla trybu Lokalizowanie sondy *#,
Lokalizowanie linii %4, Lokalizowanie linii energetycznej
(Lokalizowanie pasywne) % lub Lokalizowanie sygnatu

czestotliwosci radiowej &a.

' (Srodek mapy)
Obszar aktywnego

Czestotliwos¢ - Przedstawia biezace ustawienie
czestotliwosci w hercach lub kilohercach.

+ Krzyzyk (Srodek mapy) - Przedstawia pozycje
operatora wzgledem $rodka obiektu docelowego.

Elementy wyswietlania: Tryb Aktywne $ledzenie
przebiegu linii

Zfig::;ci Linia $ledzenia
Strzalki
prowadzace
Moc sygnatu

Rysunek 5: Elementy wy$wietlania (tryb Lokalizacja linii)

W trybie aktywnego $ledzenia przebiegu linii beda
wyswietlane takze nastepujace elementy:

" Sygnat bliskosci - Liczbowe wskazanie pokazujace, jak
blisko zrédfa sygnatu znajduje sie lokalizator. Wyswietlane sg
wartosci od 1 do 999. (tylko w trybach lokalizacji linii)

. % Moc sygnatu - Jest to moc sygnatu, jaka wykrywa
dolna antena wszechkierunkowa.

T Linia $ledzenia - Linia ¢ledzenia reprezentuje
przyblizongos$wykrytegopola.Reprezentujeonznieksztatcenie
pola poprzez pojawienie sie mniej skupionych punktéw. (Na
stronie 267 przedstawiono informacje dotyczace ustawiania
czutosci oraz sposobu wigczania i wytaczania charakterystyki
znieksztatcen w linii $ledzenia.)

------ Linia znieksztalcenia — Gdy zostata wytaczona
normalna charakterystyka znieksztatcenn $ledzenia linii,
wyswietlana jest druga linia, ktéra reprezentuje sygnat
z gbérnego wezta antenowego. Poréwnujac obie linie,
uzytkownik moze oszacowal poziom znieksztatcen
wystepujacych w sygnale.

=i® Strzatki prowadzace - Strzatki prowadzace stuza
do nakierowywania operatora w strone $rodka wykrytego
pola pokazujac, czy sygnaty docieraja z lewej, czy z prawej
strony.
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sygnatu

Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizowanie
pasywne

Elementy wyswietlane na ekranie w trybie Lokalizowanie
pasywne s3 takie same, jak elementy widoczne na ekranie w
trybie Aktywne sledzenie przebiegu linii.

Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizacja sondy

Kierunek przebiegu

Moc ‘ . rury

Ikona bieguna

Pierscien zblizenia

Rownik

Ikona sondy

Rysunek 6: Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizacja sondy

Ekran wyswietlany w trybie Lokalizacja sondy obejmuje kilka
elementéw, ktére sg unikalne dla lokalizacji sondy.

| | Kierunek przebiegu rury - Reprezentuje
przyblizony kierunek sondy.

#E Ikona sondy - Jest wyswietlana przy zblizaniu sie
do potozenia sondy.

+ ==== Rownik - Reprezentuje linie srodkowa pola
sondy, prostopadta do osi biegundw.

¥ Ikona bieguna - Reprezentuje potozenie jednego
z dwdch biegunéw dwubiegunowego pola sondy.

‘ «- Pierécien zblizenia - Pojawia sie, gdy lokalizator
przemieszcza sie blisko bieguna.
Uzycie tych funkgcji jest opisane w paragrafach Aktywne

$ledzenie przebiegu linii, Lokalizacja pasywnaoraz Lokalizacja
sondy.

seekTech SR-20 RIDGID

Domyslne czestotliwosci

Dostepne obecnie czestotliwosci w domysinym ustawieniu
obejmuja wartosci:

& Tryb Lokalizacja sondy:
512 Hz

2 Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii:
128 Hz
1 kHz
8 kHz
33 kHz

* Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii:
50 Hz (9-ta harmoniczna)

<4 kHz

% Sygnat czestotliwosci radiowej
4 kHz—15 kHz (niska)
> 15 kHz (wysoka)
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Klawiatura

Klawisz W gore

Nawigacja w menu/Sterowanie wartoscia

Skupienie sygnatu/Sterowanie Wartoscia

progowa bliskosci Klawisz Wybierz
Klawisz Regulacja . Resetuj ton audio/Wybierz element
glosnosci menu

_-Klawisz Menu

Czujnik Klawisz WLACZ/
oswietlenia ~WYLACZ zasilanie
Klawisz ~

Klawisz W dot

Nawigacja w menu/Skupienie
sygnatu/Sterowanie Wartoscia
progowa bliskosci

Czestotliwos¢

Rysunek 7: Klawiatura

-
I Klawisz Wtacz/Wylqcz zasilanie - Zasilanie lokalizatora
SR-20.

. MW Klawisze W gore i W dot - S3 wykorzystywane do
nawigacji podczas wybierania elementéw menu.

. N2 Skupienie sygnatu - Gdy ta funkgja jest aktywna,
klawisze W gore i W dét beda zwiekszac¢ lub zmniejszac
ustawienie Skupienia sygnatu. Diugie wcisniecie klawisza
(dhuzsze niz 2 sekundy) umozliwia regulacje Wartosci
progowej bliskosci, natomiast krotkie wecisniecie
umozliwia regulacje Skupienia sygnatu.

- = Klawisz Wybierz - Jest uzywany dla dokonania wyboru
podczas przegladania menu; w normalnej eksploatacji jest
uzywany do wymuszenia wskazania zmierzonej gtebokosci
oraz wysrodkowania poziomu dzwieku.

. IE Klawisz Menu - Jest uzywany do wyswietlania “drzewa”
struktury wyboréw obejmujacych parametry czestotliwosci,
opcje elementéw wyswietlania, jaskrawos¢ i kontrast oraz
przywrécenie ustawienn domyslnych. Kiedy menu jest juz
wyswietlane, powoduje przejscie o jeden poziom w gore.

. 40 Klawisz Regulacja gtosnosci - Jest wykorzystywany do
zwiekszania lub zmniejszania ustawienia gto$nosci.

. % Klawisz Czestotliwos¢ - Jest uzywany do ustawiania
Czestotliwosci w uzyciu dla lokalizatora SR-20 sposréd zbioru
wybranych-aktywnych czestotliwosci. Liste czestotliwosci,
ktorych stan zostat ustawiony jako Wybrana-Aktywna, mozna
modyfikowac przy uzyciu klawisza Menu. Czestotliwosci sg
zgrupowane w czterech zbiorach: Czestotliwosci dla sondy
(EE), Czestotliwosci dla linii (D), Czestotliwosci dla linii

energetycznych (*®) i Czestotliwosci radiowe (&2). Kazde
naci$niecie powoduje cykliczne przejscie do nastepnej
wybranej - aktywnej czestotliwosci.

+  Czujnik Swiatta - W trybie Automatycznym, czujnik
Swiatfa steruje wigczaniem i wytaczaniem podswietlania w
zaleznosci od o$wietlenia otoczenia.

Czas pracy

Uzywajac ogniw alkalicznych typowy czas pracy wynosi od
okoto 12 do 24 godzin, w zaleznosci od gtosnoscidzwieku oraz
czestotliwosci wiaczania podswietlania. Innym czynnikiem,
jaki wptywa na czas pracy, sg wiasciwosci chemiczne baterii
(wiele sposréd nowych baterii o wysokiej wydajnosci, takich
jak “Duracell® ULTRA", moze pracowac o 10%-20% dtuzej niz
konwencjonalne ogniwa alkaliczne w przypadku zastosowan
o wysokich wymaganiach). Praca w nizszych temperaturach
takze powoduje skrocenie czasu pracy baterii.

W celu oszczedzania baterii lokalizator SR-20 wytacza sie
automatycznie po uptywie 1 godziny, kiedy nie zostanie
nacisniety zaden klawisz. Aby powréci¢ do uzywania
urzadzenia wystarczy po prostu wtaczy¢ zasilanie.

Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania baterii

Kiedy poziom natadowania baterii stanie sie niski, w obszarze
mapy na ekranie bedzie pojawiac sie okresowo ikona baterii
[Fum 3

Rysunek 8: Ostrzezenie o niskim poziomie
natadowania baterii

Tuz przed ostatecznym wylaczeniem wystepuje nie
dajaca sie przerwaé sekwencja wylgczenia zasilania.
Kiedy lokalizator SR-20 przechodzi do sekwencji wytaczenia,
stycha¢ dtugi dZzwiek brzeczyka.

UWAGA: W przypadku akumulatorbw moze czasami
dochodzi¢ do tak szybkiego spadku napiecia, ze urzadzenie
po prostu bedzie wytaczac sie. Urzadzenie bedzie wytgczac
sie i ponownie uruchamiaé. Nalezy tylko wymieni¢ baterie i z
powrotem wiaczy¢ zasilanie.
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Uruchamianie

P
Po nacisnieciu klawisza zasilania L na  klawiaturze,
wyswietli sie logo RIDGID, a z lewej strony ekranu pojawi sie
numer wersji oprogramowania.

Rysunek 9: Ekran Uruchamianie

Konfiguracja

Kiedy lokalizator SR-20 jest wiaczony i dziata, nastepnym
krokiem jest ustawienie czestotliwosci dopasowanych do
nadajnika, sondy lub linii, jakie maja by¢ lokalizowane.

Czestotliwosci zbioru Wybrane-Aktywne zostaty juz wybrane
do wykorzystywania i pojawiaja sie kolejno przy naciskaniu

klawisza Czestotliwos¢ *#. (Na przyktad, wartos¢ domysina
dla trybu $ledzenia przebiegu linii, réowna 33 kHz, jest
dostepna poprzez naciskanie klawisza Czestotliwosc.)

Rysunek 10: Klawisz Czestotliwo$¢

Rysunek 11: Czestotliwos¢ Sledzenia przebiegu
linii wybrana klawiszem Czestotliwos¢

seekTech SR-20 RIDGID

Uaktywnianie czestotliwosci

Mozna wybra¢ czestotliwosci do zbioru Wybrane-Aktywne
czestotliwosci, tak aby byty dostepne przy uzyciu klawisza

Czestotliwos¢ 58,

Czestotliwos¢ uaktywnia sie, wybierajac jg z listy w Menu
gtdéwnym (patrz Rysunek 13). Czestotliwosci sg grupowane
wedtug kategorii:

Lokalizacja sondy k=3
Aktywne $ledzenie przebiegu linii £
Pasywne $ledzenie przebiegu linii ®

Lokalizowanie sygnatu czestotliwosci radiowej %

1. Nacisnij klawisz Menu E:

Rysunek 12: Klawisz Menu

Wtedy zostanie uaktywniony ekran Menu gtéwne:

Rysunek 13: Menu Gléwne

2. Wyréznij zadanag czestotliwo$¢ korzystajac z
klawiszy W gore i W dét (Rysunek 14). W powyzszym
przyktadzie operator uaktywnia czestotliwosc
128 Hz.

Rysunek 14: Wyréznianie zadanej czestotliwosci (128 Hz)
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3. Nacisnij klawisz Wybierz‘lJ.!:- (przedstawiony
ponizej), aby zaznaczy¢ pola wyboru dla kazdej z
czestotliwosci, jakie maja by¢ wykorzystywane.

Rysunek 15: Klawisz Wybierz i:!:—

Rysunek 16: Zaznaczone zadane czestotliwo$ci

4. Czestotliwosci wybrane do stosowania bedg mieé
zaznaczone pola wyboru, znajdujace sie obok nich.

5. NaciénijklawiszMenuF'Eponownie,abypotwierdzic’
wybdr i zakonczy¢ operacje.

k=
Rysunek 17: Klawisz Menu E=

W menu Gtéwnym jest wyswietlana lista wszystkich
czestotliwosci dostepnych do uaktywnienia. W celu uzyskania
informacji o wprowadzaniu dodatkowych czestotliwosci
do listy w Menu gtéwnym, aby mozna byto wybiera¢ je do
uaktywnienia, zapoznaj sie z punktem “Kontrola wyboru
czestotliwosci” na stronie 267.

Dzwieki generowane przez lokalizator SR-20

W trybie normalnej eksploatacji poziom dzwieku zalezy od
bliskosci namierzanego obiektu. Im blizej namierzanego
obiektu, tym wyzszy bedzie ton dzwieku. Narastajacy ton
wskazuje wzrost sygnatu.

W trybach Aktywne S$ledzenie przebiegu linii lub
Lokalizowanie pasywne, ton dZzwigku jest na ciagtej krzywej i
nie podlega skalowaniu.

Jezeli nie wystepuja znieksztatcenia, lokalizator SR-20
wydaje czysty, Swiergoczacy dzwiek, gdy znajduje sie z
lewej strony wykrywanego pola, natomiast gdy lokalizator
znajdzie sie z prawej strony wykrywanego pola do dZzwieku
jest dodawana sktadowa brzeczenia. W razie wykrycia
znieksztatcen sygnatu stychac¢ dZzwiek podobny do dZzwieku
zaktdcen atmosferycznych stacji radiowej pasma AM, ktory
staje sie silniejszy w miare narastania znieksztatcenia. Gdy
funkcja charakterystyki znieksztatcern zostanie wytaczona,
nie wystepuje dzwiek zaktécen atmosferycznych.

W przypadku trybu Lokalizacja sondy, ton bedzie“wspinat sie”
w gore. To znaczy, bedzie nastepowac podwyzszanie tonu, a
nastepnie przeskalowanie (spadek) podczas zblizania sie do
sondy. Zwiekszanie odlegtosci do sondy bedzie powodowac
obnizanie tonu oraz utrzymywanie na niskim poziomie,
dopdki bedzie trwac zwiekszanie odlegtosci od sondy.

W razie potrzeby mozna wymusi¢ wysrodkowanie dzwieku
na poziomie srednim ( w dowolnym trybie), naciskajac
klawisz Wybierz podczas pracy.

Elementy o kluczowym znaczeniu dla uzytkowania
lokalizatora SR-20

MOC SYGNALU reprezentuje natezenie pola wykrywanego
przez _dolny wezet antenowy lokalizatora  SR-20,
przeskalowane matematycznie. W przypadku czystego pola
bez znieksztatcern mozna dokonywac lokalizacji obiektéw w
oparciu tylko o moc sygnatu.

SYGNAL BLISKOSCI odzwierciedla bliskos¢ lokalizatora
wzgledem docelowego obiektu uzytecznosci - w miare
zblizania sie lokalizatora ku $rodkowi wykrywanego pola
Sygnat bliskosci przyjmuje coraz wyzsza wartos¢ liczbowa.
Wartos$¢ Sygnatu bliskosci jest obliczana w oparciu ostosunek

odpowiednio przeskalowanych sygnatéw odbieranych przez
dolng i goérna antene,.

ZNIEKSZTALCENIE jest to stopien  odksztatcenia
wykrywanego polaod zwyktego kotowego ksztattuidealnego
pola magnetycznego, wywotywanego przez prad ptynacy
w dtugim przewodniku. W przypadku obecnosci wielu pdl,
ksztatt wykrywanego pola jest Scisniety lub rozciggniety i
rézne anteny beda odbierac sygnaty o réznej mocy. Wielkos¢
znieksztatcenia odzwierciedla Linia $ledzenia, ktorej ksztatt
na ekranie staje coraz bardziej nieostry.

252 Ridge Tool Company



STRZALKIPROWADZACE s3sterowanesygnatamizbocznych
anten koftowych lokalizatora SR-20. Kiedy natezenia pola
wykrywane przez te boczne anteny sa réwne, strzatki beda
wysrodkowane. Jezeli jedna antena odbiera silniejszy sygnat
pola niz druga, strzatki beda wskazywac¢ prawdopodobny
srodek namierzanego przewodnika.

Sledzenie przebiegu linii przy
uzyciu lokalizatora SR-20

Aktywne sledzenie przebiegu linii

Podczas aktywnego sledzenia przebiegu linii nadajnik liniowy
wzbudza sygnat w podziemnej linii.

Nadajniki liniowe wzbudzaja sygnat w liniach wykorzystujac
pofaczenie bezposrednie z uzyciem przewodoéw z zaciskami,
wzbudzajac sygnat indukcyjnie z uzyciem opaski zaciskowej
albo wzbudzajg sygnat indukcyjnie przy uzyciu cewek
indukcyjnych umieszczonych w nadajniku.

A OSTRZEZENIE: Aby unikng¢ porazenia pradem
elektrycznym, przewdd uziemiajacy oraz przewdd zasilajacy
nadajnika nalezy przytacza¢ przed wiaczeniem zasilania
nadajnika.

1. Wzbudz sygnal w namierzanym przewodniku
zgodnie z zaleceniami producenta nadajnika.
Wybierz czestotliwos¢ nadajnika. Przy uzyciu
klawisza Czestotliwos¢ ustaw czestotliwos¢ uzywang
w lokalizatorze SR-20 na taka sama wartos¢, jaka
zostata wybrana dla nadajnika. Upewnij sie, ze przy
tej czestotliwosci jest wyswietlana ikona $ledzenia
przebiegu linii ¥4,

Metoda potaczenia bezposredniego: Nadajnik przytacza
sie do namierzanego przewodnika metoda bezposredniego
pofaczenia metal do metalu w jakim$ punkcie dostepu,
jak na przyktad zawdr, miernik lub inne miejsce.
Wazne: Potaczenie miedzy nadajnikiem i przewodnikiem
musi by¢ czystym, pewnym potaczeniem. Nadajnik podtacza
sie takze do kotka uziemiajacego tworzac otwartg odnoge
obwodu do ziemi. Wazne: Stabe potaczenie z ziemig
jest najczesciej wystepujagcym powodem niskiej jakosci
namierzania obwodu. Nalezy zadba¢ o dobre potaczenia
nadajnika z ziemia oraz o wystarczajacy kontakt z ziemig,
zapewniajacy przeptyw pradu przed obwaod.

Metoda opaski indukcyjnej: Nadajnik jest przytaczany do
opaski indukcyjnej, ktéra nastepnie jest zamykana na rurze
lub kablu. Nadajnik wzbudza opaske, ktéra indukuje prad w
przewodniku.
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Metoda indukcyjna: Nadajnik umieszcza sie nad
przewodnikiem, prostopadle do niego. Nie wystepuje tutaj
bezposrednie potaczenie; wewnetrzne cewki nadajnika
generuja silne pole poprzez ziemie, ktére indukuje prad w
namierzanym, podziemnym przewodniku. Wazne: Jezeli
nadajnik znajduje sie w tym trybie zbyt blisko lokalizatora
SR-20, moze to powodowal “sprzezenie powietrzne’, co
oznacza, ze lokalizator odczytuje pole nadajnika, a nie pole
namierzanego przewodnika.

Rysunek 18: Czestotliwos¢ sledzenia przebiegu linii
wybrana za pomoca przycisku
Czestotliwo$é

(Ekran ten migocze przez chwile po wybraniu nowej
czestotliwosci)

2. Obserwuj Sygnat bliskosci, aby mie¢ pewnos¢,
ze odbiornik odbiera nadawany sygnatl. Sygnat
bliskosci powinien osigga¢ warto$¢ szczytowg nad
linig i powinien zmniejszac sie po obu stronach.

3. Kierunek przebiegu rury Ilub kabla jest
przedstawiany na ekranie podczas $ledzenia jako
Linia sledzenia. Linia $ledzenia bedzie wyrazna,
pojedyncza linig, jesli wykrywane pole nie jest
znieksztatcone.

Linia
" Sledzenia

|

Rysunek 19: Linia sledzenia przedstawia niewielkie
znieksztalcenie

4. Gdy inne pola magnetyczne wprowadzaja jakie$
zaktdcenia, znieksztatcenie spowodowane przez te
pola jest odzwierciedlane rozmyciem Linii sledzenia.
Ostrzega to operatora, ze na widoczng o$ przewodu
moga mie¢ wptyw inne pola i wymaga to starannej
oceny sytuacji. Im bardziej znieksztatcone

Ridge Tool Company 253



RIDGID  seekTech SR-20

jest wykrywane pole, tym szersza bedzie chmurka
rozmycia przy Linii $ledzenia.

Linia s$ledzenia spetnia trzy wazne funkcje.
Reprezentuje lokalizacje oraz kierunek namierzanego
sygnatu. Odzwierciedla zmiany kierunku
namierzanego obiektu uzytecznosci — na przyktad,
kiedy obiekt uzytecznosci skreca. Pomaga tez
rozpoznawac znieksztatcenie sygnatu. Odbywa sie
to poprzez zwiekszanie rozmycia w miare wzrostu
znieksztatcenia.

Linia
Sledzenia

Rysunek 20: Linia $ledzenia przedstawia duze
znieksztalcenie

Podczas sledzenia przebiegu linii korzystaj ze strzatek
prowadzacych, wartosci sygnatu bliskosci, mocy sygnatu
oraz linii sledzenia sygnatu. Te elementy informacyjne sa
generowane w oparciu o charakterystyki sygnatu cyfrowego,
aby poméc operatorowi rozrézniac jakos¢ lokalizacji. Sygnat
bez znieksztatcen, emitowany z linii, jest najsilniejszy
bezposrednio nad linia. (Uwaga: Inaczej nizw przypadku Linii
$ledzenia, uzytkownik powinien tak orientowac lokalizator,
aby strzatki prowadzace byty ustawione pod katem 90 stopni
wzgledem linii $ledzenia. (Patrz rysunek 21).

5. Nalezy pamieta¢, ze linia bez znieksztatcenia sygnatu
bedzie wyrazna, a nie rozmyta na ekranie, oraz ze
dzwiek towarzyszacy obrazowi nie bedzie zawieraé
sktadowej “zaktdcen atmosferycznych”.

6. Pewnos¢ doktadnosci lokalizacji mozna zwiekszac
maksymalizujac Sygnat bliskosci (i/lub Moc sygnatu),
balansujac Strzatki prowadzace oraz srodkujac Linie
$ledzenia na ekranie. Lokalizacje nalezy potwierdzac
sprawdzajac, czy wskazanie Mierzona gtebokos¢ jest
stabilne i uzasadnione. (Zobacz na stronie 256.)

2977

&

Linia
Sledzenia

1_2':' : il lr

Rysunek 21: Wysokie prawdopodobienstwo
ustalenia polozenia

AOSTRZEZENIE: Nalezy zachowywac ostroznosg,
aby ustrzec sie zaklocen sygnatu, co mogtoby dawa¢é
niedoktadne wskazania. Linia $ledzenia zapewnia
reprezentatywne wskazanie polozenia znajdujacego
sie pod ziemig obiektu uzytecznosci, jezeli pole NIE
JEST ZNIEKSZTALCONE. NIE NALEZY opiera¢ lokalizacji
wylacznie na Linii §ledzenia.

Nalezy zawsze weryfikowac lokalizacje upewniajac sie, czy:

Linia sledzenia wykazuje mate znieksztatcenie lub
jego brak (rozmycie).

Wartosci Sygnatu bliskosci oraz Mocy sygnatu sa
maksymalne, gdy Linia $ledzenia przechodzi przez
Srodek mapy.

Wartos$¢ liczbowa Mierzona gteboko$¢ odpowiednio
wzrasta, gdy zespét zostanie uniesiony pionowo w
gore, przy czym Linia $ledzenia pozostaje na srodku.

Wskazania Mierzona gtebokos¢ nalezy traktowac
jako wartosci szacunkowe, ktore przed rozpoczeciem
wykopow powinny by¢ niezaleznie zweryfikowane
poprzez wykonywanie otworéw punktowych lub innymi
sposobami.

Jak zawsze, jedyny sposdb uzyskania catkowitej pewnosci
odnosnie ustalenia potozenia sieci polega na wizualnym
potwierdzeniu poprzez odstoniecie obiektu uzytecznosci.
Doktadnos¢ ustalenia potozenia oraz pomiaru gtebokosci
poprawia sie w miare zblizania dolnego wezta antenowego
lokalizatora SR-20 do namierzanego obiektu uzytecznosci.
Okresowe wykonywanie ponownej kontroli parametru
Mierzona gtebokos¢ oraz potozenia w czasie wykonywania
wykopu moze pomoc unikngé¢ uszkodzenia namierzanego
obiektu uzytecznosci i moze pozwoli¢ na identyfikacje
sygnatéw dodatkowych obiektéw uzytecznosci, ktére nie
zostaty zauwazone przed rozpoczeciem wykopdw.

Podczas $Sledzenia przebiegu linii wazne jest, aby pamietac, ze
tréjniki, tuki, inne przewodniki w sgsiedztwie oraz znajdujace
sie obok masy metalowe mogqg wprowadza¢ dodatkowe
znieksztatcenia pola, co wymaga przeprowadzania
doktadniejszej analizy danych w celu wyznaczenia trasy
przebiegu namierzanego obiektu uzytecznosci.

Zapoznajsiezzamieszczonymiponizejporadamidotyczacymi
poprawiania sygnatu.

Zataczanie kregéw wokét ostatniej lokalizacji czystego
sygnatu w odlegtosci okoto 20 stép (6,5 m) moze wyjasnic,
czy znieksztatcenie pochodzi od miejscowego skretu lub
tréjnika na linii oraz pozwala operatorowi ponownie ustali¢
potozenie linii w sasiedztwie.
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Jedli sygnat jest czysty, lokalizator SR-20 czesto pokazuje
sygnat linii prostej z bardzo matym znieksztatceniem az do
tréjnika 90 stopni, pokazuje niewielkie znieksztatcenie przy
przejsciu wokot krzywizny, a nastepnie znowu pokazuje
czysty sygnat na odcinku linii za tréjnikiem. Pokazuje to
bardzo wyrazZnie miejsce, gdzie linia skreca.

Wskazéwki robocze dotyczace aktywnego $ledzenia
przebiegu linii

Lokalizator SR-20 szybko identyfikuje znieksztatcone
pola. Kiedy Strzatki prowadzace s wysrodkowane
na ekranie, a Linia $ledzenia nie jest wysrodkowana
(lub gdy wartosci Sygnatu bliskosci i Mocy sygnatu
nie s3 maksymalne), wtedy znieksztatcenie tworzy
niekotowe pole o skomplikowanym ksztatcie.

Aby dokona¢ ulepszenia namierzanego obwodu:

a) Sprébuj zmieni¢ stosowang czestotliwos¢ na
mniejszg.

b) Zmien potozenie kotka uziemiajacego na bardziej
oddalone od linii podlegajacej $ledzeniu przebiegu.
Zastosuj wiekszg powierzchnie styku z ziemig (np.
ostrze topaty).

c) Upewnijsie, czy linia nie posiada wspdélnego punktu
z inng siecig uzytecznosci. (Zlikwiduj wspodlne
punkty tylko wtedy, gdy jest to bezpieczne.)

d) Jedli to mozliwe, przenies nadajnik w inne miejsce
na linii.

Jezeli Linii $ledzenia nie udaje sie wysrodkowac lub,
gdy przesuwa sie btednie poprzezekran, oznaczato, ze
lokalizator SR-20 moze nie odbierac czystego sygnatu.
W takich okolicznosciach wartosci parametrow
Mierzona gtebokos¢ oraz Sygnat bliskosci takze moga
by¢ niestabilne.

a) Sprawdz, czy nadajnik pracuje i jest dobrze
uziemiony. Dobre pofaczenie i dobre uziemienie
rozwigzuja problemy z niskim natezeniem pradu.

b) Wykonaj test obwodu wskazujac dolng anteng
jeden z przewoddéw nadajnika.

¢) Sprawdz, czy lokalizator SR-20 oraz nadajnik pracuja
na tej samej czestotliwosci.

d) Rozpoczynajac od wartosci najnizszej, probuj
pracowa¢ na réznych czestotliwosciach, az
linie bedzie mozna wskazywa¢ niezawodnie.
Zastosowanie nizszej czestotliwosci moze rozwigzac
problemy z uptywnoscia.

e) Zmien potozenie potaczenia z uziemieniem w celu
ulepszenia obwodu. Upewnij sie, czy potaczenie
jest wystarczajace (czy kotek uziemiajacy znajduje
sie dostatecznie gteboko), zwtaszcza w przypadku
bardziej suchej gleby.
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f) W przypadku bardzo suchej gleby obwdd
mozna poprawi¢ zwilzajac obszar wokoét kotka
uziemiajgcego. Nalezy mie¢ $wiadomos¢, ze
z uptywem czasu wilgo¢ moze wsigkna¢ lub
odparowa¢, powodujac obnizenie jakosci obwodu.

Inny  sposéb  kontrolowania  znieksztatconych
sygnatéw polega na uzyciu liczbowego wskaznika
Kata sygnatu.

Przesuwaj lokalizator SR-20 w obie strony prostopadle
do namierzanej linii az liczbowy wskaznik Kata sygnatu
wskaze wartos$¢ 45 stopni. Nalezy zadba¢, aby dolny wezet
anteny wszechkierunkowej byt utrzymywany na tej samej
wysokosci, a maszt lokalizatora byt ustawiony pionowo.
Gdy wystepuje niewielkie znieksztatcenie lub brak jest
znieksztatcenia, namierzana linia powinna znajdowac sie
na $rodku, a odlegtosci do punktu kata sygnatu réwnego
45 stopni powinny by¢ jednakowe po obu stronach.
Jezeli sygnat nie jest znieksztatcony, odlegtos¢ od $rodka
linii do punktu 45° jest w przyblizeniu réwna gtebokosci.

Inny wariant tej metody polega na przemieszczeniu
lokalizatora na taka sama odlegtos¢ z prawej i z lewej
strony, na przykfad 24 cale (60 cm) i sprawdzeniu, czy
wskazania Mocy sygnatu sa podobne,

{zl.:}= taka sama odlegtos¢

Rysunek 22: Kontrola znieksztalcenia

Podczas namierzania Sygnat bliskosci oraz Moc sygnatu
powinny przyjmowac wartosci maksymalne, a Mierzona
gtebokos¢ warto$¢ minimalng w tym samym miejscu,
gdzie strzatki prowadzace znajdujg sie na srodku ekranu.
Jezeli tak nie jest, moze to oznaczad, ze linia sieci zmienia
kierunek lub wystepuja inne sprzezone sygnaty.
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Wyzsze czestotliwosci tatwiej przenikaja do znajdujacych
sie w poblizu sieci uzytecznosci, lecz konieczne moze
by¢ przekraczanie przerw w namierzanych przewodach
lub przechodzenie nad izolujgcymi tacznikami. Jesli linia
nie posiada uziemienia przy odlegtym koncu, wyzsze
czestotliwosci moga okazac sie jedynym sposobem, aby
linia dawata sie namierzy¢.

Uzywajac nadajnika w trybie indukcyjnym, lokalizowanie
nalezy zaczyna¢ w odlegtosci okoto 30 stop (10 m), aby
unikna¢ “bezposredniego sprzezenia” (znanego takze
jako sprzezenie powietrzne).

+ Podczas sledzenia przebiegu linii, wyswietlanie mapy
dziata najlepiej w nastepujacych warunkach:

1. linia jest pozioma,

2. lokalizator SR-20 znajduje sie ponad namierzanym
obiektem uzytecznosci,

3. maszt anteny lokalizatora SR-20 jest ustawiony w
przyblizeniu pionowo.

Jezeli te warunki nie sg spetnione, nalezy zwracac szczegdlna
uwage na zapewnienie maksymalizacji wartosci Mocy
sygnatu.

W zasadzie, mapa bedzie uzyteczna i doktadna, gdy
lokalizator SR-20 jest uzywany w strefie nad namierzang
linia w obrebie przeszukiwania o wielkosci okoto dwdch
“gtebokosci” linii. Nalezy by¢ tego $wiadomym korzystajac
z mapy, gdy namierzany obiekt lub linia znajduje sie bardzo
ptytko. Szerokos¢ uzytecznego obszaru przeszukiwania
dla mapy moze by¢ bardzo mata, jezeli linia jest zakopana
skrajnie ptytko.

Pomiar gtebokosci (tryby sledzenia
przebiegu linii)

Lokalizator SR-20 oblicza warto$¢ parametru Mierzona
gtebokos¢ w oparciu o poréwnanie mocy sygnatu przy dolnej
antenie z moca sygnatu przy goérnej antenie.

Pomiar wielkosci Mierzona gteboko$¢ jest prawidtowy w
niezaktéconym polu, gdy dolna antena dotyka podtoza
bezposrednio nad Zrédtem sygnatu.

1. Aby zmierzy¢ gtebokos¢, umies¢ lokalizator na
podtozu, bezposrednio nad sonda lub przewodem.

2. Wartos¢ parametru Mierzona gteboko$¢ zostanie
wys$wietlona w lewym dolnym narozniku.

3. Naciskajac klawisz Wybierz podczas lokalizowania,
mozna wymusi¢ wskazanie mierzonej gtebokosci.

4. Wielko$¢ Mierzona gtebokos¢ bedzie doktadna tylko
wtedy, jesli sygnat nie jest znieksztatcony i maszt
antenowy jest ustawiony pionowo.

Testowanie spdjnosci wskazan wielkosci Mierzona gtebokos¢
mozna przeprowadzi¢ podnoszac lokalizator SR-20 na
znana wysokos¢ (powiedzmy, 12 cali (33 cm)) i obserwujac,
czy wskazanie Mierzona gtebokos$¢ wzrosnie o taka sama
wartos¢. Niewielkie odchylenia sa dopuszczalne, lecz gdy
gtebokos¢ nie zmieni sie lub zmieni sie radykalnie, bedzie to
wskazywac “znieksztatcone” pole lub bardzo mate natezenie
pradu w linii.

UWAGA: Nacisniecie i przytrzymanie klawisza Wybierz
w trybie Aktywne $ledzenie przebiegu linii lub Pasywne
Sledzenie przebiegu linii spowoduje wymuszenie wskazania
wielkosci Mierzona gteboko$¢ oraz wymuszenie zmiany
wskazania Kat sygnatu na Natezenie pradu. Jesli dZwiek jest
wiaczony, nastapi takze wysrodkowanie tonu dZzwiekowego.

Wskazanie wielkosci Natezenie pradu
oraz Kat sygnatu

Wskaznik Natezenie pradu (mA) i Kat sygnatu ("&2) w prawym
go6rnym narozniku ekranu bedzie wyswietla¢ w miliamperach
natezenie pradu wykrytego w linii, kiedy obliczony kat
wzgledem $rodka wykrywanego pola jest mniejszy niz 35°
i lokalizator SR-20 znajduje sie na srodku pola, zgodnie ze
wskazaniami strzatek prowadzacych.

Przy przechodzeniu przez S$rodek pola wyswietlacz
“przechwyci” wyswietlang aktualnie wartos¢ (zatrzyma ja
w obrazie) dopdki strzatki prowadzace ponownie odwréca
wskazanie w miejscu, gdzie zostanie zaktualizowany
przechwycony obraz. Cykl aktualizacji i przechwytywania
zachodzi zawsze, kiedy nastgpi odwrdcenie wskazania
strzatek prowadzacych.

Kiedy kat wzgledem s$rodka przekroczy 35°, wskaznik Kat
sygnatu ponownie zastapi wskaznik Natezenie pradu i na
wyswietlaczu bedzie wyswietlana obliczona wartos¢ kata
wzgledem $rodka wykrywanego pola.

Ograniczanie sygnatu (tryby sledzenia
przebiegu linii)

Od czasu do czasu moc sygnatu bedzie na tyle duza, ze
odbiornik nie bedzie w stanie przetwarza¢ catego sygnatu,
ktéry to stan jest okreslany jako “ograniczanie sygnatu”.
Gdy zdarzy sie co$ takiego, na ekranie pojawi sie symbol

ostrzegawczy ﬁlﬂ. Oznacza to, ze sygnat jest szczegodlnie
silny. Jezeli wystapi ograniczanie sygnatu, $rodkiem
zaradczym jest zwiekszenie odlegtosci pomiedzy antenami
i namierzana linia LUB zredukowanie natezenia pradu z
nadajnika.

UWAGA: W warunkach ograniczania sygnatu wys$wietlanie
wielko$ci Mierzona gtebokos¢ jest wytaczone.
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Natezenie pradu Moc sygnatu Kat sygnatu

Rysunek 23: Obraz na ekranie dla réznych polozen lokalizatora (Sledzenie przebiegu linii)
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Pasywne sledzenie przebiegu linii

Lokalizator SR-20 dziatajacy w trybie pasywnego $ledzenia
wyszukuje “szum” elektromagnetyczny, ktéry za pomoca
dowolnych dostepnych metod zostat wzbudzony w
podziemnej sieci uzytecznosci.

Istnieje  wiele  sposobéw  wzbudzania  sygnatow
elektromagnetycznych w podziemnych przewodach sieci
uzytecznosci.

Najczesciej stosowana metoda polega na bezposrednim
przytaczeniu do jakiegos Zrédta sygnatéow. Wszystkie
pracujace urzadzenia elektroniczne przytaczone do Zrédia
zasilania pradem przemiennym wypromieniowuja pewna
czesc “szumu” elektronicznego z powrotem do linii zasilania,
do ktérych sa przytaczone.

Na przykfad, w niektérych obszarach podziemne sieci
uzytecznosci dziatajg jako anteny transmisji sygnatow
radiowych niskiej czestotliwosci o wysokiej mocy (na
przyktad sygnaty nawigacyjne i komunikacyjne okretéw
podwodnych w Wielkiej Brytanii) i wypromieniowujg z
powrotem te sygnaty. Takie sygnaty retransmisji moga by¢
bardzo przydatne dla celéw lokalizowania.

Méwiac w skrécie, na podziemnych przewodnikach moga
wystepowac czestotliwosci wzbudzane na rézne sposoby i
moga by¢ one wychwytywane pasywnie, jesli wytwarzane
pola sa dostatecznie silne.

1. Wybierz  czestotliwo$¢  pasywnego $ledzenia

przebiegu linii (ikona % lub &),

297”
X

1_211' A_—nni

Rysunek 24: 60Hz (9-ta harmoniczna) - czestotliwos¢
pasywnego $ledzenia

2. Lokalizator SR-20 posiada wiele ustawien
pasywnego sledzenia przebiegu linii.
Czestotliwodci linii energetycznych (identyfikowane
ikong linii energetycznej %) wykorzystuje sie
do lokalizacji sygnatéw powstajacych w wyniku
przesytu energii elektrycznej, zwykle 50 lub
60 Hz. W celu zredukowania wptywu nieodtagcznego
szumu pochodzacego od obcigzenia linii lub
urzadzen znajdujacych sie w sasiedztwie, lokalizator
SR-20 mozna ustawia¢ na rézne wielokrotnosci (lub
harmoniczne) czestotliwosci podstawowej 50/60 Hz,
az do wartosci 4000 Hz.

Do lokalizowania sygnatu 50/60 Hz najczesciej
wykorzystuje sie 9-t3 harmoniczng. W dobrze
zréwnowazonych, wysokonapieciowych systemach
dystrybucjienergiielektrycznejlepsze wynikiuzyskuje
sie ustawiajgc czestotliwo$¢ 5-tej harmonicznej.
Ustawienia czestotliwosci 100 Hz (w krajach, gdzie
czestotliwosc sieci elektrycznej wynosi 50 Hz) i 120 Hz
(w krajach, gdzie czestotliwos¢ sieci elektrycznej
wynosi 60 Hz) sg szczegdlnie przydatne w przypadku
rurociaggébw wyposazonych w systemy ochrony
katodowej z wykorzystaniem prostownikow.

Podobnie jak w przypadku trybu Aktywne $ledzenie
przebiegu linii, wyglad Linii $ledzenia bedzie odzwierciedla¢
znieksztatcenia wykrywanego pola w formie rozmycia lub
utworzenia chmurki, proporcjonalnie do znieksztatcenia.
Taka “charakterystyka znieksztatceniowa” jest przydatna przy
namierzaniu pola, ktére zostato znieksztatcone przez inne
pola obiektéw metalowych znajdujacych sie w sasiedztwie.

3. Sa réwniez dwa dodatkowe pasma czestotliwosci

radiowych &1, ktére pomagaja sledzi¢ przebieg linii
w trybie pasywnym. Sa to nastepujace czestotliwosci:

4 kHz do 15 kHz (pasmo niskich czestotliwosci (LF))
« > 15 kHz (pasmo wysokich czestotliwosci (HF))

Czestotliwos¢ radiowa i pasma <4 kHz moga by¢ przydatne
dla celéw rozrézniania podczas $ledzenia przebiegu linii
w zaszumionym $rodowisku. Sa one takze przydatne w
wyszukiwaniu linii podczas namierzania “na $lepo”. Podczas
wykonywania namierzania na duzym obszarze, gdzie nie jest
znane potozenie namierzanych obiektéw, jedyne racjonalne
podejscie polega nadostepnosciwielu réznych czestotliwosci
i sprawdzaniu przeszukiwanego obszaru wybierajac kolejno
rézne czestotliwosci w poszukiwaniu znaczacych sygnatéw.

Zasadniczo, tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii z
pofaczeniem bezposrednim jest bardziej niezawodny od
trybu Lokalizacja pasywna.

AOSTRZEZENIE: W przypadku lokalizacji pasywnej lub
kiedy sygnaty sa skrajnie stabe, przyrzad wskazuje zasadniczo
zbyt DUZA Mierzona gteboko$¢, podczas gdy rzeczywista
gtebokos¢ podziemnego przewodu moze by¢ ZNACZNIE
mniejsza.
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Wskazéwki robocze dotyczace pasywnego
$ledzenia przebiequ linii

1.

Podczas namierzania znanej linii w trybie Lokalizacja
pasywna nalezy zadba¢ o dobranie czestotliwosci
najbardziej odpowiedniej dla szukanej linii. Moze to
by¢, na przyktad, 50 Hz (1) dla linii energetycznej, a
moze przejscie na czestotliwos¢ 50 Hz (9) zapewni
bardziej pewne rezultaty w przypadku danej linii.

Szukajac rurociggu z systemem ochrony katodowej w
trybie Lokalizacja pasywna nalezy stosowaé wyzsza
czestotliwo$¢ (wyzsza od 4 kHz), aby wychwycié
sktadowe harmoniczne.

Trzeba pamietac, ze rury moga przewodzi¢ prady,
co jest wykazywane w trybie Lokalizacja pasywna,
podobnie jak kable. Jedyna gwarancja prawidtowosci
lokalizacji jest inspekcja.

Zasadniczo, Lokalizacja pasywna jest mniej
niezawodna od Aktywnego $ledzenia przebiegu linii,
poniewaz sledzenie aktywne zapewnia jednoznaczna
identyfikacje sygnatu z nadajnika.

Wiedza, Zze co$ zostato znalezione, nie jest tym
samym, co wiedza, co zostato znalezione, zwtaszcza w
przypadku trybu Lokalizacja pasywna. Konieczne jest
wykorzystywanie wszystkich dostepnych wskaznikow
do potwierdzenia lokalizacji, takich jak Mierzona
gtebokos¢, Moc sygnatu, itd. Jezeli mozliwe jest
odnalezienie czesci kabla zlokalizowanego w trybie
pasywnym, mozna wtedy wzbudzi¢ go przy uzyciu
nadajnika i jednoznacznie namierzy¢.

Chociaz tryb Lokalizacja pasywna jest najczesciej
stosowany w przypadku linii energetycznych
50/60 Hz, sygnaly  czestotliwosci  radiowych,
wystepujace w danym rejonie, moga by¢ wzbudza¢
inne linie, na przyktad linie telefoniczne, linie telewizji
kablowej itd., i moga one pojawiac sie na ekranach
wyszukiwania w trybie Lokalizacja pasywna.
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Lokalizowanie sondy

Lokalizatora SR-20 mozna uzywac¢ do lokalizowania sygnatu
sondy (nadajnika).

WAZNE! Moc sygnatu jest czynnikiem o kluczowym
znaczeniu w przypadku okreslania potozenia sondy. Przed
oznaczeniem obszaru wykopow nalezy zmaksymalizowac
wskazanie Mocy sygnatu.

W ponizszym opisie przyjeto zatozenie, ze sonda znajduje
sie w rurze utozonej poziomo, powierzchnia podfoza jest
w przyblizeniu ptaska, a lokalizator SR-20 jest trzymany z
pionowym ustawieniem masztu antenowego.

Pole generowane przez sonde jest innego ksztattu niz kotowe
pole wokét dtugiego przewodnika, jakim jest rura lub kabel.
Jestto pole dwubiegunowe, podobne do pola wytwarzanego
przez Ziemig, gdzie wystepuje biegun pétnocny i biegun
potudniowy.

Rysunek 25: Pole Ziemi z dwoma biegunami

W przypadku pola sondy, lokalizator SR-20 bedzie wykrywat
te miejsca po obu stronach, gdzie linie sit pola zakrzywiaja sie
w dot, kierujac sie pionowo, oraz bedzie oznaczat te miejscana
obrazie mapy ikona “bieguna” ($§). Lokalizator SR-20 bedzie
réwniez wyswietlat linie pod katem 90 stopni wzgledem
sondy, znajdujaca sie w Srodkowym potozeniu pomiedzy
biegunami, okreslana jako “réwnik”, bardzo podobnie, jak
to jest w przypadku réwnika na mapie, kiedy patrzy sie na
Ziemie z boku (zobacz Rysunek 25).

Nalezy pamieta¢, ze z uwagi na wszechkierunkowos¢ anten
lokalizatora SR-20, sygnat bedzie zachowywat stabilnos¢
niezaleznie od orientacji. Oznacza to ptynny wzrost sygnatu
przy zblizaniu sie do sondy oraz ptynne zmniejszanie sie
sygnatu podczas oddalania sie od sondy.

UWAGA: Biegun jest wyznaczany w miejscu, gdzie linie pola
przyjmuja kierunek pionowy. Réwnik wystepuje w miejscu,
gdzie linie pola przebiegaja poziomo.
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Rysunek 26: Pole dwubiegunowe

Przy  lokalizowaniu sondy nalezy  najpierw
skonfigurowac lokalizowanie:

« Uaktywnij sonde przed umieszczeniem jej w
przewodzie. Wybierz te samg czestotliwos¢ na
lokalizatorze SR-20 i upewnij sie, czy odbiera on
sygnat sondy.

Kiedy sonda zostanie wpuszczona do rury, przejdz do
spodziewanego potozenia sondy. Gdy kierunek przebiegu
rury nie jest znany, sonde nalezy umiesci¢ na mniejszej
odlegtosci w rurze (odlegtos¢ okoto 15 stdp (5 m) od miejsca
dostepu jest dobrym punktem startowym).

Metody lokalizacji

W procesie lokalizacji sondy wyroznia sie trzy zasadnicze
czesci. Pierwszy etap to zlokalizowanie sondy. Drugi etap
polega na wskazaniu potozenia sondy z maksymalng
dokladnoscia. Trzeci etap to weryfikacja potozenia
sondy.

Etap 1: Lokalizacja sondy

Chwyci¢ lokalizator SR-20 w taki sposéb, aby maszt
antenowy byt zwrécony na zewnatrz. Wykonuj ruch
omiatajacy antena i stuchaj dzwieku. Bedzie on
najwyzszy, kiedy maszt antenowy wskaze kierunek
sondy.

Opus¢ lokalizator SR-20 do normalnego potozenia
roboczego (maszt antenowy ustawiony pionowo) i
idZ w kierunku sondy. W miare zblizania sie do sondy
Moc sygnatu bedzie wzrasta¢, a ton dzwieku bedzie
coraz wyzszy. Wykorzystaj wskazania Mocy sygnatu
do zmaksymalizowania sygnatu.

Zmaksymalizuj Moc sygnatu. Gdy uznasz, ze
wskazanie mocy osiagneto swa najwyzsza wartos¢,
ustaw lokalizator SR-20 blisko poziomu podtoza nad
miejscem o wysokim wskazaniu mocy sygnatu. Zadbaj
o utrzymywanie odbiornika na statej wysokosci nad
podfozem, poniewaz ta odlegtos¢ na wptyw na Moc
sygnatu.

«  Zapisz wartos¢ Mocy sygnatu i odsuwaj sie od miejsca
0 najwyzszym wskazaniu we wszystkich kierunkach,
aby upewni¢ sie, ze Moc sygnatu znacznie maleje
we wszystkich kierunkach. Oznacz ten punkt zéttym
Znacznikiem sondy.

Rysunek 27: Bieguny i rownik sondy

Jesli podczas “przyblizania sie’, na ekranie jest wyswietlany
réwnik, mozna podaza¢ wzdtuz niego w kierunku wzrastajacej
mocy sygnatu, aby zlokalizowa¢ sonde.
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Etap 2: Wskazanie sondy z maksymalna
doktadnoscia

Biegunyﬂ powinny by¢ wyswietlane po obu stronach punktu
o maksymalnej mocy sygnatu, w jednakowych odlegtosciach
z obu stron, jesli sonda jest utozona poziomo. Jezeli nie
widac ich na ekranie w poblizu punktu o maksymalnej mocy
sygnatu, odsun lokalizator od punktu maksymalnego sygnatu
w kierunku prostopadtym do kropkowanej linii (réwnika),
az pojawi sie jeden z biegunéw. Wysrodkuj lokalizator nad
biegunem.

Miejsce wystepowania biegunéw zalezy od gtebokosci
sondy. Im gtebiej znajduje sie sonda, tym dalej od niej beda
znajdowac sie bieguny.

Linia kropkowana reprezentuje réwnik sondy. Jezeli
sonda nie jest przechylona, rownik bedzie przecinat
sonde w punkcie maksymalnej Mocy sygnalu i na
minimalnej Mierzonej gtebokosci.

UWAGA: Znajdowanie sie na réwniku nie nie oznacza, ze
lokalizator jest nad sonda. Nalezy zawsze weryfikowaé
lokalizacje maksymalizujac Moc sygnatu oraz oznaczajac oba
bieguny.

Oznacz  czerwonym, trojkatnym  znacznikiem
potozenie pierwszego znalezionego bieguna.
Po wysrodkowaniu lokalizatora nad biegunem,
wskaznik w postaci podwdjnej linii pokazuje, w jaki
sposdb sonda jest utozona pod ziemia i w wiekszosci
przypadkéw reprezentuje réwniez przyblizony
kierunek rury.

Kiedy lokalizator znajdzie sie blisko bieguna, na
biegunie pojawi sie wysrodkowany pierscien
zblizenia.

Drugi biegun bedzie znajdowat sie po przeciwnej
stronie, w podobnej odlegtosci od miejsca potozenia
sondy. Zlokalizuj go w taki sam sposéb i oznacz
czerwonym, tréjkatnym znacznikiem.

Jesli sonda jest utozona poziomo, te trzy znaczniki
powinny leze¢ w jednej linii, a czerwone znaczniki
biegunéw powinny znajdowa¢ sie w podobnych
odlegtodciach od zéttego znacznika sondy. Jesli tak
nie jest, moze to oznaczac pochylenie sondy. (Zobacz
punkt “Pochylona sonda”) Stwierdzenie, ze sonda
znajduje sie na linii pomiedzy dwoma biegunami
jest prawdziwe, jezeli nie wystepuje znaczne
znieksztatcenie.
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Etap 3: Weryfikacja lokalizacji

Wazne jest, aby zweryfikowa¢ potozenie
sondy wykonujac kontrole skro$ng informacji
przekazywanych przez odbiornik i maksymalizujac
Moc sygnatu. Odsun lokalizator SR-20 od punktu
maksymalnej mocy sygnatu, aby upewni¢ sie,
Ze moc sygnatu zmniejsza sie po obu stronach.
Odsuwaj lokalizator na tyle daleko, aby mozna byto
stwierdzi¢ znaczne zmniejszenie mocy sygnatu w obu
kierunkach.

Rysunek 28: Polozenie sondy: Réwnik
«  Dwukrotnie sprawdz potozenia obu biegundw.

Zwré¢ uwage, czy wskazanie Mierzona gtebokos¢
w potozeniu maksymalnej mocy sygnatu jest
uzasadnione i konsekwentne. Jesli potozenie sondy
wydaje sie o wiele zbyt gtebokie lub zbyt ptytkie,
sprawdz ponownie, czy w tym potozeniu znajduje sie
rzeczywiscie maksimum mocy sygnatu.

Zwré¢ uwage, czy bieguny oraz punkt najwyzszej
mocy sygnatu lezg na linii proste;j.

WAZNE! Nalezy pamieta¢, ze znajdowanie si¢ na réwniku
nie oznacza znajdowania sie nad sonda. Ustawienie
sie dwéch biegunéw w jednej linii na wyswietlaczu nie
zastepuje wysrodkowania nad kazdym z biegunéw
oddzielnie oraz oznaczenia ich potozen, jak to opisano
powyzej.

Gdy bieguny nie sg widoczne, nalezy rozszerzy¢ obszar
poszukiwania.

Aby uzyska¢ maksymalna dokladnos¢, lokalizator SR-
20 powinien by¢ trzymany z pionowym ustawieniem
masztu. Podczas oznaczania biegunéw i rownika, maszt
antenowy musi by¢ ustawiony pionowo, w przeciwnym
razie ich potozenia beda mniej doktadne.
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Sondy pochylone

Gdy sonda jest pochylona, jeden z biegunéw znajdzie sie
blizej sondy, a drugi bedzie znajdowat sie dalej.

To co wida¢ na ekranie, gdy sonda jest ustawiona pionowo,
to jeden biegun w punkcie maksymalnej mocy sygnatu.
(Sonda ptywajaca Ridgid zapewnia “widocznos$¢” jednego
bieguna i jest tak wywazona, aby utrzymywac sonde wzdtuz
osi pionowej.) Maksymalizowanie Mocy sygnatu zapewnia w
dalszym ciggu najlepsze wskazanie lokalizacji sondy.

Ptywajace sondy

Niektére sondy sg przeznaczone do zastosowan, w ktérych
s3 przemieszczane lub unoszone strumieniem wody
wzdtuz przewodu. Jedyna gwarancje zlokalizowania sondy
ptywajacej daje maksymalizowanie mocy sygnatu oraz
dwukrotne sprawdzanie, czy moc sygnatu zmniejsza sie
w kazdym kierunku od miejsca potozenia punktu mocy
maksymalnej.

Pomiar glebokosci (tryb Lokalizacja
sondy)

Lokalizator SR-20 oblicza warto$¢ parametru Mierzona
gtebokos¢ w oparciu o poréwnanie mocy sygnatu przy dolnej
anteniezmocasygnatu przy gérnejantenie.Wartos¢ Mierzona
gtebokos¢ stanowi przyblizenie; zazwyczaj odzwierciedla
gtebokos¢ fizyczna, gdy maszt jest utrzymywany pionowo,
a dolna antena dotyka podtoza bezposrednio nad Zrédtem
sygnatu przy zatoZeniu, Ze nie wystepuje znieksztatcenie pola.

1. Aby zmierzy¢ gtebokos¢, umies¢ lokalizator na
podtozu, bezposrednio nad sonda lub przewodem.

2. Mierzona gtebokos¢ zostanie wyswietlona w lewym
dolnym narozniku ekranu wyswietlacza lokalizatora
SR-20.

3. Naciskajac klawisz Wybierz podczas lokalizowania
mozna wymusi¢ wskazanie Mierzonej gtebokosci.

4. Warto$¢ mierzonej gtebokosci jest dokfadna tylko
wtedy, gdy sygnat nie jest znieksztatcony.

Ograniczanie sygnatu (tryb Lokalizacja
sondy)

Od czasu do czasu wartos¢ parametru Moc sygnatu bedzie
na tyle duza, ze odbiornik nie bedzie w stanie przetwarzac
catego sygnatu, ktéry to stan jest okreslany jako “ograniczanie
sygnatu”. Gdy zdarzy sie co$ takiego, na ekranie pojawi

™
sie symbol ostrzegawczy ﬁl". Oznacza to, ze sygnat jest
szczegdlnie silny.

UWAGA: W warunkach ograniczania sygnatu wys$wietlanie
wielkosci Mierzona gtebokos¢ jest wytaczone.
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Rysunek 29: Obraz na ekranie dla réznych polozen lokalizatora (Lokalizacja sondy)
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Normalne
ustawienie

|
Maksymalna moc sygnatu

]

L}
Ustawienie
pochyte

]

Nalezy zwréci¢ uwage, ze wskutek przechylenia sondy biegun z prawej strony znalazt sie blizej rownika.

Rysunek 30: Pochylona sonda, bieguny i rownik
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Menu i ustawienia « ® Uklad «czasowy odliczania wstecz dla
automatycznego zamkniecia menu

Nacisniecie klawisza Menu powoduje wyswietlenie szeregu

; Podczas przegladania schematu drzewa struktury menu
elementéw menu do wyboru (patrz rysunek 31).

w dolnej czesci ekranu jest wyswietlany licznik odliczania
wstecz.

« Dostepne obecnie czestotliwosci

Obok czestotliwosci, ktorych stan zostat ustawiony jako
“Wybrana-Aktywna’, sa wySwietlane zaznaczone pola
wyboru.

UWAGA: Indeksy gdrne oznaczajg harmoniczne, np. 60%° =
540 Hz oraz 50 Hz®® = 450 Hz.

Uktad czasowy
odliczania wstecz
dla automatycznego
zamkniecia menu

« % Zmiana jednostek gtebokosci

Rysunek 31: Menu Glowne

W menu Gtéwnym s3 wyswietlane nastepujace elementy w
kolejnosci od géry w dot:

1. ¥ Dostepne obecnie Czestotliwosci sondy
(Wybrane-Aktywne lub nie).

2. o Dostepne obecnie Czestotliwosci dla
Aktywnego sledzenia przebiegu linii (Wybrane-
Aktywne lub nie).

3. & Dostepne obecnie Czestotliwosci dla Lokalizacji
pasywnej (Wybrane-Aktywne lub nie).

4, £ Dostepne obecnie Czestotliwosci radiowe
(Niskie i Wysokie) (Wybrane-Aktywne lub nie).

5. £ Ustawienia jednostek pomiaru gtebokosci
6. 'i Regulacja podswietlenia
7. i Regulacja kontrastu wyséwietlacza LCD

LFe Hl-‘r'- . . .
8. L Sterowanie wyswietlaniem elemen-

tow ekranu (W przypadku trybow lokalizacji sondy i
linii wyswietlane sg wybrane podmenu.)

9. HE Kontrola wyboru czestotliwosci

(Wyswietlane sg podmenudlakategorii czestotliwosci,
ktére mozna wybrac.)

10. 1L- Menu Informacje zawierajagce numer wersji
oprogramowania oraz numer seryjny (Na ekranie
Informacje jest wyswietlane podmenu stuzace do
przywracania fabrycznych ustawien domysinych).

Na stronie 268 zamieszczono Drzewo struktury menu
przedstawiajace petna liste elementow.

Uktad czasowy
odliczania wstecz dla
automatycznego zamknigcia menu

o i Sterowanie podswietleniem

Czujnik natezenia oswietlenia, wbudowany w gérnym lewym
narozniku klawiatury, wykrywa niski poziom oswietlenia.
Blokujac doptyw $wiatfa do tego czujnika mozna wymusi¢
wiaczenie podswietlenia.

. 1 Kontrast wyswietlacza LCD

Kontrast mozna regulowac po wybraniu tej funkcji klawiszem
Wybierz,. Do rozjasnienia lub przyciemnienia ekranu nalezy
uzy¢ klawiszy W gore i W dot.

Aby zapisac¢ ustawienia i zamkna¢ menu, nalezy uzy¢ klawisza
Menu. To menu mozna takze zamkna¢ naciskajac klawisz
Wybierz w celu zapisania ustawienia i zamkniecia.

. HEE Menu Elementy wyswietlania

Zaawansowane funkcje lokalizatora SR-20 mozna wtaczac
wykorzystujgc  klawisz Menu do wyswietlenia drzewa
struktury menu.

Dla zapewnienia prostoty lokalizator SR-20 jest wysytany
z wylaczonym wyswietlaniem niektérych elementéw.
Za pomocyg klawisza Wybierz mozna zaznacza¢ lub
usuwac zaznaczenie pola wyboru obok danego elementu
wyswietlania.

Linia znieksztatcenia
~ wlaczona/wylaczona
Natezenie pradu/
Kat sygnatu
Sterowanie

“Pierscien nawigacji”
ze znakiem poziomu i
wskaznikiem "

Sterowanie Wartoscia progowa
Skupieniem -:i bliskosci
sygnalu #4| Znieksztalcenie
Strzatki l| linii $ledzenia

rowadzace - | Wiaze dzwiek

kona Bra .

i |

sygnatu < 2173 F zmocy sygnatu
(ttumienie) Opcja wyswietlania

mocy sygnatu na
$rodku ekranu

Wigczenie/wylaczenie
wyswietlania Mocy sygnatu

Rysunek 32: Elementy ekranu (tryb Lokalizacja linii)
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Funkcje opcjonalne

Opcjonalne funkcje w menu Elementy wyswietlania
obejmuja:

. Pierscien nawigacji i znak poziomu
Zapewniajg dodatkowy, wizualny sposéb $ledzenia
maksymalnego sygnatu. Gdy namierzasz linie obserwujac
najwyzszy poziom Mocy sygnatu, znak poziomu zapewnia
dodatkowg pomoc wizualna.

e lkona Brak sygnatu (ttumienie)

. : Opcja Wyswietlaj moc sygnalu na srodku
ekranu

Wiaczenie tej opcji na ekranie Wybér elementéw menu
spowoduje wymuszenie wyswietlania liczby reprezentujacej
Moc sygnatu na $rodku obszaru wyswietlania zawsze wtedy,
gdy nie jest dostepny Sygnat bliskosci.

. Sterowanie Wartoscia progowa bliskosci

Pomaga ograniczy¢ obszar lokalizowania do pewnej
odlegtosci od przyrzadu. Jesli Mierzona gtebokos¢ jest
wieksza od wartosci progowej wybranej przez uzytkownika,
wskazanie Sygnat bliskosci bedzie zerowe. Jesli Mierzona
gtebokos¢ jest mniejsza od ustawionej wartosci progowe;j,
lokalizator SR-20 bedzie wyswietlat warto$¢ Sygnatu bliskosci.
(dotyczy to tylko trybu Lokalizowanie linii.)

Sterowanie
- Wartoscia

Rysunek 33: Sterowanie Warto$cia progowa bliskos$ci

Kiedy ta funkcja jest aktywna, Wartoscig progowa bliskosci
mozna sterowac naciskajac dtugo (dtuzejniz przez2 sekundy)
klawisz W gére w celu ustawienia wyzszej wartosci progowej,
albo klawisz W dé6t w celu ustawienia wartosci nizszej.

Ustawienia Wartosci progowej bliskosci sterujg regulacja
wartosci progowej gtebokosci Sygnatu bliskosci w
nastepujacy sposoéb.

(Najnizsza) Tryb Moc sygnatu. Powoduje przeniesienie
wskazania Moc sygnatu na $rodek ekranu, ukrycie obrazu
mapy, umozliwiawyswietlanie ujiemnych wartosci gtebokosci.
Sygnat dzwiekowy odzwierciedla Moc sygnatu.

progowa bliskosci

(1 m/3 m/10 m/30 m) Wyswietla Warto$¢ progowa bliskosci
dla namierzania, w ktérym Mierzona gtebokos¢ wynosi X
metréw lub mniej.

(Najwyzsza) Tryb Nieograniczonej wartosci bliskosci.
Brak wartosci progowej, brak ukrywania mapy, umozliwia
wyswietlanie ujemnych wartosci gtebokosci.

Sterowanie Wartoscig progowq bliskosci jest szczegdlnie
przydatne w przypadku, gdy dla celéw zapewnienia
przejrzystosci wystepuje potrzeba eliminowania sygnatu
pochodzacego spoza okreslonej odlegtosci.

o NAdHzs

Funkcja Sterowanie skupieniem sygnatu dziata na sygnat
w zasadzie podobnie jak lupa. Umozliwia zredukowanie
szerokosci pasma probkowania sygnatu analizowanego przez
odbiornik i zapewnia wyswietlanie obrazu na podstawie
odczytu odbieranego sygnatu o wyzszej czutosci. Kompromis
korzystania z ustawienia Sterowanie wartoscig Skupienie
sygnatu polega na tym, ze obraz jest bardziej precyzyjny, ale
aktualizowany z mniejsza szybkoscia. Ustawienie Sterowanie
wartoscia Skupienie sygnatu moze przyjmowac wartosci 4 Hz
(szerokie pasmo), 2 Hz, 1 Hz, 0,5 Hz i 0,25 Hz (waskie pasmo).
Im wezsze pasmo zostanie wybrane, tym wieksza bedzie
odlegto$¢ wykrywania i precyzja dziatania odbiornika, ale
rowniez tym nizsza bedzie predkos¢ aktualizowania danych
na wyswietlanym obrazie.

104 [ N2
Xlchr

Sterowanie E‘
Skupieniem U, TH

sygnatu 3
I 4'v et

Sterowanie skupieniem sygnatu

Rysunek 34: Sterowanie Skupieniem sygnalu

Po uaktywnieniu funkcji Sterowanie Skupieniem sygnatu,
zmiane ustawien na wezsze lub szersze pasmo wprowadza
sie przy uzyciu klawiszy W gére (wezsze pasmo) i W dot
(szersze pasmo).

Funkcja Sterowanie Skupieniem sygnatu jest przydatna,
kiedy wystepuje potrzeba szczegétowego skupienia sie na
okreslonym sygnale.

Ta opcja umozliwia automatyczne wyciszenie dzwieku, kiedy
Mierzona gtebokos¢ przekroczy ustawienie Warto$¢ progowa
bliskosci.

Wyciszenie dzwieku > 99’
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. e Charakterystyka linii Sledzenia

Pole wyboru Charakterystyka znieksztatcen Linii sledzenia
umozliwia ustawienie czutosci wyswietlania znieksztatcenia
namierzanej linii jako niska, srednia lub wysoka, albo wyfacza
je catkowicie. Im wyzsze jest ustawienie, tym bardziej czuta
staje sie “chmurka znieksztatcenia” wokot Linii sledzenia.

W razie wytaczenia charakterystyki znieksztatcerr Linia
sledzenia zmienia sie w pojedynczg, ciagfa linie.

. BE=E

Dodatkowe czestotliwosci dostepne w Menu gtéwnym
czestotliwosci mozna doda¢ do listy dostepnych
czestotliwosci Menu gtéwnego przechodzac do podmenu

Kontrola wyboru czestotliwosci

Kontrola wyboru czestotliwosci "E i wybierajac
zadany tryb. Wyrdznij kategorie Zadanej czestotliwosci
(Rysunek 35). Nacisnij klawisz Wybierz “}-.

Rysunek 35: Wybieranie Kategorii czestotliwosci

Nastepnie za pomoca klawiszy W gére i W dét przewin
dostepne czestotliwosci. Wyréznij zadana czestotliwos¢, aby
dodac ja do listy obecnie dostepnych czestotliwosci.

Zaznaczenie czestotliwosci (przy uzyciu klawisza Wybierz)
spowoduje dofaczenie jej do listy “obecnie dostepnych”
czestotliwosci w Menu Gtéwnym.

Wybrane czestotliwosci w zbiorze czestotliwosci wybranych-
aktywnychmoznaprzetacza¢naciskajacklawiszCzestotliwos¢,
kiedy lokalizator SR-20 jest w uzyciu. Lokalizator SR-20 bedzie
cyklicznie przewijat w dét liste aktywnych czestotliwosci od
wartosci niskich po wysokie, grupa po grupie. Usuniecie
zaznaczenia pola wyboru danej czestotliwosci w Menu
gtéwnym spowoduje jej dezaktywacje i nie bedzie ona
wyswietlana przy naciskaniu klawisza Czestotliwos¢.

seekTech SR-20 RIDGID

Ekran Informacje oraz przywracanie ustawien
domyslnych

13
AN Ekran Informacje

Element Ekran informacyjny jest wyswietlany w dolnej czesci
listy wyboréw menu. Naci$niecie klawisza Wybierz powoduje
wyswietlenie informacji o lokalizatorze, ktére obejmuja
wersje oprogramowania, numer seryjny odbiornika oraz
date jego kalibracji (Rysunek 36).
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Rysunek 36: Ekran Informacje

Przywracanie fabrycznych ustawien domysinych

Powtérne nacisniecie klawisza Wybierz spowoduje
wyswietlenie  opcji  Przywrdé¢é  domysélne  ustawienia
fabryczne.

Uzyj klawiszy W goére i W dét do wyrdznienia symbolu
“zaznaczenia” w celu przywrécenia fabrycznych ustawien
domysinych, albo symbolu “X’, aby ich NIE przywracac.

Nacisniecie klawisza Menu bez dokonania zmiany zadnego z
pdélwyboru spowoduje zamkniecie tej opcjizpozostawieniem
dotychczasowych ustawien.
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Drzewo struktury menu

Uaktywnione czestotliwosci
L Lokalizacja sondy
—— Lokalizacja linii
—— Lokalizacja linii energetycznej (Lokalizowanie pasywne)
—— Lokalizacja sygnatu radiowego

Jednostki miar
—— Stopy/Metry

Opcje podswietlenia
—— Wtaczone/Wytaczone/Automatyczne

Kontrast wyswietlacza LCD
—— Zwieksz/Zmniejsz

Wybor elementéw wyswietlania
—— (Zaznaczenie wiaczenia/wytaczenia)

Tryb Lokalizacja linii ~ Tryb Lokalizacja sondy
_|—I |

—— Znak poziomu

—0 Ustawienie Skupienie sygnatu

—0 Wskaznik Brak sygnatu

O Sygnaty dzwiekowe

—0 Wyswietlaj moc sygnatu na $rodku ekranu*
—0 Moc sygnatu

—0 Wartos$¢ progowa bliskosci*

—0 Wskaznik Kata sygnatu

—0 Linia znieksztatcenia*

—0 Charakterystyka znieksztatcen Linii $ledzenia*

—0 Wyciszenie dzwigku > 99’

— Strzatki prowadzace*
*=wyswietlanie tylko w trybie
Lokalizowanie linii

Wybor czestotliwosci
(Zaznaczenie wlaczenia/wylaczenia))

Lokalizacja sondy
16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Lokalizacja linii
128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Lokalizacja linii energetycznej

_l_ 50 Hz*', 50 Hz*, 50 Hz*,
60 Hz', 60 Hz®, 60 HZ*°,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

Lokalizacja sygnatu radiowego
Niska czestotliwosc¢ (4-15 kHz)
Wysoka czestotliwos¢ (>15 kHz)

Menu Informacje
— L Przywr6¢ domysine ustawienia fabryczne

(Zaznaczenie opcji Tak/Nie)
Rysunek 37: Drzewo struktury menu

Konserwacja lokalizatora SR-20

Transport i przechowywanie

Przed transportowaniem nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie
zostato wylaczone, aby oszczedzac energie baterii.

Podczas transportu nalezy dba¢, aby urzadzenie byto
zabezpieczone i nie podskakiwato, ani nie byto uderzane
przez luzno rozmieszczone czesci wyposazenia.

Lokalizator SR-20 powinien by¢ przechowywany w chtodnym,
suchym miejscu.

UWAGA: Jeslilokalizator SR-20 nie ma by¢ uzywany przez
dlugi okres czasu, nalezy wyjac z niego baterie.

Jesli lokalizator SR-20 ma by¢ wystany, nalezy wyja¢ z
niego baterie.

Konserwacja i czyszczenie

1. Czystos¢ lokalizatora SR-20 nalezy utrzymywad
uzywajac wilgotnej $ciereczki oraz fagodnego
detergentu. Nie zanurza¢ w wodzie.

2. Podczas czyszczenia nie uzywac narzedzi skrobigcych
ani $rodkéw Sciernych, poniewaz mogtoby to
spowodowac trwate zarysowanie wyswietlacza.
NIGDY NIE STOSOWAC ROZPUSZCZALNIKOW do
czyszczenia jakiejkolwiek czesci systemu. Takie
substancje, jak aceton lub inne chemikalia o silnym
dziataniu, moga powodowac pekanie obudowy.

Lokalizowanie wadliwych elementow

Z sugestiami dotyczacymi rozwigzywania problemoéw nalezy
zapoznac sie w poradniku wykrywania i usuwania usterek.

Serwis i naprawy

WAZNE! Przyrzad nalezy przekaza¢ do niezaleznego,
autoryzowanego centrum serwisowego firmy RIDGID lub
zwroéci¢ do fabryki. Przed wysytka urzadzenia nalezy wyjaé
baterie.

Wszystkim naprawom wykonywanym w obiektach
serwisowych Ridge jest udzielana gwarancja na wady
materiatowe i wykonawstwa.

W przypadku jakichkolwiek pytarn dotyczacych serwisu
badz napraw tego urzadzenia nalezy kontaktowad sie ze
swym dystrybutorem firmy RIDGID, z lokalnym biurem
firmy RIDGID lub z firma Ridge Tool Europe na stronie
info.europe@ridgid.com.
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lkony i symbole
IKONY KLAWIATURY

Nawigacja w menu/Sterowanie Skupieniem sygnatu/Sterowanie Wartosciag progowa

bliskosci

Wybor elementéw menu

Tryb pracy Lokalizacja sondy: Wymuszenie wskazania gtebokosci/Wysrodkowanie

poziomu dzwieku

Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii: Wymuszenie wskazania gtebokosci,
Wymuszenie wskazania natezenia pradu, Wysrodkowanie poziomu dzwieku
Ustawienie Mocy sygnatu, Bliskosci: Wymuszenie wyswietlania mapy

Y Nawigacja w menu/Sterowanie Skupieniem sygnatu/Sterowanie Wartoscig progowa

bliskosci
IKONY WYSWIETLACZA
Aeat.

el Czestotliwos¢ sondy

* Pasywne $ledzenie przebiegu
linii

Czestotliwos¢ aktywnego
Sledzenia przebiegu linii

Sygnat czestotliwosci radiowej

1— Mierzona odlegtos¢/gtebokos¢
¥ £ Wskaznik kata sygnatu

mA Miliampery, natezenie pradu

4 Sterowanie Wartoscia progowa
d@= bliskosci

4—; Ikona bieguna
mauape | inja $ledzenia

...... Linia znieksztatcenia

Roéwnik

| | Kierunek przebiegu rury

2 Ioim
= D=
>0 [pioe
99 e

BEXBOLS@D [ 2 oo

IKONY WYSWIETLACZA (ciag dalszy)
Sygnat bliskosci
Moc sygnatu

Poziom dzwieku

Poziom natadowania baterii

Ostrzezenie o roztadowaniu baterii
(migotanie)

Wskaznik poziomu
(Moc sygnatu)

Znak poziomu
(Moc sygnatu)

Sonda nieobecna

Linia energetyczna nieobecna

Slad linii nieobecny

Sygnat czestotliwosci radiowej
nieobecny

A 2He :Szerokoéc' pasma przepustowego

{'i';' Gradient kierunku linii

Glebokos¢ wieksza od wartosci progowej 3 stopy/1 metr
Gtebokos¢ wieksza od wartosci progowej 10 stép/3 metry
Glebokos¢ wieksza od wartosci progowej 30 stop/10 metrow

Gtebokos¢ wieksza od wartosci progowej 99 stép/30 metréw

Rysunek 38: Ikony i symbole

E Klawisz Menu

) Kawisz Diwiek
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SeekTech SR-20

RIDGID

O Klawisz WLACZ/WYLACZ zasilanie

@ Klawisz Czestotliwosc
B ¢

IKONY MENU

Przestawienie na domysine
ustawienia fabryczne

Pole wyboru menu

Menu Narzedzia

Ustawienia podswietlenia

Regulacja kontrastu ekranu

@Hﬁ Elementy wyswietlania

BN

D
€5

=k

Kontrola wyboru czestotliwosci

Ekran Informacje

Licznik limitu czasu menu

Przejscie o jeden poziom w gére
(nacisniecie klawisza Menu)
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Poradnik wykrywania i usuwania usterek

PROBLEM

PRAWDOPODOBNA LOKALIZACJA WADY

Lokalizator SR-20
blokuje sie podczas
uzytkowania.

Wytaczy¢ urzadzenie, a nastepnie ponownie wigczy¢. Jezeli przyrzad nie wytacza sie, nalezy
wyjac baterie.
Wymieni¢ baterie, jesli sa roztadowane.

Lokalizator SR-20 nie
odbiera sygnatu.

Sprawdzi¢ prawidtowosc¢ ustawienia trybu pracy oraz czestotliwosci. Przeanalizowa¢ mozliwosci
ulepszenia obwodu. Zmieni¢ potozenie nadajnika, zmieni¢ uziemienie, czestotliwos¢, itd.;
zmodyfikowac ustawienia Wartos¢ progowa bliskosci (strona 266) i/lub Sterowanie wartoscia
skupienia sygnatu (strona 266).

Linie na obrazie mapy
“skaczg” po ekranie
podczas namierzania
obiektow.

Wskazuje to, ze lokalizator SR-20 nie odbiera sygnatu lub wystepuja zaktdcenia.

Upewnic sie, czy nadajnik jest prawidtowo przytgczony i uziemiony. Zwréci¢ lokalizator SR-20 w
kierunku dowolnego przewodu, aby upewnic sie, ze utrzymuje sie petny obwaéd.

Spréobowac zastosowac wyzszg czestotliwos¢ lub przytaczy¢ sie w innym miejscu do linii albo
przejs¢ do trybu indukcyjnego.

Postarac sie ustali¢ Zrodto szuméw i wyeliminowac je. (potgczone uziemienia, itp.)

Sprawdzi¢, czy baterie lokalizatora SR-20 sg $wieze i w petni natadowane.

Podczas lokalizowania
sondy linie “skacza” po
catym ekranie.

Sprawdzi¢ baterie w sondzie, aby przekonac sie, ze dziataja.

Sonda moze znajdowac sie zbyt daleko; sprébowac lokalizowania w mniejszej odlegtosci, jezeli
jest to mozliwe, albo wykona¢ przeszukiwanie obszaru.

Zweryfikowac sygnat umieszczajac dolng antene blisko sondy.
Uwaga - Emisja sygnatu sondy poprzez rury wykonane z zeliwa lub zeliwa sferoidalnego jest
utrudniona.

Zwiekszy¢ Warto$¢ progowa bliskosci i sprobowac jednego z nizszych ustawien Sterowanie
skupieniem sygnatu, aby poprawic “skupienie” w przypadku stabszych sygnatow.

Odlegtosci pomiedzy
sondg i oboma
biegunami nie sg
jednakowe.

Sonda moze by¢ przechylona lub rura zeliwna moze przechodzi¢ w rure z tworzywa sztucznego.

Urzadzenie dziata
nieprawidtowo, nie
mozna go wyfaczyc.

Baterie moga by¢ roztadowane. Zatozy¢ swieze baterie i wiaczy¢ urzadzenie.

Po wtaczeniu ekran
wyswietlacza jest
catkowicie ciemny lub
catkowicie jasny.

Wytaczy¢ urzadzenie, a nastepnie ponownie wigczyc.

Wyregulowac kontrast ekranu wyswietlacza LCD.

Brak dZzwieku.

Dostosowac poziom gtosnosci dzwieku w menu dzwieku. Sprawdzi¢, czy Sygnat bliskosci jest
wiekszy od zera.

Lokalizator SR-20 nie
wiacza sie.

Sprawdzi¢ prawidtowos¢ orientacji baterii.
Sprawdzi¢, czy baterie sa natadowane.
Sprawdzi¢ stan stykéw baterii.

W urzadzeniu mogto dojs¢ do spalenia bezpiecznika. (Konieczny jest serwis fabryczny.)
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Dane techniczne Ustawienia domysine
Masa z bateriami ........ccecevevereeererernrrnns 1,8 kg « Jednostki gtebokosci = metr i centymetr
Masa bez baterii ..cwrnerenereerseresenees 1,5kg «  Glosnosc =2 (dwa ustawienia powyzej wyciszenia)
Wymiary + Podswietlenie = automatyczne
Dhtugosc 28,4cm «  Wartos¢ graniczna bliskosci = 30 stép (10 m)(lokalizacja)
Szerokos¢ 1,3m + 33 kHz (Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii)
Wysokos¢ 79 cm

#rédio zasilania Wyposazenie standardowe

4 baterie typu C, 1,5V, alkaliczne (ANSI/NEDA 14A, IEC Element Nr kat.
LR14) lub akumulatorki 1,2 V NiMH badz NiCd Lokalizator SR-20 21943
Parametry znamionowe zasilania: 6 V, 550 mA Znaczniki i uchwyt masztu 12543

Moc sygnatu Podrecznik operatora

Zaleznos¢ nieliniowa. Wskazanie mocy 2000 jest 10x
wieksze od wskazania mocy 1000,
3000 jest 10x wieksze od 2000, itd. + Szkoleniowy film wideo (DVD)

4 baterie typu C (alkaliczne)

Srodowisko robocze
Wyposazenie opcjonalne

Temperatura -20°Cdo 50°C

Wilgotnos¢ 5% do 95% bez « Dodatkowe znaczniki sondy 12543

kondensacji pary wodnej . Nadajnik ST-305 21948

Temperatura przechowywania ...... -20°C do 60°C . Nadajnik ST-510 21953
Opaska indukcyjna (4,75") 20973
Zdalna sonda 16728
Sonda ptywajaca (2 szt.) 19793
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